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SBLOCCO MANUALE

| Attenzione! L'operazione deve essere effettuata in assenza di tensione.
Lo sblocco manuale dell’automazione puo causare un movimento incontrollato del cancello, se questo
| presenta problemi meccanici 0 se non ¢ bilanciato.

| SBLOCCO (figura @)

Inserire la chiave trilobata nella serratura, girarla in senso anti-orario e ruotare la leva di sblocco.
BLOCCO (figura B)
Per ribloccare, riposizionare la leva di sblocco e girare la chiave in senso orario.
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MANUTENZIONE

IN LAUTOMAZIONE DEVE FSSERE SCOLLEGATA DALLALIMENTAZIONE DURANTE LA
PULIZIA, LA MANUTENZIONE £ LA SOSTITUZIONE DI PARTI (ESCLUSO IL PUNTO B)

Almeno ogni 6 mesi, & necessario effettuare dei semplici interventi di manutenzione ordinaria.

A\ Avere I'accortezza di eseguire I'operazione stando al di fuori dell’area di manovra dell’asta.

A - Pulire i vetrini delle fotocellule utilizzando un panno leggermente inumidito con acqua. Non
utilizzare solventi o altri prodotti chimici.

B - Verificare il corretto funzionamento delle fotocellule interponendo tra loro un oggetto durante
la movimentazione: se avviene I'inversione o il blocco della manovra, le fotocellule funzionano
correttamente.

C - Controllare che non ci siano impedimenti per il normale funzionamento dell’automazione, per
esempio vegetazione nel raggio d’'azione delle fotocellule oppure modifiche/cedimenti strutturali
della barriera.

Nel caso di riparazioni, modifiche dell'impianto etc, rivolgersi a personale qualificato e tenere

traccia degli interventi.

COSA FARE SE ...

PROBLEMI POSSIBILI CAUSE POSSIBILI RIMEDI
['automazione | ® Manca alimentazione e \lerificare la presenza di rete
non apre e o || motoriduttore & sbhloccato e Bloccare il motoriduttore
non chiude e || trasmettitore emette un e Sostituire le batterie
segnale debole o inesistente
e | eva di shlocco alzata e Controllare che la leva di sblocco sia
abbassata
e | Pulsante/i e/o selettori e Controllare I'integrita del/dei dispositivi e dei
inceppato/i cavi elettrici
["automazione | @ Le fotocellule sono attive e \lerificare che non ci siano ostruzioni nel
apre ma non raggio di azione delle fotocellule
chiude

A\ Nel caso in cui non sia possibile risolvere il problema seguendo le indicazioni riportate
nella tabella o se si riscontrano anomalie, malfunzionamenti, rumorosita, vibrazioni sospette o
comportamenti inattesi dell’impianto, rivolgersi al personale qualificato.

>
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AVVERTENZE GENERALI PER L'INSTALLATORE

I\ ATTENZIONE! Importanti istruzioni di sicurezza.
Seguire tutte le istruzioni in quanto un’istallazione non corretta puo portare a
lesioni gravi.
Prima di procedere leggere anche le avvertenze generali per I'utilizzatore.

IL PRODOTTO DEVE ESSERE DESTINATO SOLO ALL'USO PER IL QUALE E STATO ESPRESSAMENTE STUDIATO. OGNI
ALTRO USO E DA CONSIDERARS! PERICOL0SO. CAME S.P.A. NON E RESPONSABILE PER EVENTUALI DANNI CAUSATI
DA USI IMPROPRI, ERRONE! ED IRRAGIONEVOLI. ® |L PRODOTTO OGGETTO DI QUESTO MANUALE E DEFINITO Al SENS|
DELLA DIRETTIVA MACCHINE 2006/42/ CE cOME UNA “QUASI-MACCHINA”. LA “QUASI-MAGCHINA” E UN INSIEME
CHE COSTITUISCE QUASI UNA MACCHINA, MA CHE, DA SOLO, NON E IN GRADO DI GARANTIRE UN’APPLICAZIONE BEN
DETERMINATA. LE QUASI-MACCHINE SONO UNICAMENTE DESTINATE AD ESSERE INCORPORATE O ASSEMBLATE AD
ALTRE MACCHINE O AD ALTRE QUASI-MACCHINE O APPARECCHI PER COSTITUIRE UNA MACCHINA DISCIPLINATA DALLA
DirerTiva 2006/42/CE. L'INSTALLAZIONE FINALE DEVE ESSERE CONFORME ALLA 2006/42/CE (DIRETTIVA
EUROPEA) ED AGLI STANDARD EUROPEI DI RIFERIMENTO: EN 13241-1, EN 12453, EN 12445 ep EN
12635. ® IN VIRTU DI QUESTE CONSIDERAZIONI, TUTTE LE OPERAZIONI INDICATE IN QUESTO MANUALE DEVONO
ESSERE EFFETTUATE ESCLUSIVAMENTE DA PERSONALE ESPERTO E QUALIFICATO ® LA PREDISPOSIZIONE DEI CAVI, LA
POSA IN OPERA, IL COLLEGAMENTO E IL COLLAUDO SI DEVONO ESEGUIRE OSSERVANDO LA REGOLA DELL'ARTE E
IN OTTEMPERANZA ALLE NORME E LEGGI VIGENTI ® PRIMA DI INSTALLARE L’AUTOMAZIONE, CONTROLLARE CHE IL
CANCELLO SIA IN BUONE CONDIZIONI MECCANICHE, SIA BILANCIATO CORRETTAMENTE E S| CHIUDA BENE: NEL CASO
DI VALUTAZIONE NEGATIVA, NON PROCEDERE PRIMA DI AVER OTTEMPERATO AGLI OBBLIGHI DI MESSA IN SICUREZZA @
L AUTOMAZIONE NON PUO ESSERE UTILIZZATA CON UN CANCELLO COMPRENSIVO DI PORTA PEDONALE, A MENO CHE
L’AZIONAMENTO NON SIA ATTIVABILE SOLO CON LA PORTA PEDONALE IN POSIZIONE DI SICUREZZA ® ASSICURARS|
CHE SIA EVITATO L'INTRAPPOLAMENTO TRA CANCELLO E PARTI FISSE CIRCOSTANTI A SEGUITO DEL MOVIMENTO DEL
CANCELLO STESSO ® NON MONTARE L' AUTOMAZIONE CAPOVOLTA O SU ELEMENTI CHE POTREBBERO PIEGARSI CON
IL SUO PESO. SE NECESSARIO, AGGIUNGERE RINFORZI SUI PUNTI DI FISSAGGIO @ VERIFICARE CHE IL RANGE DI
TEMPERATURA INDICATO SULL’AUTOMAZIONE SIA ADATTO AL LUOGO DI INSTALLAZIONE ® NON INSTALLARE SU ANTE
NON IN PIANO ® CONTROLLARE CHE NESSUN DISPOSITIVO DI IRRIGAZIONE DEL PRATO BAGNI L’ AUTOMAZIONE DAL BASSO
© DELIMITARE ACCURATAMENTE L'INTERO SITO PER EVITARE L'ACCESO DA PARTE DI PERSONE NON AUTORIZZATE,
IN PARTICOLARE MINORI E BAMBINI @ SI RACCOMANDA DI UTILIZZARE ADEGUATE PROTEZIONI PER EVITARE POSSIBILI
PERICOLI MECCANICI DOVUTI ALLA PRESENZA DI PERSONE NEL RAGGIO D’AZIONE DELLA MACCHINA (AD ES. EVITARE
LO SCHIACCIAMENTO DI DITA TRA BRACCIO DI TRASMISSIONE E FERMI MECCANICI, EVITARE LO SCHIACCIAMENTO
NELLA FASE DI APERTURA DEL CANCELLO, ECC.) ® EVENTUALI RISCHI RESIDUI DEVONO ESSERE SEGNALATI MEDIANTE
OPPORTUNI PITTOGRAMMI POSIZIONATI BENE IN VISTA, E DEVONO ESSERE SPIEGATI ALL’UTILIZZATORE FINALE @
POSIZIONARE SEGNALI DI AWISO (AD ES. TARGA CANCELLO) OVE NECESSARIO E BENE IN VISTA ® TUTTI I DISPOSITIVI
DI COMANDO E CONTROLLO DEVONO ESSERE INSTALLATI AD ALMENO 1,85 M DAL PERIMETRO DELL’AREA DI
MOVIMENTO DEL CANCELLO OPPURE DOVE NON POSSONO ESSERE RAGGIUNTI DALLESTERNO ATTRAVERSO IL CANCELLO
® SE L’AUTOMAZIONE VIENE INSTALLATA A UN'ALTEZZA INFERIORE A 2,5 M DA TERRA O DA UN ALTRO LIVELLO DI
ACCESSO, VERIFICARE LA NECESSITA DI EVENTUALI PROTEZIONI E/0 AVVISI PER SALVAGUARDIA DAl PUNTI DI PERICOLO
® ASSICURARSI CHE SIANO GIA PRESENTI FERMI MECCANICI APPROPRIATI ® FARE IN MODO CHE L'AUTOMAZIONE
SIA INSTALLATA SU UNA SUPERFICIE RESISTENTE E AL RIPARO DA POSSIBILI URTI ® A MENO CHE NON SIA PREVISTO
L’AZIONAMENTO A CHIAVE (AD ES. SELETTORE A TASTIERA, SELETTORE A CHIAVE, SELETTORE TRANSPONDER, ECC.),
I DISPOSITIVI DI COMANDO AD AZIONE MANTENUTA DEVONO ESSERE INSTALLATI A UNALTEZZA DI ALMENO 1,5 M E
IN UN LUOGO NON ACCESSIBILE AL PUBBLICO ® IL PRODUTTORE DECLINA OGNI RESPONSABILITA PER L'IMPIEGO DI



PRODOTTI NON ORIGINALI; QUESTO IMPLICA INOLTRE LA DECADENZA DELLA GARANZIA ® TUTTI GLI INTERRUTTORI
IN MODALITA DI AZIONE MANTENUTA DEVONO ESSERE POSIZIONATI IN LUOGHI DOVE LE ANTE IN MOVIMENTO DEL
CANCELLO, LE AREE DI TRANSITO E | PASSI CARRABILI RISULTANO COMPLETAMENTE VISIBILI, TUTTAVIA LONTANO
DALLE PARTI IN MOVIMENTO ® APPLICARE UN’ETICHETTA PERMANENTE CHE DESCRIVA COME USARE IL MECCANISMO
DI SBLOCCO MANUALE VICINO AL RELATIVO ELEMENTO DI AZIONAMENTO ® PRIMA DELLA CONSEGNA ALL’UTENTE,
VERIFICARE LA CONFORMITA DELL'IMPIANTO ALLA NORMA ARMONIZZATA NELLA DIReTTiva MaccHine 2006/42/
CE. ASSICURARSI CHE L’AUTOMAZIONE SIA STATA REGOLATA ADEGUATAMENTE E CHE | DISPOSITIVI DI SICUREZZA E
PROTEZIONE, COSI COME LO SBLOCCO MANUALE, FUNZIONINO CORRETTAMENTE @ SE IL CAVO DI ALIMENTAZIONE £
DANNEGGIATO, DEVE ESSERE SOSTITUITO DAL COSTRUTTORE O DAL SERVIZIO DI ASSISTENZA TECNICA AUTORIZZATO,
0 COMUNQUE, DA PERSONALE DEBITAMENTE QUALIFICATO, PER EVITARE OGNI RISCHIO ® DURANTE TUTTE LE FASI
DELL’INSTALLAZIONE ASSICURARS! DI OPERARE FUORI TENSIONE ® | GAVI ELETTRICI DEVONO PASSARE ATTRAVERSO |
PASSACAVI E NON DEVONO ENTRARE IN CONTATTO CON PARTI CHE POSSONO RISCALDARSI DURANTE L'USO (MOTORE,
TRASFORMATORE, ECC.) ® PREVEDERE NELLA RETE DI ALIMENTAZIONE E CONFORMEMENTE ALLE REGOLE DI
INSTALLAZIONE, UN ADEGUATO DISPOSITIVO DI DISCONNESIONE ONNIPOLARE, CHE CONSENTA LA DISCONNESSIONE
COMPLETA NELLE CONDIZIONI DELLA CATEGORIA DI SOVRATENSIONE |Il ® CONSERVARE LA SEZIONE DI QUESTO
MANUALE RELATIVA ALL'INSTALLAZIONE ALL'INTERNO DEL FASCICOLO TECNICO, CONGIUNTAMENTE Al MANUALI DI
INSTALLAZIONE DEGLI ALTRI DISPOSITIVI UTILIZZATI PER LA REALIZZAZIONE DELL'IMPIANTO DI AUTOMAZIONE. S
RACCOMANDA DI CONSEGNARE ALL’UTENTE FINALE TUTTI | MANUAL! D’USO RELATIVI Al PRODOTTI CHE COMPONGONO
LA MACCHINA FINALE.

NELLA FIGURA SEGUENTE SONO INDICATI | PRINCIPALI PUNTI DI POTENZIALE PERICOLO PER LE PERSONE.

A PERICOLO PER PRESENZA DI TENSIONE;

& PERICOLO DI SCHIACCIAMENTO;

PERICOLO DI SCHIACCIAMENTO PIEDI;
PERICOLO DI INTRAPPOLAMENTO MANI;

DIVIETO DI TRANSITO DURANTE LA MANOVRA.
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LEGENDA

Questo simbolo indica parti da leggere con attenzione.

A Questo simbolo indica parti riguardanti la sicurezza.

= Questo simbolo indica cosa comunicare all’utente.

Le misure, se non diversamente indicato, sono in millimetri.

Automazione completa di scheda elettronica, dispositivo per il controllo del movimento e rilevazione dell'ostacolo
e finecorsa meccanici per cancelli a battente fino a 2 m per anta.
DESTINAZIONE D'USO

['automazione & stata progettata per motorizzare cancelli a battente a uso residenziale o condominiale.
Ogni installazione e uso difformi da quanto indicato nel seguente manuale sono da considerarsi vietate.

LIMITI D’IMPIEGO
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A\ Nei cancelli a battente & sempre consigliata I'installazione di una elettroserratura, allo scopo di assicurare
un’affidabile chiusura.
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DESCRIZIONE DELLE PARTI

Fermi meccanici

Leva di shlocco
Serratura

Supporto porta schede

Coperchio 10. Porta scheda elettronica
Coperchio protezione scheda 11. Scheda elettronica ZL65

Scheda EMC02 12. Protezione braccio di trasmissione
Staffa pilastro 13. Braccio di trasmissione
Motoriduttore 14. Braccio condotto

15. Staffa cancello
16. Chiavi di shlocco

17. Alberino di sblocco per dispositivo a cordino (opzionale)

UNI 5931 M8 x 80

"UNI'5931 M8 x 20

8 UNI 5739 M10 x14

~ UNI5739 M6 x 10

UNI 6955 3,9 x 9,5

UNI 6955 3,9 x 13

?10x39

> UNI6593 06
UNI 6592 @ 12
010x45
012x26

~ UNIT7474 M8

~ UNI5588 M8

DN = a2 =2 g = NN

=
— A \:/%// @ Y ‘ g
sl @
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DATI TECNICI
Modello

FTX20DGC - FTX20DLC

Grado di protezione (IP)
Alimentazione (V - 50/60 Hz)
Alimentazione motore (V)
Assorbimento max (A)
Consumo in stand-by (W)

Consumo in stand-by con modulo RGP1 (W)

Potenza max (W)

Cicli/ora

Temperatura di esercizio (°C)
Coppia (Nm)

Tempo di apertura a 90° (s)
Rapporto di trasmissione
Classe dell'apparecchio
Pressione acustica dB (A)
Peso (kg)

44
230 AC
24DC

4

7

0,5

140

40

-20 + +55
180
da20a30
1/1680
|
<70
10,5

©oo NN~

IMPIANTO TIPO

Automazione
Motoriduttore
Lampeggiatore

Selettore a chiave
Fotocellule

Colonnina per fotocellule
Battuta di arresto
Pozzetto di derivazione
Trasmettitore




INDICAZIONI GENERALI PER L'INSTALLAZIONE

VERIFICHE PRELIMINARI

A\ Prima di procedere all'installazione dell’automazione & necessario:

« verificare che la struttura del cancello sia adeguatamente robusta, le cerniere siano efficienti € che non vi siano
attriti tra parti fisse e mobili;

« Se non presenti le battute di arresto, o non installabili, utilizzare i fermi meccanici forniti;

« verificare che il punto di fissaggio del motoriduttore sia in una zona protetta da urti e che la superficie di fissaggio
sia solida;

« predisporre adeguate tubazioni e canaline per il passaggio dei cavi elettrici garantendone la protezione contro il
danneggiamento meccanico.

TIPO CAVI E SPESSORI MINIMI

e lunghezza cavo
<20m 20<30m

Alimentazione scheda elettronica 230 V AC (1P+N+PE) 3Gx15 mm’ 3Gx2,5 mm’
Motoriduttore 24 V DC 3x1,5mm’ 3x2,5mm’
Elettroserratura 2x0,5 mm2
Lampeggiatore 2x0,5 mm’

Dispositivi di comando 2x0,5 mm’

Fotocellule TX 2x0,5mm’

Fotocellule RX 4x0,5mm’

Con alimentazione a 230 V e utilizzo in ambiente esterno, utilizzare cavi tipo HO5RN-F conformi alla 60245
IEC 57 (IEC); in ambiente interno invece, utilizzare cavi tipo HO5VV-F conformi alla 60227 IEC 53 (IEC). Per
alimentazioni fino a 48 V, si possono utilizzare cavi tipo FROR 20-22 Il conformi alla EN 50267-2-1 (CEl).

Per il collegamento dell’antenna, utilizzare cavo tipo RG58 (consigliato fino a 5 m).
Per il collegamento abbinato e CRP, utilizzare cavo tipo UTP CAT5 (fino a 1000 m).

Qualora i cavi abbiano lunghezza diversa rispetto a quanto previsto in tabella, si determini la sezione
dei cavi sulla base dell’effettivo assorbimento dei dispositivi collegati e secondo le prescrizioni indicate dalla
normativa CEI EN 60204-1.

Per i collegamenti che prevedano pili carichi sulla stessa linea (sequenziali), il dimensionamento a tabella
deve essere riconsiderato sulla base degli assorbimenti e delle distanze effettive. Per i collegamenti di prodotti
non contemplati in questo manuale fa fede la documentazione allegata ai prodotti stessi.
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INSTALLAZIONE

A Linstallazione deve essere effettuata da personale qualificato ed esperto e nel pieno rispetto delle normative
vigenti.

A\ Le seguenti illustrazioni sono solo esempi, in quanto lo spazio per il fissaggio dell’automazione e degli
accessori varia a seconda degli ingombri. Spetta quindi all’installatore scegliere la soluzione pil adatta.

Le figure che seguono si riferiscono a una installazione standard con motoriduttore e bracci di trasmissione
a sinistra di un cancello con apertura verso I'interno. Linstallazione del motoriduttore con i bracci di trasmissione
a destra, sono simmetrici.

Attenzione! Per aperture verso I'esterno, sequire il capitolo “INSTALLAZIONE E COLLEGAMENTI PER
APERTURA VERSQ L’ESTERNO”.

OPERE PRELIMINARI

Predisporre scatole di derivazione e tubi corrugati necessari per i collegamenti provenienti dal pozzetto di
derivazione.

Il numero di tubi dipende dal tipo di impianto e dagli accessori previsti. £ necessario predisporre almeno 2 tubi
corrugati dove viene installata I'automazione (sull'anta che apre per prima).

a




VERIFICHE QUOTE E DIMENSIONI DI APPLICAZIONE
Determinare il punto di fissaggio della staffa cancello e ricavare il punto di fissaggio della staffa pilastro, rispettando

le quote riportate nel disegno e nella tabella.

‘ 100 |
SAFFA STAFFA 0 2
PILASTRO gI ; ; ; ﬂ CANCELLO

e 100
‘ 118
_ FTX20DGC
= H = e e 390
| B
&

E A B

]

- 150 min

| N/
g
o
)i eavie® R
vy N pertura
/ anta (%) A B C max
Q 90 140 420 150
90 160180 380 150
310 max 110 200+220 400 50
—~ FTX20DLC

5

120 min

Apertura

anta (°) A B C

90 140 = 210 540 0+50
90 140 =+ 200 510 75+ 200
90 150 + 180 510 225 + 250
110 200 + 220 480 0+50
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FISSAGGIO DELLE STAFFE

Segnare i punti di fissaggio della staffa pilastro e della staffa cancello.

Le quote di fissaggio sono indicate nel paragrafo VERIFICHE QUOTE E DIMENSIONI DI APPLICAZIONE.

Forare i punti di fissaggio, inserire i tasselli o utilizzare degli inserti adeguati per la tenuta delle staffe.

| disegni sono indicativi, spetta all'installatore scegliere la soluzione piul adatta a seconda del tipo e spessore
dell’anta.

Fissare le staffe con viti adeguate.
A\ Predisporre i cavi elettrici necessari ai collegamenti passandoli attraverso i passacavi e bloccandoli al cavallotto
della staffa pilastro.




PREPARAZIONE E FISSAGGIO DELLAUTOMAZIONE

Rimuovere il coperchio dell'automazione nel seguente modo:

- aprire il tappo di protezione della serratura, inserire la chiave trilobata nella serratura e girarla in senso antiorario;
- ruotare la leva di sblocco e svitare la vite che fissa il coperchio al motoriduttore;

- spingere il coperchio all’indietro e tirare leggermente ai lati per sollevarlo.

Inserire il motoriduttore nella staffa pilastro e fissarlo con le viti e i dadi.
Inserire la spina nel foro dell’albero motoriduttore.

UNI 7474
M8
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Fissare il braccio di trasmissione all’albero con la rosetta per albero lento e la vite.

%
m
/

7
i

5!

UNI 5739
M6x10

/@
M6x10
=

UNI 6593
06
UNI 6593
06

Shloccare il motoriduttore e fissare il braccio condotto alla staffa cancello come indicato nel disegno.

Fissare il braccio condotto al braccio di trasmissione con il perno, la vite e la rosetta.
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A\ Attenzione! Se non ci sono le battute d’arresto, & obbligatorio fissare i fermi.
FISSAGGIO DEI FERMI MECCANICI

Sbloccare il motoriduttore.

In apertura.

Aprire completamente I'anta. Posizionare il fermo sotto la cassa accostandolo al
braccio di trasmissione e fissarlo con la vite.

SRS

UNI 5931
M8x20
{
N \§\

In chiusura.

Chiudere I'anta. Posizionare il secondo fermo accostandolo dal lato
opposto del braccio e fissarlo con la vite.

UNI 5931
M8x20
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DETERMINAZIONE DEI PUNTI DI FINECORSA
Con il motoriduttore sbloccato e con I'anta chiusa, regolare il grano

’2__

del finecorsa di chiusura girandolo in senso orario o antiorario. Fissare

il grano con il dado.

,
g

Allo stesso modo, regolare il finecorsa di apertura agendo sul grano

dell'altro fermo.
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SCHEDA COMANDO

A\ Attenzione! Prima di intervenire sul quadro comando, togliere la tensione di linea e, se presenti, scollegare le
batterie.
Tutte le connessioni sono protette da fusibili rapidi.

Fusibili 7165

LINE - Linea 2A-F=230V

ACCESSORIES - Accessori 2A-F
DESCRIZIONE DELLE PARTI

1. Morsettiera per dispositivi di segnalazione 11.  Connettore per scheda R700/R800

2. Morsettiere per motoriduttori con encoder 12. Connettore per scheda RIO-CONN

3. Morsettiera per dispositivi di comando 13. Connettore per scheda Memory Roll

4. Morsettiera per dispositivi di sicurezza 14. Display

5. Morsettiera per collegamento CRP 15, Pulsanti di programmazione

6. Morsettiera per dispositivi a transponder 16.  Connettore per scheda RSE

7. Morsettiera per selettore a tastiera 17. Morsettiera per modulo RGP1

8. Morsettiera per antenna 18. Fusibile accessori

9.  Connettore per modulo CONNECT GW 19. Morsettiera di alimentazione

10.  Connettore per scheda AF 20. Fusibile di linea

©@ e 0 A®

®
e
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COLLEGAMENTI ELETTRICI

A\ | cavi elettrici non devono entrare in contatto con parti che possono riscaldarsi durante I'uso (motore,
trasformatore, ecc.).

ALIMENTAZIONE

230 VAC
50/60 Hz

@N —
=
Uscita alimentazione accessori 24 V
AC/DC - max 40 W
T T Ingresso alimentazione scheda
- elettronica 24 V AC/DC Trasformatore
|- i N IO 0 i .
L?ﬁ D= [ ©
=[O DU Mel— = (- ]
i Arnnein ] =
=i ==
2 i mirn L (I C1®p
z = || UOLOOLLDDHAR: i o 0 |x -
= TN :] % @
(. ]
2 @]




ELETTROSERRATURA

ATTENZIONE! E obbligatorio I'applicazione dell’elettroserratura su ante superiori a 2,5m con motoriduttori
irreversibili. Per motoriduttori reversibili, I'elettroserratura va sempre applicata.

Collegare I'elettroserratura all’'uscita 17 V del trasformatore e sul morsetto 5 della scheda elettronica.
ATTENZIONE! Per accedere al trasformatore, & necessario togliere il supporto porta schede.

DISPOSITIVI DI SEGNA

=

LAZIONE

B

11011 E 5| |1 N1 ENCI

EEEEIEEEI

—

©) é (6]
Joouobo

230V Trasformatore

17 25

o|J00 000

Collegamento
elettroserraturaa 12 V

70 AC - max 15 W.

[ Collegare un
@@ fusibile (non fornito)
= e selezionare 2 dalla

funzione F 10.

— U Fusibile 3,15 A

|
=
m|[]]

imiy

Uscita segnalazione cancello aperto
(Portata contatto 24 V AC/DC - 3 W max).
Vedi funzione F 10.

Uscita collegamento lampeggiante o lampada ciclo
(Portata contatto: 24 V AG/DC - 25 W max).
Vedi funzione F 18.
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DISPOSITIVI DI COMANDO

ATTENZIONE! Prima di inserire una qualsiasi scheda a innesto (es.: AF, R800) & OBBLIGATORIO TOGLIERE LA
TENSIONE DI LINEA €, se presenti, scollegare le batterie.

R700/800 |
Per poter inserire

le schede a innesto
nei connettori
dedicati, sollevare

il coperchio della

scheda.
Connettore per modulo UR042. Connettore per scheda
I'modulo UR042 non funziona se viene collegato R700 (per I'utilizzo del
il modulo RGP1 o la scheda RSE. transponder o del lettore
[ E— L I <y tessere) o per scheda R800
_ =] e ZL65 (per I'utilizzo del selettore a
= @ tastiera).
S
] B oo
o 28 [|«® -
solsm = =5 =
NN oSM 1] :g - Connettore per sched'c_l AF
2 — (AF868 0 AF43S) per il

u
o

g@ﬂ

comando a distanza.

1234567
15 16 17 18 19

Antenna con cavo RG58
per il comando a distanza.

e e

Selettore a tastiera.

>/ Transponder o lettore
— Rosso — (L tessere.

° Funzione APRE-CHIUDE-INVERSIONE (passo-passo) da dispositivo di comando (contatto
NO). In alternativa, dalla programmazione delle funzioni & possibile attivare il comando
- APRE-STOP-CHIUDE-STOP (sequenziale), APRE o CHIUDE. Vedi funzione F 7.

o Funzione APRE, APERTURA PARZIALE o PEDONALE da dispositivo di comando (contatto
NO). Vedi funzione F 8.

L—o

Pulsante di STOP (contatto NC). Permette I'arresto del cancello con I'esclusione della chiusura
j automatica. Per riprendere il movimento premere il pulsante di comando o un altro dispositivo di

comando. Vedi funzione F 1.
Se non viene utilizzato, va disattivato in programmazione.



AUTOMAZIONE

Automazione installata a sinistra (vista interna).
(Predisposizione di default)

A FEE

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

AR I

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

AUTOMAZIONE CON MOTORIDUTTORE

Automazione installata a sinistra e motoriduttore
installato a destra (vista interna) con automazione
ritardata in chiusura.

(Predisposizione di default)

SRR

il

Automazione installata a destra e motoriduttore
installato a sinistra (vista interna) con automazione
ritardata in chiusura.

M1

au]x/

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2 l 1

TF‘ T T ) s.

=11
=11
mT ]
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DISPOSITIVI DI SICUREZZA

Fotocellule

Configurare il contatto CX o CY (NC), ingresso per dispositivi di sicurezza tipo fotocellule. Vedi funzioni ingresso CX
(Funzione F2) o CY (Funzione F3) in:

- C1 riapertura durante la chiusura. In fase di chiusura del cancello, I'apertura del contatto provoca I'inversione
del movimento fino alla completa apertura;

- C2 richiusura durante I'apertura. In fase di apertura del cancello, I'apertura del contatto provoca I'inversione del
movimento fino alla completa chiusura;

- C3 stop parziale. L'apertura del contatto provoca I'arresto del cancello, se in movimento, con conseguente
predisposizione alla chiusura automatica (se la funzione di chiusura automatica ¢ stata inserita);

- C4 attesa ostacolo. L'apertura del contatto provoca I'arresto del cancello, se in movimento, con conseguente
ripresa del movimento dopo la rimozione dell’ostacolo.

Se non vengono utilizzati i contatti CX e CY vanno disattivati in programmazione.

123P710TSZCXCY||ABGND @@ﬂ 1 23 7][10TS2CcxCY|ABaGND

| ) T el e
TT X I N

"‘"

o 98
RX DELTA-S DIR TX RX DELTA TX

Fotocellule in (test sicurezza)

A ogni comando di apertura o di chiusura, la scheda verifica I'efficienza delle fotocellule.
Un’eventuale anomalia inibisce qualsiasi comando e a display viene segnalato E 4.
Per questo tipo di collegamento, abilitare la funzione F 5.

12 3P 7|10 T5 2 CX CY||A B GND @@@ 1 2 3P 7{10TS 2 CXCY|{A B GND

@@@@gg@@@@@@ e ) i ] e

B |

)

2
X TX + - NOCNC
DELTA-S DIR RX DELTA TX




Bordi sensibili

Configurare il contatto CX o CY (NC), ingresso per dispositivi di sicurezza tipo bordi sensibili, conformi alla
normativa EN 12978.

Vedi funzioni ingresso CX (Funzione F2) o CY (Funzione F3) in:

- C7 riapertura durante la chiusura. In fase di chiusura del cancello, I'apertura del contatto provoca I'inversione
del movimento fino alla completa apertura;

- C8 richiusura durante I'apertura. In fase di apertura del cancello, I'apertura del contatto provoca I'inversione del
movimento fino alla completa chiusura.

Se non vengono utilizzati i contatti CX e CY vanno disattivati in programmazione.

123 7| (10TS 2 CX CY| 123 7| [10TS 2 CX CY|
WIRJA]E R HEER]T HOAH OO -
: i
)

©o9 % LYYy Y99

C NO NC 24V12V 0V L 4 C NO NC C NO NC

DFWN DFWN con scheda di. controllo
dei collegamenti DFI

DISPOSITIVI WIRELESS

Inserire la scheda RIO-CONN sul connettore dedicato sulla scheda elettronica.

Impostare la funzione da associare al dispositivo wireless (F 65, F 66, F 67 e F 68).

Configurare gli accessori wireless (vedi fascicolo dell'accessorio da configurare).

Se i dispositivi non sono configurati con la scheda RIO-CONN, appare sul display I'errore E 18.

A\ Nel caso di disturbi di radiofrequenza nell'impianto, il sistema wireless inibisce il normale funzionamento
dell'automazione e appare a display I'errore E 17.

RIO-EDGE RIO-CELL RIO-LUX
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COLLEGAMENTO CON CAME REMOTE PROTOCOL (CRP)
Collegamento seriale RS485 con scheda RSE via CRP (Came Remote Protocol).

UTPCATS —=

= "~
1| O] [eo—
% = BE [
Blim® T
)| 2 = Inserire la
| 2 ;'8 RSE scheda RSE.
—_—— =
.....,.@ = |
]| & RIO-CONN 32
""""" ]| 2 I—, rgga
=lal *

PROGRAMMAZIONE

DESCRIZIONE DEI COMANDI DI PROGRAMMAZIONE

Display

|l tasto ESC serve per:

- uscire dai menu;

- annullare le modifiche;
- fermare il cancello
(solo per operazioni di
collaudo).

Per entrare nel menu, tenere premuto il tasto ENTER per almeno un secondo.

000
HH

. D(
H
%ﬂg @ NEP&?ER

IVd

| tasti < > servono per:
- spostarsi da una voce di menu a un’altra;

- incrementare o decrementare un valore;

- aprire e chiudere il cancello (solo per operazioni di collaudo).

@)
ESC

O
Esc

Il tasto ENTER serve per:

- entrare nei menu;

- confermare e memorizzare il valore
impostato.




MENU FUNZIONI

A La programmazione delle funzioni va effettuata con I’automazione ferma.

F1

F2

F3

F5

F6

F7

F8

F9

Stop totale [1-2]

Ingresso [2-CX]

Ingresso [2-CY]

Test sicurezza

Azione mantenuta

Comando [2-7]

Comando [2-3P]

Rilevazione ostacolo a
motore fermo

Ingresso NC — Stop del cancello con esclusione dell’eventuale chiusura
automatica; per riprendere il movimento, usare il dispositivo di comando. Il
dispositivo di sicurezza va inserito su 1-2, se non utilizzato, selezionare OFF.

OFF (default) / ON

Ingresso NC — Possibilita di associare: C1 = riapertura durante la chiusura
per fotocellule, C2 = richiusura durante I'apertura per fotocellule, C3 = stop
parziale, C4 = attesa ostacolo, C7 = riapertura durante la chiusura per bordi
sensibili (con contatto pulito), C8 = richiusura durante I'apertura per bordi
sensibili (con contatto pulito).

£ La funzione C3 (stop parziale) appare solo se viene attivata la funzione F
19 (Tempo chiusura automatica).

OFF (default) / C1/C2/C3/C4/C7/C8

Ingresso NC — Possibilita di associare: C1 = riapertura durante la chiusura
per fotocellule, C2 = richiusura durante I'apertura per fotocellule, C3 = stop
parziale, C4 = attesa ostacolo, C7 = riapertura durante la chiusura per bordi
sensibili (con contatto pulito), C8 = richiusura durante I'apertura per bordi
sensibili (con contatto pulito).

La funzione C3 (stop parziale) appare solo se viene attivata la funzione F
19 (Tempo chiusura automatica).

OFF (default) /C1/C2/C3/C4/C7/C8

Dopo ogni comando di apertura o di chiusura, la scheda verifica che le
fotocellule funzionino correttamente.

Per i dispositivi wireless, il test sicurezza & sempre attivo.

OFF (default) /1= CX/ 2=CY/4 = CX+CY

II'cancello si apre e si chiude tenendo premuto un pulsante. Pulsante di
apertura sul contatto 2-3P e pulsante di chiusura sul contatto 2-7. Tutti gli altri
dispositivi di comando, anche radio, sono esclusi.

OFF (default) / ON

Dal dispositivo di comando collegato su 2-7 esegue il comando passo-passo
(apre-chiude-inversione) o sequenziale (apre-stop-chiude-stop).

0 = Passo-passo (default) / 1 = Sequenziale / 2 = Apre / 3 = Chiude

Dal dispositivo di comando collegato su 2-3P esegue I'apertura pedonale
(apertura completa dell'anta di M2) o apertura parziale (apertura parziale
dell'anta di M2: il grado di apertura dipende dalla percentuale di regolazione
della corsa impostata con F36).

0 = Apertura pedonale (default) / 1 = Apertura parziale / 2 = Apre

Il cancello chiuso, aperto o dopo uno stop totale, il motoriduttore rimane fermo
se i dispositivi di sicurezza (fotocellule o bordi sensibili) rilevano un ostacolo.

OFF (default) / ON
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F10

F11

F12

F13

F14

F16

F18

F19

F20

Uscita segnalazione
cancello aperto

0 abilitazione
elettroserratura

Encoder

Partenza rallentata

Spinta in chiusura

Tipo sensore

Colpo d’ariete

Lampada
supplementare

Tempo chiusura
automatica

Tempo chiusura
automatica dopo
apertura parziale o
pedonale

Segnala lo stato del cancello. Il dispositivo di segnalazione & collegato su
10-5 o in alternativa, abilita I'elettroserratura collegata all'uscita 17 V del
trasformatore e sul morsetto 5.

0 = accesa a cancello aperto e in movimento (default) / 1 = in apertura
lampeggia con intermittenza ogni mezzo secondo, in chiusura lampeggia con
intermittenza ogni secondo, accesa fissa con cancello aperto e spenta con
cancello chiuso / 2 = elettroserratura abilitata

Gestione dei rallentamenti, della rilevazione degli ostacoli e della sensibilita.
Con funzione disattivata, regolare il tempo lavoro dalla funzione F22, in
questo modo, i motoriduttori eseguono le manovre con velocita rallentata.
OFF / ON (default)

A ogni comando di apertura o chiusura, il cancello parte lentamente per alcuni
secondi.

OFF (default) / ON
A finecorsa in chiusura, i motoriduttori eseguono una breve spinta in battuta
delle ante.

OFF (default) / 1 = spinta minima / 2 = spinta media / 3 = spinta massima
Impostazione del tipo di accessorio per il comando dell’automazione.

0 = comando con sensore transponder o lettore di tessere magnetiche / 1 =
comando con selettore a tastiera (default)

Prima di ogni manovra di apertura e chiusura, le ante spingono in battuta per
facilitare lo sgancio dell’elettroserratura. Il tempo di spinta, si imposta con F26.

OFF (default) / ON

Uscita collegamento lampada supplememtare su 10-E.

Lampeggiante: lampeggia durante le fasi di apertura e chiusura del cancello.
Lampada ciclo: lampada esterna per aumentare I'illuminazione nella zona di
manovra rimane accesa dal momento in cui il cancello inizia I'apertura fino
alla completa chiusura compreso il tempo di attesa prima della chiusura
automatica.

0 = Lampeggiante (default) / 1 = Ciclo

L'attesa prima della chiusura automatica parte dal raggiungimento del punto
di finecorsa in apertura per un tempo regolabile da 1 secondo a 180 secondi.
La chiusura automatica non si attiva nel caso in cui intervengano i dispositivi
di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale o in caso di
mancanza di tensione.

OFF (default) / 1 = 1 secondo /... / 180 = 180 secondi

['attesa prima della chiusura automatica parte dopo un comando di apertura
parziale per un tempo regolabile da 1 secondo a 180 secondi.

La chiusura automatica non si attiva nel caso in cui intervengano i dispositivi
di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale o in caso di
mancanza di tensione.

OFF (default) / 1 = 1 secondo /... / 180 = 180 secondi



F21

F22

F23

F24

F26

F27

F28

F30

F33

F34

F35

F36

F37

Tempo prelampeggio

Tempo lavoro

Tempo ritardo in
apertura

Tempo ritardo in
chiusura

Tempo colpo d’ariete

Tempo serratura

Velocita corsa

Velocita rallentamento

Velocita taratura

Sensibilita corsa

Sensibilita rallentamento

Regolazione apertura
parziale

Punto rallentamento in
apertura del motore M1

Regolazione del tempo prelampeggio del lampeggiatore collegato su 10-E
prima di ogni manovra. Il tempo di lampeggio € regolabile da 1 secondo a 10
secondi.
OFF (default) / 1 = 1 secondo /... / 10 = 10 secondi
Tempo di lavoro dei motori, in apertura e in chiusura. E regolabile da 5 secondi
a 180 secondi.
5 =5 secondi/.../ 120 = 120 secondi (default) /.../ 180 = 180 secondi
Dopo un comando di apertura, il motoriduttore M1 parte in ritardo. Il tempo di
ritardo & regolabile da 1 secondo a 10 secondi.
0 = Disattivata /.../ 2 = 2 secondi (default) /.../ 10 = 10 secondi
Dopo un comando di chiusura o dopo la chiusura automatica, il motoriduttore
M2 parte in ritardo. Il tempo di ritardo & regolabile da 1 secondo a 5 secondi.
0 = Disattivata /.../ 5 = 5 secondi (default) /.../ 25 = 25 secondi
Dopo un comando di apertura e chiusura, il motoriduttore esegue una spinta in
battuta per un tempo regolabile da 1 secondo a 2 secondi.
1 =1 secondo (default) / 2 = 2 secondi
Dopo un comando di apertura e chiusura, I'elettroserratura si sblocca per un
tempo regolabile da 1 secondo a 4 secondi.

= 1 secondo (default) /.../ 4 = 4 secondi
Impostazione della velocita di apertura e chiusura del cancello, calcolata in
percentuale.
60 = 60% della velocita massima /.../ 100 = 100% della velocita massima
(default)
Impostazione della velocita di rallentamento in apertura e chiusura del cancello,
calcolata in percentuale.
10 = 10% della velocita massima /.../ 50 = 50% della velocita massima
(default) /.../ 60 = 60% della velocita massima
Per motoriduttori serie FTX20DGC, la velocita di rallentamento e impostata
tra il 15% e il 60%.
Impostazione della velocita dei motoriduttori durante la fase di taratura,
calcolata in percentuale.
20 = 20% della velocita massima /... / 50 = 50% della velocita massima
(default) /.../ 60 = 60% della velocita massima
Regolazione della sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante la corsa.
10 = Sensibilita massima /.../ 100 = Sensibilita minima (default)
Regolazione della sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante il rallentamento.
10 = Sensibilita massima /.../ 100 = Sensibilita minima (default)
Regolazione in percentuale sulla corsa totale, dell’apertura del cancello.
10 = 10% della corsa /.../ 40 = 40% della corsa (default) /... / 80 = 80%
della corsa
Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio del
rallentamento in apertura del motoriduttore M1.
Questa funzione appare solo se viene attivata la funzione Encoder.
1=1% dellacorsa/.../ 25 = 25% della corsa (default) /.../ 60 = 60% della
corsa
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F38

F39

F40

F41

F42

F43

F44

F46

F49

F50

F51

F56

Punto rallentamento in
chiusura del motore M1

Punto di accostamento
in apertura del motore
M1

Punto di accostamento
in chiusura del motore
M1

Punto rallentamento in
apertura del motore M2

Punto rallentamento in
chiusura del motore M2

Punto di
accostamento in
apertura del motore
M2

Punto di
accostamento in
chiusura del motore
M2

Numero motori
Gestione
collegamento seriale

Salvataggio dati

Lettura dati

Numero periferica

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio del
rallentamento in chiusura del motoriduttore M1.

L) Questa funzione appare solo se viene attivata la funzione Encoder.
1=1% dellacorsa/.../ 25 = 25% della corsa (default) /.../ 60 = 60% della
corsa

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio della fase di
accostamento in apertura del motoriduttore M1.

Questa funzione appare solo se viene attivata la funzione Encoder.
1=1%dellacorsa/.../ 10 = 10% della corsa (default)

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio della fase di
accostamento in chiusura del motoriduttore M1.

Questa funzione appare Solo se viene attivata la funzione Encoder.
1=1%dellacorsa/.../ 10 = 10% della corsa (default)

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio del
rallentamento in apertura del motoriduttore M2.

Questa funzione appare solo se viene attivata la funzione Encoder.
1=1% dellacorsa/.../ 25 = 25% della corsa (default) /.../ 60 = 60% della
corsa

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio del
rallentamento in chiusura del motoriduttore M2.

Questa funzione appare solo se viene attivata la funzione Encoder.
1=1%dellacorsa/.../ 25 = 25% della corsa (default) /.../ 60 = 60% della
corsa

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio della fase di
accostamento in apertura del motoriduttore M2.

) Questa funzione appare solo se viene attivata la funzione Encoder.
1=1%dellacorsa/.../ 10 = 10% della corsa (default)

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio della fase di
accostamento in chiusura del motoriduttore M2.

Questa funzione appare solo se viene attivata la funzione Encoder.
1=1%dellacorsa/.../ 10 = 10% della corsa (default)

Per I'impostazione del numero dei motori collegati al quadro comando.

OFF = M1 e M2 (default) / ON = M2

Per abilitare il funzionamento CRP (Came Remote Protocol).

OFF / 3 = CRP (default)

Salvataggio nella memory roll degli utenti e delle impostazioni memorizzate.
£ Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica & stata inserita
una memory roll.

OFF (default) / ON

Caricamento dei dati salvati nella memory roll.

Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica ¢ stata inserita
una memory roll.

OFF (default) / ON

Per I'impostazione del numero della periferica da 1 a 255 per ogni scheda
elettronica in caso di impianto con piu automazioni.

1---->255



F63

F65

F66

F67

F68

U1

U2

U3

Velocita COM

Ingresso wireless
RIO-EDGE [T1]

Ingresso wireless
RIO-EDGE [T2]

Ingresso wireless
RIO-CELL [T1]

Ingresso wireless
RIO-CELL [T2]

Inserimento utente

Cancellazione utente

Cancellazione utenti

Per I'impostazione della velocita di comunicazione utilizzata nel sistema di
connessione CRP (Came Remote Protocol).

0 = 1200 Baud / 1 = 2400 Baud / 2 = 4800 Baud / 3 = 9600 Baud / 4 =
14400 Baud /5 = 19200 Baud / 6 = 38400 Baud (default) / 7 = 57600 Baud
/8= 115200 Baud

Dispositivo di sicurezza wireless (RIO-EDGE) associato a una funzione a scelta
tra quelle previste: PO = STOP TOTALE, P7 = riapertura durante la chiusura,
P8 = richiusura durante I'apertura.

Per la programmazione, vedi istruzioni allegate all’accessorio.

L Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica ¢ stata inserita
una RIO-CONN.

OFF (default) / PO / P7 / P8

Dispositivo di sicurezza wireless (RIO-EDGE) associato a una funzione a scelta
tra quelle previste: PO = STOP TOTALE, P7 = riapertura durante la chiusura,
P8 = richiusura durante I'apertura.

Per la programmazione, vedi istruzioni allegate all’accessorio.

Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica ¢ stata inserita
una RIO-CONN.

OFF (default) / PO/ P7 / P8

RIO-CELL viene associata a una funzione a scelta tra quelle previste: P1 =
riapertura durante la chiusura; P2 = richiusura durante I'apertura; P3 = stop
parziale; P4 = attesa ostacolo.

Per la programmazione, vedi istruzioni allegate all’accessorio.

Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica € stata inserita
una RIO-CONN.

OFF (default) / P1/P2/P3 /P4

RIO-CELL viene associata a una funzione a scelta tra quelle previste: P1 =
riapertura durante la chiusura; P2 = richiusura durante I'apertura; P3 = stop
parziale; P4 = attesa ostacolo.

Per la programmazione, vedi istruzioni allegate all’accessorio.

Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica € stata inserita
una RIO-CONN.

OFF (default) / P1/ P2/ P3/ P4

Inserimento fino a un max. di 250 utenti e associazione a ognuno di essi di una
funzione a scelta tra quelle previste. L'inserimento va fatto con trasmettitore
0 altro dispositivo di comando (vedi paragrafo INSERIMENTO UTENTE CON
COMANDO ASSOCIATO).

1 = Comando passo-passo (apre-chiude) / 2 = Comando sequenziale (apre-
stop-chiude-stop) / 3 = Comando solo apre / 4 = Comando parziale
Cancellazione di un singolo utente (vedi paragrafo CANCELLAZIONE DI UN
SINGOLO UTENTE).

OFF / ON = Abilitazione alla cancellazione di un singolo utente.

Cancellazione di tutti gli utenti.

OFF / ON = Cancellazione di tutti gli utenti
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Selezionare il tipo di codifica radio del trasmettitore che si desidera memorizzare

sulla scheda elettronica.

A\ Quando si seleziona una codifica radio, vengono cancellati automaticamente
U4 Decodifica codice tutti i trasmettitori memorizzati.

La codifica TWIN consente la memorizzazione di pit utenti con la stessa

chiave (Key block).
1 = tutte (default) / 2 = Rolling Code / 3 = TWIN
Per impostare il tipo di motoriduttore presente nell'impianto.
1 = SWN20 - SWN25 (default) / 2 = FA7024CB / 3 = FTX20DGC
Test per verificare il corretto senso di rotazione dei motoriduttori (vedi paragrafo
A2 Test motori TEST MOTORI).
OFF / ON
Taratura della corsa del cancello (vedi paragrafo TARATURA DELLA CORSA).
A3 Taratura corsa Questa funzione compare solo se viene attivata la funzione Encoder.
OFF / ON
Attenzione! Le impostazioni di default vengono ripristinate.
OFF / ON
Permette di visualizzare il numero di manovre effettuate o di cancellarle ( 001
A5  Conteggio manovre =100 manovre; 010 = 1000 manovre; 100 = 10000 manovre; 999 = 99900
manovre; CSI = intervento di manutenzione)

H1  Versione Visualizza la versione del firmware.

A1 Tipo motore

A4 Reset parametri

Terminati i collegamenti elettrici, eseguire la messa in funzione dell’automazione da personale qualificato ed
esperto.

Prima di procedere, controllare che I'area di manovra sia libera da qualsiasi ostacolo e verificare la presenza di
una battuta d’arresto meccanico in apertura e una in chiusura.

Dare tensione e procedere con la configurazione dell'impianto. Importante! Iniziare la programmazione
eseguendo per prime le seguenti funzioni:

- tipo motore (A1);

- numero motori (F46);

- test motori (A2), vedi paragrafo dedicato;

- taratura corsa (A3), vedi paragrafo dedicato.

A programmazione terminata, verificare il funzionamento corretto dell’automazione e di tutti gli accessori ad essa
collegati. Utilizzare i tasti < > per aprire e chiudere il cancello e il tasto ESC per fermarlo.

Dopo aver dato tensione all'impianto, la prima manovra & sempre in apertura. Durante questa fase, non e
possibile chiudere il cancello, occorre attendere la manovra completa di apertura.

A Premere immediatamente il pulsante di STOP se si riscontrano anomalie, malfunzionamenti, rumorosita o
vibrazioni sospette o comportamenti inattesi dell'impianto.

La messa in funzione va eseguita anche dopo ogni operazione di ripristino (A4).



TEST MOTORI

Selezionare A2. Premere ENTER per confermare. @

Selezionare ON. Premere ENTER per confermare |'operazione di test motori. @

Verra visualizzata la dicitura [---] in attesa del comando. ©

Tenere premuto il tasto indicato con la freccia > e verificare che I'anta del secondo motoriduttore (M2) esegua
una manovra di apertura.

[ Se I'anta compie una manovra di chiusura, invertire le fasi del motore. @

Eseguire la stessa procedura con il tasto indicato con la freccia < per verificare I'anta del primo motoriduttore
(M1).

[ Se I'anta compie una manovra di chiusura, invertire le fasi del motore. ©

ol ol e
esc || < || > ||ented]
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TARATURA CORSA

3 Prima di effettuare la taratura della corsa, posizionare il cancello a meta corsa, controllare che I'area di
manovra sia libera da qualsiasi ostacolo e verificare la presenza di una battuta d’arresto meccanico in apertura
e una in chiusura.

A\ Le battute d’arresto meccanico sono obbligatorie.

Importante! Durante la taratura, tutti dispositivi di sicurezza saranno disabilitati.

Selezionare A3. Premere ENTER per confermare. @

Selezionare ON. Premere ENTER per confermare I'operazione di taratura automatica della corsa. @
L'anta del primo motoriduttore eseguira una manovra di chiusura fino alla battuta d’arresto... ©

...di sequito, I'anta del secondo motoriduttore esequira la stessa manovra... @

...successivamente I'anta del secondo motoriduttore, eseguira una manovra di apertura fino alla battuta
darresto... ©@

.. 'anta del primo motoriduttore eseguira la stessa manovra. @




GESTIONE DEGLI UTENTI

Nelle operazioni di inserimento / cancellazione utenti, i numeri lampeggianti visualizzati, sono numeri disponibili
e utilizzabili per un eventuale utente da inserire (max 250 utenti).

Prima di procedere con la registrazione degli utenti, assicurarsi che la scheda radio (AF) sia inserita nel
connettore (vedi paragrafo DISPOSITIVI DI COMANDO).

INSERIMENTO DI UN UTENTE CON COMANDO ASSOCIATO

Selezionare U1. Premere ENTER per confermare. @

Selezionare un comando da associare all’utente.

| comandi sono:

- 1 = passo-passo (apre-chiude);

- 2 = sequenziale (apre-stop-chiude-stop);

-3 =apre;

- 4 = apertura parziale.

Premere ENTER per confermare... @

... un numero da 1 a 250 lampeggera per qualche secondo.

Inviare il codice dal trasmettitore o altro dispositivo di comando (es.: selettore a tastiera, transponder). ©
Annotare gli utenti registrati nella tabella “ELENCO UTENTI REGISTRATI".

ELENCO UTENTI REGISTRATI

1 11 21
2 12 22
3 13 23
4 14 24
5 15 25
6 16 26
7 17 27
8 18 28
9 19 29
10 20 30
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63

64
65

66
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68
69
70
71
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223 288 243
224 234 244
225 235 245
226 236 246
227 237 247
228 238 248
229 239 249
230 240 250
231 241

232 242

CANCELLAZIONE DI UN SINGOLO UTENTE

Selezionare U2. Premere ENTER per confermare. @
Selezionare ON. Premere ENTER per confermare la procedura di cancellazione. @

Scegliere il numero dell’utente da cancellare con i tasti contrassegnati con le frecce.

Premere ENTER per confermare. ©
... Verra visualizzata la scritta CLr a confermare la cancellazione. @

2] (3]

L-" w

< IEN'ITEIR Esc > EN'ITIER

ﬁ

m

~ ©

-
I

=

20
AO
<4
9
)
J0
3_J




SALVATAGGIO E CARICAMENTO DI DATI CON LA MEMORY ROLL

Per memorizzare i dati relativi agli utenti e alla configurazione dell'impianto con la Memory roll, per poi
riutilizzarli con un’altra scheda elettronica anche in un altro impianto.

ATTENZIONE! Le operazioni di inserimento ed estrazione della Memory roll, vanno eseguite in assenza di
tensione.

Inserire la Memory roll sul connettore dedicato della scheda elettronica. @

Selezionare F50. Premere ENTER per confermare. @

Selezionare ON. Premere ENTER per confermare I'operazione di salvataggio dei dati. ©
Estrarre la Memory roll e inserirla sul connettore di un‘altra scheda elettronica. @
Selezionare F51. Premere ENTER per confermare ©

Selezionare ON. Premere ENTER per confermare I'operazione di caricamento dei dati. @
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ILLUSTRAZIONE DELLE AREE E PUNTI DI RALLENTAMENTO E DI ACCOSTAMENTO

Le aree della corsa e i punti di rallentamento e di accostamento sono testati secondo i parametri delle Norme
Tecniche EN 12445 e EN 12453 per la compatibilita delle forze di impatto generate dall’anta in movimento.

M1

®q9p o

M2 g

g ©

@/1:

A = Areadi movimento a velocitd normale.

B* = Area di movimento a velocita rallentata.

C = Zonadiintervento dell’encoder con inversione del movimento.
D = Zonadiintervento dell’encoder con arresto del movimento.
E = Punto diinizio rallentamento in apertura di M2.

F = Punto diinizio rallentamento in chiusura di M2.

G = Punto diinizio rallentamento in apertura di M1.

H = Punto diinizio rallentamento in chiusura di M1.

[** = Punto di inizio accostamento in chiusura di M2.

L* = Punto di inizio accostamento in chiusura di M1.

M** = Punto di inizio accostamento in apertura di M2.

N** = Punto di inizio accostamento in apertura di M1.

0 = Battute di arresto.

* Minimo 600 mm dalla battuta di arresto.
**Impostare la percentuale di accostamento dalla funzione F 39 - F 40 per il primo motore (M1) e F43 - F44 per
il secondo motore (M2) in modo da ottenere una distanza inferiore di 50 mm dal punto di battuta d’arresto.



OPERAZIONI FINALI

FISSAGGIO DEL COPERCHIO

Terminati i collegamenti elettrici e la messa in funzione, inserire il coperchio sull'automazione, fissarlo con la
vite e riposizionare la leva di shlocco.

UNI 6955
39%95

[y
~

FISSAGGIO DELLA PROTEZIONE DEL BRACCIO DI TRASMISSIONE

Inserire la protezione sotto I'automazione e fissarla al braccio di trasmissione con la vite.

UNI 6955 —&,
39x13
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MESSAGGI DI ERRORE

(L) I messaggi di errore sono indicati sul display.

E1 La taratura della corsa ¢ stata interrotta dall’attivazione del pulsante di STOP
E2 Taratura corsa incompleta

E3 Encoder rotto

E4 Errore test servizi

E7 Tempo lavoro insufficiente

E9 Ostacolo in chiusura

E10 |Ostacolo in apertura

E11  |Numero massimo di ostacoli rilevati

E14  |Errore di comunicazione seriale

E15  |Errore trasmettitore non compatibile
E17  |Errore sistema wireless

E18 |l sistema wireless non & configurato

INSTALLAZIONE E COLLEGAMENTI PER APERTURA VERSO LESTERNO

Di seguito, le uniche operazioni che variano rispetto all'installazione standard:
VERIFICHE QUOTE E DIMENSIONI DI APPLICAZIONE

Determinare il punto di fissaggio della staffa cancello e ricavare il punto di fissaggio della staffa pilastro, rispettando
le quote riportate nel disegno e nella tabella.

TN

-

120 min

0

N~
N

|
==
|

Apertura anta (°) A B C max
90 140 420 60
110 140 420 60

310 max




A\ Attenzione! Se non ci sono le battute d’arresto, & obbligatorio fissare i fermi.
FISSAGGIO DEI FERMI MECCANICI

Shloccare il motoriduttore.

In apertura.

Aprire completamente I'anta. Posizionare il fermo sotto la cassa accostandolo al braccio
di trasmissione e fissarlo con la vite.

In chiusura.

Chiudere I'anta. Posizionare il secondo fermo accostandolo dal lato
opposto del braccio e fissarlo con la vite.

UNI 5931
M8x20 =

-

DETERMINAZIONE DEI PUNTI DI FINECORSA
Fare riferimento al capitolo per 'apertura verso I'interno
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AUTOMAZIONE

MARRONE

BLU
NERO

-

EEE MR

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

BLU
NERO

MARRONE

HEE

afu]

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

HEH

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2)

5

SEE

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

TTAL_

Automazione installata a destra (vista interna).

Automazione installata a destra e motoriduttore
installato a sinistra (vista interna) con automazione
ritardata in chiusura.

—

Automazione installata a sinistra e motoriduttore
installato a destra (vista interna) con automazione
ritardata in chiusura.




DISMISSIONE E SMALTIMENTO

== CAME S.p.A. implementa all'interno dei propri stabilimenti un Sistema di Gestione Ambientale certificato e conforme alla
norma UNI EN ISO 14001 a garanzia del rispetto e della tutela dell'ambiente.

Vi chiediamo di continuare I'opera di tutela dell’ambiente, che CAME considera uno dei fondamenti di sviluppo delle proprie
strategie operative e di mercato, semplicemente osservando brevi indicazioni in materia di smaltimento:

&3 SMALTIMENTO DELL'IMBALLO

| componenti dell'imballo (cartone, plastiche, etc.) sono assimilabili ai rifiuti solidi urbani e possono essere smaltiti senza alcuna
difficolta, semplicemente effettuando la raccolta differenziata per il riciclaggio.

Prima di procedere e sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo d'installazione.

NON DISPERDERE NELLAMBIENTE!

&3 SMALTIMENTO DEL PRODOTTO

I nostri prodotti sono realizzati con materiali diversi. La maggior parte di essi (alluminio, plastica, ferro, cavi elettrici) & assimilabile
ai rifiuti solidi urbani. Possono essere riciclati attraverso la raccolta e lo smaltimento differenziato nei centri autorizzati.

Altri componenti (schede elettroniche, batterie dei trasmettitori, etc.) possono invece contenere sostanze inquinanti.

Vanno quindi rimossi e consegnati a ditte autorizzate al recupero e allo smaltimento degli stessi.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo di smaltimento.

NON DISPERDERE NELL’AMBIENTE!

CAME S.P.A.

Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy

tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941
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Swing-gate operator FA00441-EN
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FTX20DGC / FTX20DLC
INSTALLATION MANUAL EN| English |



Fabbricante / Manufacturer / Hersteller / Fabricant / Fabricante / Fabricante

/ Wytwdrca / Fabrikant
Came S.p.a.
indirizzo / address / adresse / adresss / direccitn / enderago / adres / adres
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MANUAL RELEASE

Warning! This procedure must be done with the main power cut off,
Manually releasing the operator may result in uncontrolled movement of the gate, if this has any me-
| chanical problems or is unbalanced.

| RELEASING (figure )

Fit the trilobe key into the lock, turn it counter-clockwise and turn the release lever.
LOCKING (figure )
To relock, reposition the release lever and turn the trilobe key clockwise.
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MAINTENANCE

IN WHEN CLEANING, MAINTAINING AND REPLACING PARTS, DISCONNECT THE OPERATOR
FROM THE MAINS POWER SUPPLY (EXCLUDING POINT B)

At least every six months, perform ordinary maintenance jobs.

A\ When performing this procedure, keep clear of the movement of the boom.

A - Wipe clean the photocells' glass with a soft, slightly water-dampened cloth. Do not use any solvents
or other chemicals.

B - Check that the photocells are working properly by waving an object between them when the boom
is moving: if the boom inverts its direction or the maneuver is stopped, the photocells are working
properly.

C - Check that there are no impediments to the proper operation of the operator, such as any overgrown
vegetation that could block the photocells or any changes or yielding to the barrier's structure.

Any repairs, or changes to the installation must be performed by qualified staff and all jobs

logged carefully.

WHAT TO DO IF ...

ISSUES POSSIBLE CAUSES POSSIBLE FIXES
The operator | e Power supply is missing e Check main power supply
neither opens | e The gearmotor is stuck e | ock the gearmotor
nor closes e The transmitter emits a weak | ® Replace the batteries
signal or no signal
e Release lever is raised e Make sure the release lever is lowered
e Button/s and/or selectors e Check that the devices and the electric
stuck cables are in proper working conditions
The operator | e The photocells are working e Check that there are no obstructions in the
opens but range of operation of the photocells
does not
close

A\ If the problem cannot be solved by following the fixes in the table or if any malfunctions,
anomalies, noises, vibrations or suspicious and unexpected behavior is experienced on the
system, call for qualified assistance.
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GENERAL PRECAUTIONS FOR INSTALLERS

A\ CAUTION! Important safety instructions.
Follow all of these instructions. Improper installation can cause serious bodily
harm.
Before continuing, also read the general precautions for users.

THIS PRODUCT MUST ONLY BE USED FOR ITS SPECIFICALLY INTENDED PURPOSE. ANY OTHER USE IS DANGEROUS.
Came S.P.A. IS NOT LIABLE FOR ANY DAMAGE CAUSED BY IMPROPER, WRONGFUL AND UNREASONABLE USE. @ THIS
MANUAL'S PRODUCT IS DEFINED BY MACHINERY DIRECTIVE 2006/42/CE AS "PARTLY-COMPLETED MACHINERY".
PARTLY-COMPLETED MACHINERY IS A SET THAT ALMOST CONSTITUTES A MACHINE, BUT WHICH, ALONE, CANNOT
ENSURE A CLEARLY DEFINED APPLICATION. PARTLY-COMPLETED MACHINERY IS ONLY DESTINED TO BE INCORPORATED
OR ASSEMBLED TO OTHER MACHINERY OR OTHER PARTLY-COMPLETED MACHINERY OR APPARATUSES TO BUILD
MACHINERY THAT IS REGULATED BY DirecTive 2006/42/CE. THE FINAL INSTALLATION MUST BE COMPLIANT
witH European pirecTive 2006/42/CE anp EuroPEaN REFERENGE sTanDARDS: EN 13241-1, EN
12453, EN 12445 e EN 12635. ® GIVEN THESE CONSIDERATIONS, ALL PROCEDURES STATED IN THIS
MANUAL MUST BE EXCLUSIVELY PERFORMED BY EXPERT, QUALIFIED STAFF. @ LAYING THE CABLES, INSTALLATION
AND TESTING MUST FOLLOW STATE-OF-THE-ART PROCEDURES AS DICTATED BY REGULATIONS BEFORE INSTALLING
THE OPERATOR, CHECK THAT THE GATE IS IN PROPER MECHANICAL CONDITION, THAT IT IS PROPERLY BALANCED
AND THAT IT PROPERLY CLOSES: IF ANY OF THESE CONDITIONS ARE NOT MET, DO NOT CONTINUE BEFORE HAVING
MET ALL SAFETY REQUIREMENTS. ® THE OPERATOR CANNOT BE USED WITH GATES FITTED WITH PEDESTRIAN
DOORS, UNLESS ITS OPERATION CAN BE ACTIVATED ONLY WHEN THE PEDESTRIAN DOOR IS IN SAFETY POSITION.
® MAKE SURE THAT PEOPLE CANNOT BET ENTRAPPED BETWEEN THE GATE'S MOVING AND FIXED PARTS DUE TO
THE GATE'S MOVEMENT. ® Do NOT FIT THE OPERATOR UPSIDE DOWN OR ONTO ELEMENTS THAT COULD YIELD TO
ITS WEIGHT. |F NECESSARY, ADD REINFORCEMENTS TO THE FASTENING POINTS ® CHECK THAT THE TEMPERATURE
RANGE APPEARING ON THE OPERATOR IS SUITED TO THE PLACE OF INSTALLATION ® DO NOT INSTALL DOOR OR
GATE LEAVES ON TILTED SURFACES ® CHECK THAT NO LAWN WATERING DEVICES SPRAY THE OPERATOR WITH
WATER FROM THE BOTTOM UP @ SUITABLY SECTION OFF AND DEMARCATE THE ENTIRE INSTALLATION SITE TO
PREVENT UNAUTHORIZED PERSONS FROM ENTERING THE AREA, ESPECIALLY MINORS AND CHILDREN. ® USE PROPER
PROTECTIONS TO PREVENT MECHANICAL HAZARDS WHEN PEOPLE ARE LOITERING AROUND THE MACHINERY'S RANGE
OF ACTION, FOR EXAMPLE, PREVENT CRUSHING OF FINGERS BETWEEN THE DRIVE SHAFT AND THE MECHANICAL
STOPS, PREVENT CRUSHING WHEN THE GATE IS OPENING, AND SO ON. ® ANY RESIDUAL RISKS MUST BE INDICATED
CLEARLY WITH PROPER SIGNAGE AFFIXED IN VISIBLE AREAS. ALL OF WHICH MUST BE EXPLAINED TO END USERS.
© AFFIX CAUTIONARY SIGNS, SUCH AS THE GATE PLATE, WHEREVER NEEDED AND IN PLAIN SIGHT THE GATE PLATE,
WHEREVER NEEDED AND IN PLAIN SIGHT. ® ALL OPENING CONTROLS MUST BE INSTALLED AT LEAST 1.85 M FROM
THE PERIMETER OF THE GATE'S WORKING AREA, OR WHERE THEY CANNOT BE REACHED FROM OUTSIDE THE GATE.
® |F THE OPERATOR IS INSTALLED LOWER THAN 2.5 FROM THE GROUND OR FROM ANY OTHER ACCESS LEVEL,
FIT ANY PROTECTIONS AND SIGNS TO PREVENT HAZARDOUS SITUATIONS. ® IVIAKE SURE THAT MECHANICAL STOPS
ARE ALREADY INSTALLED ® MAKE SURE THE OPERATOR IS INSTALLED ONTO A STURDY SURFACE THAT IS PROTECTED
FROM ANY COLLISIONS ® UNLESS THE KEY-OPERATION IS FUNCTIONING (FOR E.G. KEYPAD SELECTOR, KEY-SWITCH
SELECTOR, TRANSPONDER SELECTOR, AND SO ON), ANY MAINTAINED-ACTION CONTROL DEVICES MUST BE INSTALLED
AT LEAST 1.5 M FROM THE GROUND AND OUT OF REACH FROM UNAUTHORIZED USERS. ® THE MANUFACTURER
DECLINES ANY LIABILITY FOR USING NON-ORIGINAL PRODUCTS; WHICH WOULD RESULT IN WARRANTY LOSS ® ALL
SWITCHES IN MAINTAINED ACTION MODE MUST BE POSITIONED SO THAT THE MOVING GATES LEAVES, THE TRANSIT
AREAS AND VEHICLE THRU-WAYS ARE COMPLETELY VISIBLE, AND YET THE SWITCHES MUST BE ALSO AWAY FROM



ANY MOVING PARTS @ AFFIX A PERMANENT TAG, THAT DESCRIBES HOW TO USE THE MANUAL RELEASE MECHANISM,
CLOSE TO THE MECHANISM. ® BEFORE HANDING OVER TO USERS, CHECK THAT THE SYSTEM IS COMPLIANT WITH
THE 2006/42/CE uNIFoRMED MACHINERY DIRECTIVE. MAKE SURE THE SETTINGS ON THE OPERATOR ARE ALL
SUITABLE AND THAT ANY SAFETY AND PROTECTION DEVICES, AND ALSO THE MANUAL RELEASE, WORK PROPERLY.
® |F THE POWER-SUPPLY CABLE IS DAMAGED, IT MUST BE IMMEDIATELY REPLACED BY THE MANUFACTURER OR BY
AN AUTHORIZED TECHNICAL ASSISTANCE CENTER, OR IN ANY CASE, BY QUALIFIED STAFF, TO PREVENT ANY RISK ®
DURING ALL PHASES OF THE INSTALLATION MAKE SURE YOU HAVE CUT OFF THE MAINS POWER SOURCE. ® THE
ELECTRICAL CABLES MUST RUN THROUGH THE CABLE GLANDS AND MUST NOT TOUCH ANY HEATED PARTS, SUCH AS
THE MOTOR, TRANSFORMER, AND SO ON). ® MIAKE SURE YOU HAVE SET UP A SUITABLE DUAL POLE CUT OFF DEVICE
ALONG THE POWER SUPPLY THAT IS COMPLIANT WITH THE INSTALLATION RULES. IT SHOULD COMPLETELY CUT OFF
THE POWER SUPPLY ACCORDING TO CATEGORY IIl SURCHARGE CONDITIONS. ® KEEP THE SECTION OF THIS MANUAL
INSIDE THE TECHNICAL FOLDER ALONG WITH THE MANUALS OF ALL THE OTHER DEVICES USED FOR YOUR AUTOMATION
SYSTEM. REMEMBER TO HAND OVER TO THE END USERS ALL THE OPERATING MANUALS OF THE PRODUCTS THAT
MAKE UP THE FINAL MACHINERY.

THE NEXT FIGURE SHOWS THE MAIN HAZARD POINTS FOR PEOPLE.

A DANGER OF HIGH VOLTAGE;

DANGER OF CRUSHING;

DANGER OF FOOT CRUSHING;
DANGER OF HAND ENTRAPMENT;

DO NOT TRANSIT THROUGH DURING MANEUVERING.
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KEY

L This symbol shows which parts to read carefully.

A\ This symbol shows which parts describe safety issues

= This symbol shows which parts to tell users about.

The measurements, unless otherwise stated, are in millimeters.

DESCRIPTION

Operator complete with control board, movement control and obstruction detecting device plus mechanical
endstops for swing gates with leaves up to 2 m.

INTENDED USE

This operator is designed to power swing gates for residential and apartment block use.
Any installation and/or use other than that specified in this manual is forbidden.

LIMITS TO USE
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DESCRIPTION OF PARTS

Cover 10. Control-board supporting plate
Control-board protective cover 11. ZL65 control board

EMCO2 card 12. Transmission arm protection

Post brace 13. Transmission arm

Gearmotor 14. Joint arm

Mechanical stops 15. Gate brace

Release lever 16. Release keys

Lock 17. Release shaft for optional, pull-cord device

© oo ND O N

Control-board supporting structure

=
— A \:/%// @ Y ‘ g
sl e

UNI 5931 M8 x 80

"UNI'5931 M8 x 20

8 UNI 5739 M10 x14

~ UNI5739 M6 x 10

UNI 6955 3,9 x 9,5

UNI 6955 3,9 x 13

?10x39

> UNI6593 06
UNI 6592 @ 12
010x45
012x26

~ UNIT7474 M8

~ UNI5588 M8
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p. 8 - Manual FA00441-EN v. 1 - 01/2018- © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed, at any time, and without notice.




p. 9 - Manual FA00441-EN v. 1 - 01/2018- © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed, at any time, and without notice.

TECHNICAL DATA
Model

FTX20DGC - FTX20DLC

Protection rating (IP)

Power supply (V - 50/60 Hz)
Input voltage motor (V)

Max draw (A)

Stand-by consumption (W)

Stand-by consumption with the RGP1 (W) module

Maximum power (W)
Cycles/hour

Operating temperature (°C)
Torque (Nm)

Opening time at 90° (s)
Gear ratio

Apparatus class

Acoustic pressure dB (A)
Weight (Kg)

44
230 AC
24DC
4
7
0.5
140
40
-20 to +55
180
from 20 to 30
1/1680
|
<70
10.5

STANDARD INSTALLATION

Operator

Gearmotor

Flashing light
Key-switch selector
Photocells

Photocells post
Mechanical gate stop
Junction pit
Transmitter

©oo NN~




GENERAL INSTALLATION INDICATIONS

PRELIMINARY CHECKS

A\ Before beginning the installation, do the following:

« check that the gate structure is sturdy enough, the hinges work efficiently and that there is no friction between
the fixed and moving parts;

« if ground stops are not, or cannot be, fitted, use the supplied mechanical stops;

« make sure that the point where the gearmotor is fastened is protected from any impacts and that the surface
is solid enough;

« set up suitable tubes and conduits for the electric cables to pass through, making sure they are protected from
any mechanical damage.

CABLE TYPES AND MINIMUM THICKNESSES

. cable length

Connection
<20m 20<30m

Input voltage for 230 V AC control board 36 %15 mm? 3G x 2.5 mm’
(1P+N-+PE)
24\ DG gearmotor 3x1.5mm’ 3x25mm’
Electric lock 2x0.5mm’
Flashing light 2x0.5mm’
Command and control devices 2x0.5mm’
TX Photocells 2x0.5mm’
RX photocells 4x05mm’

When operating at 230 V and outdoors, use HO5RN-F-type cables that are 60245 IEC 57 (IEC) compliant;
whereas indoors, use HO5VV-F-type cables that are 60227 IEC 53 (IEC) compliant. For power supplies up to
48V, you can use FROR 20-22 lI-type cables that comply with EN 50267-2-1 (CEl).

To connect the antenna, use the RG58 (we suggest up to 5 m).

For paired connection and CRP, use a UTP CAT5-type cable (up to 1,000 m long).

If cable lengths differ from those specified in the table, establish the cable sections depending on the
actual power draw of the connected devices and according to the provisions of regulation CEI EN 60204-1.

For multiple, sequential loads along the same line, the dimensions on the table need to be recalculated
according to the actual power draw and distances. For connecting products that are not contemplated in this
manual, see the literature accompanying said products
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INSTALLATION

A\ Only skilled, qualified staff must install this product.
AThe following illustrations are mere examples in that the space for fastening the operator and accessories
varies depending on the installation area. It is up to the fitter, therefore, to choose the most suitable solution.

The following figures show a standard installation with the gearmotor and transmission arms fitted to
the left of the inward-opening gate. Fitting the gearmotor with the transmission arms to the right is done
symmetrically. Careful! For outward opening gate leaves, follow the chapter titled "INSTALLING AND
CONNECTING FOR OUTWARD OPENING".

INITIAL WORKS

Fit junction boxes and corrugated tubing needed for the incoming connections from the distribution pit.
[E3The number of tubes depends on the type of system and the accessories you are going to fit. You will need at
least two corrugated tubes where the operator is installed (on the gate leaf that opens first).

a




CHECKING MEASUREMENTS AND APPLICATIVE DIMENSIONS

Establish where you will fit the gate brace and measure where the gate-post brace will fit. Make sure to respect
the quotas shown in the drawing and table.

‘ 100 ‘
- 60 ©
POST ——— GATEBRACE [ 2
BRACE ng S ﬂ
A S 100
118
_ FTX20DGC
T=ﬂ 3 o e el | et e 322
==
]
| :
c
€ A B
&
- 150 min
~d:'»—1
‘ e
Leaf
opening A B C max
a arc (°)
90 140 420 150
90 160 + 180 380 150
310 max e 110 200 + 220 400 50
~ FTX20DLC

5

120 min

v
H
Leaf
opening A B C
arc (°)
N 90 140 + 210 540 0+50
S 90 140 + 200 510 75+ 200
90 150 + 180 510 225 + 250
110 200 + 220 430 0+50
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FASTENING THE BRACES

Marked the spots where the gate-post brace and gate brace will be fitted.

The fastening measurements are listed in the paragraph titled CHECKING MEASUREMENTS AND APPLICATIVE
DIMENSIONS.

Drill the anchoring points, fit the dowels or use plugs that will hold fast the screws.

The drawings are mere examples. Installers should carefully choose the most suitable set up according to the
type and thickness of the gate leaf.

Use suitable screws to fasten the brackets.
A\ Lay the necessary electrical cables and run them through the cable gland and lock them to the clamp of the
post brace.




PREPARING AND FASTENING THE OPERATOR

Remove the operator's cover in the following way: - open the lock protection cap, fit, the trilobe key into the lock
and turn in counter-clockwise;

- turn the release lever and loosen the screw that fastens the cover to the gearmotor;

- push the cover back and lightly pull on its sides to lift it.

Fit the gearmotor into the gate-post brace and tighten the nuts and bolts.
Fit the plug into the socket on the gearmotor drive-shaft.,

M8
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Fit the transmission arm to the shaft by using the slow-shaft washer and the bolt.

e
%@W\W*
7 17

—
UNI 65

014

UNI 5739
M10x14

Fasten the driven-arm to the transmission arm by using the pin, the bolt and the washer.

UNI 5739

= M6x10
&

Release the gearmotor and fasten the driven-arm to the gate-post brace as shown in the drawing.

UNI 6592

UNI 5739
g M6x10
N




A Warning! If no end stops are fitted, you must fasten the stops.
FASTENING THE MECHANICAL STOPS

Release the gearmotor.

When opening.

Entirely open the gate leaf. Fit the stop under the casing, against the transmission
arm and fasten it with the bolt.

UNI 5931
M8x20 =

@°mi--

When closing.

Close the leaf. Fit the second stop against the opposite side of the arm
and fasten it with the bolt.

UNI 5931
M8x20
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ESTABLISHING THE LIMIT-SWITCH POINTS

With the gearmotor released and the gate-leaf closed, adjust
the closing limit-switch grub screw by turning it clockwise or
counterclockwise. Tighten the nut to fasten the grub-screw.

Likewise, adjust the endstop by turning the endless screw on the other
endstop.




CONTROL CARD

AWarning! Before working on the control panel, cut off the main power supply and, if present, remove any
batteries.
All wiring connections are quick-fuse protected.

Fuses ZL65

LINE - Line 2A-F=230V

ACCESSORIES - Accessories 2A-F
DESCRIPTION OF PARTS

1. Terminals for signaling devices 11. R700/R800 board connector

2. Gearmotors with encoder terminals 12.  Connector for the RIO-CONN card

3. Control devices terminals 13. Memory Roll card connector

4. Safety devices terminals 14. Display

5. CRP connection terminals 15. Programming buttons

6.  Terminals for transponder devices 16. RSE board connector

7. Keypad selector terminal 17.  Terminals for the RGP1 module

8. Antenna terminal 18. Accessories fuse

9. Module connector CONNECT GW 19. Power supply terminal board

10. AF card connector 20. Line fuse

©@ e 0 A®

®
e
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ELECTRICAL CONNECTIONS
A\ The electrical cables must not touch any heated parts such as the motor, transformer, and so on.

POWER SUPPLY

24V AC/DC - max 40 W accessories

power-supply output

‘89/jou noyym pue ‘aun Aue Je ‘pabueyo oq Aews fenuews siyp jo sjusjuod Yy - 'y'd's JNYI @ -8L0¢/10 - L A NI-Lyr00V [enueyy - 61 d



ELECTRIC LOCK

WARNING! An electric lock must be fitted to gate leaves exceeding 2.5 m in length when using irreversible
gearmotors. Electric locks must always be fitted when using reversible gearmotors.

Connect the electric lock to the transformer's 17 V output and to terminal 5 on the control board.
WARNING! To access the transformer, you will need to remove the control board brace.

©) é (6]
Joouobo

230V Transformer

17 25

o|J00 000

Connection for the 12
V AC electric lock - 15
W max..

Connect a fuse
(not supplied) and
select 2 from function
F10.

|:| 3.15 A fuse

SIGNALING DEVICES
s
[Tl = Gate open signaling output
0= | (g) (Contact rated for: 24 V AC/DC - 3 W max.).
— .

T See function F 10,
[T _|
I= Either flashing light or cycle light connection output
e ( g ) (Contact rated for: 24 V AC/DC - 25 W max.).

_— See function F 18.
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CONTROL DEVICES

WARNING! For the system to work properly, before fitting any plug-in card, such as the AF or R800 one, you
MUST CUT OFF THE MAINS POWER SUPPLY and, if present, disconnect any batteries.

R700/800 |

To be able to snap

in the cards into
the dedicated "
connectors, raise

the card cover.

Connector for UR042 module. Connector for the R700
The UR042 module will not work if the RGP1 card (for using the
module or the RSE card is connected. transponder or the card
[E— L I iy reader) or for the R800
- A= )1E ZL65 %00?@ card (for using the keypad
= @ selector).
S
] b oo
o S8 ||=® =
solsm = =5 =
BN R . 0 s Connector for AF card
- ﬁs" o= ——— (\F868 o AF43) for
H - v b remote control.

Antenna with RG58 cable
for remote control.

e e

Keypad selector.

—Black — o~ /| Transponder or card reader.

° OPEN-CLOSE-INVERT function (step-step) from control device (NO contact). Alternatively,
I=l when programming the functions, you can activate the OPEN-STOP-CLOSE-STOP
(sequential) command, OPEN or CLOSE. See function F7.

Lo

o OPEN, PARTIAL or PEDESTRIAN OPENING from a control device (NO contact). See function
F8.

L—o

STOP button (NC contact). For stopping the gate while excluding automatic closing. To resume

movement press the control button or use another control device. See function F1.
g If unused, it should be deactivated during programming.




OPERATORS

Operator installed on the left (outer view).
(Default setting)

HEH

FER

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

BEE

FIFIE

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

OPERATOR WITH GEARMOTOR

SEE

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

Operator installed on the left and gearmotor installed
on the right (inner view) with operator delayed when
closing.

(Default setting)

i

=11
=11
mT ]

Operator fitted to the right and gearmotor to the left
(inner view) with operator delayed when opening.

FIFE

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2 i i
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SAFETY DEVICES

Photocells

Configure contact CX or CY (NC), safety input for photocells. See CX input functions (Function F2) or CY (Function
F3) in:

- C1 reopening during closing. When the gate is closing, opening the contact triggers the inversion of movement
until the gate is fully open again;

- C2 close back up during opening. When the gate is opening, opening the contact triggers the inversion of
movement until the gate is completely closed.

- C3 partial stop. Opening the contact triggers the gate to stop, if it is moving, and to shift into automatic closing
(if the automatic closing function has been set);

- C4 obstruction wait. Opening the contact triggers the gate to stop, if it is moving, and to resume its movement
once the obstruction is removed.

If contacts CX and CY are not used they should be deactivated during programming.

123P710TSZCXCY||ABGND @@ﬂ 1 23 7][10TS2CcxCY|ABaGND

| ) T el e
T T X A

b B o 9%
/ \ NC
TX

RX DELTA-S DIR RX DELTA TX

Photocells (safety test)

Upon each opening and closing command, the board checks the efficiency of the photocells.
Any malfunction will inhibit any command and E 4 will appear on the display.
For this type of connection, enable function F 5.

12 3P 7|10 T5 2 CX CY||A B GND @@@ 1 2 3P 7{10TS 2 CXCY|{A B GND

@@@@gg@@@@@@ PR ] ISR 1T

T | J

+ - NOCNC

DELTA-S DIR RX DELTA TX



Sensitive Safety Edges

Configure contact CX or CY (NC), input for safety devices, such as sensitive safety edges, that comply with EN
12978 provisions.

See CX input functions (Function F2) or CY (Function F3) in:

- C7 reopening during closing. When the gate is closing, opening the contact triggers the inversion of movement
until the gate is fully open again;

- C8 reclosing during opening. When the gate is opening, opening the contact triggers the inversion of movement
until the gate is fully closed.

If contacts CX and CY are not used they should be deactivated during programming.

1 23 7| (10TS 2 CX CY| 1 23 7| [10TS 2 CX CY|
{i0EEHGNEED H@@@ IE[ET o AT
: Pt T [
}

©o9 % LYYy Y99

C NO NC || 24V12V0V L 4 C NO NC| [C NO NC

DFWN DFWN with control pard for the
DFI connections

WIRELESS DEVICES

Fit the RIO-CONN card into the corresponding connector on the control board.

Set the function which is to be associated with the wireless device (F 65, F66, F 67 and F 68).

Configure the wireless accessories (see the folder of the accessory you want to configure).

If the devices are not configured with the RIO-CONN card, the E 18 error message is displayed.

A\ If the system has radiofrequency interferences, the wireless system will inhibit the operator's normal operating
mode and the E 17 error message is displayed.

RIO-EDGE RIO-CELL RIO-LUX
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CONNECTION WITH CAME REMOTE PROTOCOL (CRP)

RS485 serial connection with RSE card via CRP (Came Remote Protocol).

= "~
A B GND @ @ ST L
=i i ;
=l =2 B ‘
0| o H =
@ o [ EX|
0| 2 i Fit the RSE
0| 2 ._lg RSE card.
UTPCAT5 —= @ = |
]| & RIO-CONN 32
---------- ) 8 B MR
b
= 2
=1l 2 [T ]

PROGRAMMING
DESCRIPTION OF THE PROGRAMMING COMMANDS

Display ——= %;8%‘

N
H
O

The ESC button is for: f o o)

- exiting menus; — eso = - NEMTER
- cancelling changes;

- stopping the gate (only \ /

when testing).

The < > keys are for:
- moving from one itel

m to another;

- increasing or decreasing a value;
- opening and closing the gate (only when testing).

To enter the menu, keep the ENTER key pressed for at least one second.

@)
ESC

O
Esc

The ENTER key is for:

- entering menus;

- confirming or memorizing set
values.




FUNCTIONS MENU

A When programming, the operator needs to be in stop mode.

F1

F2

F3

F5

F6

F7

F8

F9

Total stop [1-2]

Input [2-CX]

Input [2-CY]

Safety test

Maintained action

Command [2-7]

Command [2-3P]

Obstruction detection
with motor stopped

NC input — Gate stop that excludes any automatic closing; to resume
movement, use the control device. The safety device should be fitted into 1-2.
If unused, select OFF.

OFF (default) / ON

NC input — Can associate: C1 = reopening during closing by photocells, C2
= reclosing during opening by photocells, C3 = partial stop, G4 = obstruction
wait, C7 = reopening during closing by sensitive safety-edges (with clean
contact), C8 = reclosing during opening by sensitive safety-edges (with clean
contact).

L) The C3 Partial stop function only appears if the F 19 Automatic closing
time function is activated.

OFF (default) / C1/C2/C3/C4/C7/C8

NC input — Can associate: C1 = reopening during closing by photocells, C2
= reclosing during opening by photocells, C3 = partial stop, C4 = obstruction
wait, C7 = reopening during closing by sensitive safety-edges (with clean
contact), C8 = reclosing during opening by sensitive safety-edges (with clean
contact).

The C3 Partial stop function only appears if the F 19 Automatic closing
time function is activated.

OFF (default) / C1/C2/C3/C4/C7/C8

After every opening or closing command, the board will check whether the
photocells are working properly.

The safety test is always active for wireless devices.

OFF (default) /1= CX/2 =CY/4 = CX+CY

The gate opens and closes by keeping the button pressed. Opening button on
contact 2-3P and closing button on contact 2-7. All other control devices, even
radio-based ones, are excluded.

OFF (default) / ON

From the control device connected to 2-7 it performs the step-step (open-
close-invert) or sequential (open-stop-close-stop) command.

0 = Step-step (default) / 1 = Sequential / 2 = Open / 3 = Close

From the control device connected to 2-3P it executes the pedestrian opening
(completely opens the M2 gate leaf) or partial opening (it partially opens the
M2 gate leaf: the opening arc depends on the percentage of travel set up with
F36).

0 = Pedestrian opening (default) / 1 = Partial opening / 2 = Open

With the gate closed, opened or totally stopped, the gearmotor stays idle

if the safety devices, that is, photocells or sensitive safety-edges detect an
obstruction.

OFF (default) / ON
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F10

F11

F12

F13

F14

F16

F18

F19

F20

F21

F22

Output for gate open
or for enabling the
electric lock

Encoder

Soft Start

Closing thrust

Sensor type

Stop Jolt

Additional light

Automatic Closing
Time

Automatic closing
time after pedestrian
or partial openings

Pre-flashing time

Operating time

It signals the gate status. The signaling device is connected to 10-5 or,
alternatively, it enables the electric lock connected to the 17 V output of the
transformer and to terminal 5.

0 = On when the barrier is open and moving (default) / 1= during
openings it flashes intermittently each half second, and during closings
it flashes intermittently each second. It stays on steadily when the
barrier is open, off or when it s closed / 2 = electric lock is enabled
Managing slow-downs, obstruction detections and sensitivity.

With this function deactivated, adjust the working time of function F22, in
this way, the gearmotor perform maneuvers at slower speeds.

OFF / ON (default)

With each opening and closing command, the gate starts moving slowly for a
few seconds.

OFF (default) / ON

At the closing limit switch, the gearmotors make the leaves perform a brief
closing thrust.

OFF (default) // 1 = minimum thrust / 2 = medium thrust / 3

Setting the type of accessory for controlling the operator.

0 = command with transponder sensor or magnetic card reader / 1 =
command with keypad selector (default)

Before every opening or closing maneuver, the leaves thrust inwards to release
the electric lock. The thrust time, is set with F 26.

OFF (default) / ON

Output for connecting the additional light onto 10-E.

Flashing light: it flashes when the gate is opening and closing.

Cycle light: additional external light for increasing illumination in the drive
way. It stays on from the moment the leaf starts opening until it again closes
completely - including the waiting time before the automatic-closing time.

0 = Flashing light ( default) / 1 = Cycle

The automatic-closing wait starts when the opening limit switch point is
reached and can be set to between 1 and 180 seconds. The automatic closing
does not activate if any of the safety devices trigger when an obstruction is
detected, or after a total stop, or during a power outage.

OFF (default) / 1 = 1 second /... / 180 = 180 seconds

The wait before the automatic closing starts after a partial opening command
for an adjustable time of between 1 s and 180 s.

The automatic closing does not activate if any of the safety devices trigger
when an obstruction is detected, or after a total stop, or during a power outage.
OFF (default) / 1 = 1 second /... / 180 = 180 seconds

Adjusting the pre-flashing time for the flashing light connected to 10-E before
each maneuver. The flashing time is adjustable from one to ten seconds.
OFF (default) / 1 = 1 second /... / 10 = 10 Seconds

Motors working time, when opening and closing. Adjustable between five and
180 seconds.

5=>5seconas /.../ 120 = 120 seconds (default) /.../ 180 = 180 seconds



F23

F24

F26

F27

F28

F30

F33

F34

F35

F36

F37

F38

F39

Delay in opening time

Closing delay time

Closing thrust time

Lock time

Gate travel speed

Slow-down speed

Calibration speed

Travel sensitivity
Slow-down sensitivity

Adjusting the partial
opening

Opening slow-down
point for the M1 motor

Closing slow-down
point of the M1 motor

Opening approach point
of the M1 motor

After an opening command, the M1 gearmotor starts delayed. The delay time
is settable between one and ten seconds.
0 = Deactivated /.../ 2 = 2 seconds (default) /.../ 10 = 10 seconds
After either a closing command or an automatic closing, the M2 gearmotor
starts delayed. The delay time is adjustable between one and five seconds.
0 = Deactivated /.../ 5 = 5 seconds (default) /.../ 25 = 25 seconds
After an opening or closing command, the gearmotor thrusts inward for an
adjustable time between one and two seconds.

= 1 second (default) / 2 = 2 seconds
After an opening or closing command, the electric lock releases for an
adjustable time between one and four seconds.
1 =1 second (default) /.../ 4 = 4 seconds
Setting the gate's opening and closing speeds, calculated as a percentage.
60 = 60% of the maximum speed /.../ 100 = 100% of the maximum speed
(default)
Setting the gate's opening and closing slow-down speed, calculated as a
percentage.
10 = 10% of the maximum speed /.../ 50 = 50% of the maximum speed
(default) /.../ 60 = 60% of the maximum speed
For the FTX20DGC-series gearmotors, the slow-down speed is set
between 15% and 60%.
Setting the gearmotors' speeds during calibration, calculated as a percentage.
20 = 20% of the maximum Speed /... / 50 = 50% of the maximum Speed
(default) /.../ 60 = 60% of the maximum speed
Adjusting obstruction detection sensitivity during gate travel.
10 = Maximum sensitivity /... / 100 = Minimum sensitivity (default)
Adjusting obstruction detection sensitivity during slow-down.
10 = Maximum sensitivity /... / 100 = Minimum Sensitivity (default)
Adjustment as a percentage of total travel, during gate opening.
10 = 10% of the gate travel /.../ 40 = 40% of the gate travel (default) /... /
80 = 80% of the gate travel
Adjustment as a percentage of total travel, of the beginning slow-down point
of gearmotor M1 during opening.
This function only appears if the Encoder function is activated.
1= 1% of the gate travel /.../ 25 = 25% of the gate travel (default) /.../ 60
= 60% of the gate travel
Adjustment as a percentage of total travel, of the beginning slow-down point
of gearmotor M1 during closing.
(LY This function only appears if the Encoder function is activated.
1=1% of the gate travel /.../ 25 = 25% of the gate travel (default) /.../ 60
= 60% of the gate travel
Adjusting as a percentage of the total travel, the M1 motor's opening approach
starting point.
This function only appears if the Encoder function is activated.

= 1% of the gate travel /.../ 10 = 10% of the gate travel (default)

p. 28 - Manual FA0O0441-EN v. 1 - 01/2018- © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed, at any time, and without notice.



p. 29 - Manual FA00441-EN v. 1 - 01/2018- © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed, at any time, and without notice.

F40

F41

F42

F43

F44

F46

F49

F50

F51

F56

F63

Closing approach point
for motor M1

Opening slow-down
point for motor M2

Closing slow-down point
for motor M2

Opening approach
point for motor M2

Closing approach
point for motor M2

Number of motors

Managing the serial
connection

Saving data

Reading of data

Peripheral number

COM speed

Adjusting as a percentage of the total travel, the M1 motor's closing-approach
starting point.
1 This function only appears if the Encoder function is activated.
1= 1% of the gate travel /.../ 10 = 10% of the gate travel (default)
Adjusting as a percentage of the total travel, the M2 motor's opening slow-
down starting point.
This function only appears if the Encoder function is activated.

= 1% of the gate travel /.../ 25 = 25% of the gate travel (default) /.../ 60
= 60% of the gate travel
Adjusting as a percentage of the total travel, the M2 motor's closing slow-
down starting point.
This function only appears if the Encoder function is activated.
1= 1% of the gate travel /.../ 25 = 25% of the gate travel (default) /.../ 60
= 60% of the gate travel
Adjusting as a percentage of the total travel, of the M2 motor's opening
approach starting point.
L2 This function only appears if the Encoder function is activated.
1= 1% of the gate travel /.../ 10 = 10% of the gate travel (default)
Adjusting as a percentage of the total travel, the M2 motor's closing approach
starting point.
This function only appears if the Encoder function is activated.
1= 1% of the gate travel /.../ 10 = 10% of the gate travel (default)
For setting the number of motors connected to the control panel.
OFF = M1 and M2 (default) / ON = M2
For enabling the CRP (Came Remote Protocol).
OFF / 3 = CRP (default)
Saving users and saved settings in memory roll.
This function only appears if a memory roll has been fitted into the control
board.
OFF (default) / ON
Uploading data saved in memory roll.
This function only appears if a memory roll has been fitted into the control
board.
OFF (default) / ON
To set the peripheral's number from 1 to 255 for each control board when you
have a system with several operators.
1---->255
For setting the communication speed used in the CRP (Came Remote Protocol)
connection system.
0= 1200 Baud / 1 = 2400 Baud / 2 = 4800 Baud / 3 = 9600 Baud / 4 =
14400 Baud /5 = 19200 Baud / 6 = 38400 Baud (default) / 7 = 57600 Baud
/8 = 115200 Baud



F65

F66

F67

F68

U1

U2

U3

U4

Al

Wireless input
RIO-EDGE [T1]

Wireless input
RIO-EDGE [T2]

Wireless input
RIO-CELL [T1]

Wireless input
RIO-CELL [T2]

Entering users

Deleting users

Deleting users

Decoding the code

Motor type

Wireless (RIO-EDGE) safety device associated to a function chosen among
those available: PO = TOTAL STOP, P7 = reopening during closing, P8 =
reclosing during opening.

For programming, see the instructions that come with the accessory.

This function only appears is the control board has been fitted with a RIO-
CONN card.

OFF (default) / PO / P7 / P8

Wireless (RIO-EDGE) safety device associated to a function chosen among
those available: PO = TOTAL STOP, P7 = reopening during closing, P8 =
reclosing during opening.

For programming, see the instructions that come with the accessory.

L) This function only appears is the control board has been fitted with a RIO-
CONN card.

OFF (default) / PO/ P7 / P8

RIO-CELL is associated to any function chosen among those available: P1 =
reopening during closing; P2 = reclosing during opening; P3 = partial stop;
P4 = obstruction wait.

For programming, see the instructions that come with the accessory.

This function only appears is the control board has been fitted with a RIO-
CONN card.

OFF (default) / P1/P2/P3 /P4

RIO-CELL is associated to any function chosen among those available: P1 =
reopening during closing; P2 = reclosing during opening; P3 = partial stop;
P4 = obstruction wait.

For programming, see the instructions that come with the accessory.

(LY This function only appears is the control board has been fitted with a RIO-
CONN card.

OFF (default) / P1/P2/P3/ P4

Entering up to 250 users and associating to each one a function of choice
among those included. Add users via a transmitter or other control device
(see the paragraph called ADDING USERS WITH AN ASSOCIATED COMMAND).
1 = Step-step command (open-close) / 2 = Sequential command (open-
stop-close-stop) / 3 = Only open command / 4 = Partial command
Deleting a single user

OFF / ON = Enabling the deletion of single users.

Deleting all users.

OFF / ON = Delete all users

Select the type of transmitter radio coding that you wish to save on the control
board.

A\ When you select a radio coding, all saved transmitter are automatically

deleted.
The TWIN coding lets you save multiple user with the same key (Key

block).
1 = all (default) / 2 = Rolling Code / 3 = TWIN

For setting the type of gearmotor fitted onto the system.
1 =SWNZ20 - SWN25 (default) / 2 = FA7024CB / 3 = FTX20DGC
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Test for checking the gearmotors' proper rotating directions (see the MOTORS

A2 Motors test TEST paragraph).
OFF / ON
Calibrating the gate travel (see the paragraph called CALIBRATING THE GATE
TRAVEL).
A3 Travel calibration This? function appears only is the Encoder function is activated.
OFF / ON
. Attention! The default settings will be restored.
A4 Resetting parameters
OFF / ON
For viewing the number of maneuvers completed or for deleting them (001 =
A5  Maneuver count 100 maneuvers; 010 = 1,000 maneuvers; 100 = 10,000 maneuvers; 999 =
99,900 maneuvers; CSI = maintenance job)
Hi  Version View the firmware version.

SETTING UP

Once the electrical connections are complete, have skilled staff commission the operator.

Before continuing, make sure the area is free of any obstructions, and that there are mechanical, opening and
closing gate stops in place.

Power up and begin configuring the system. Important! Start programming by first doing the following functions:
- type of motor (A1);

- number of motors (F46);

- motors test (A2), see the specific paragraph;

- travel calibration (A3), see the specific paragraph.

Once the programming is done, verify that the operator and all the accessories are working properly. Use the < >
keys to open and close the gate, and the ESC key to stop it.

L After powering up the system, the first maneuver is always the opening. In this phase, the gate cannot be
closed. You will need to wait for the gate to completely open.

A Immediately press the STOP button if any suspicious malfunctions, noises or vibrations occur in the system.

Commissioning should be done also after each restoring procedure (A4).



MOTORS TEST

Select A2. Press ENTER to confirm. @

Select ON. Press ENTER to confirm the motors test procedure. @

The following [---] characters will be displayed while waiting for a command. ©

Keep pressed the > key and check whether the M2 second gearmotor's leaf performs an opening maneuver.
1) If the leaf performs an opening maneuver, invert the motor's phases. @

Perform the same procedure using the < arrow key to check the M1 first gearmotor's leaf.

1) If the leaf performs an opening maneuver, invert the motor's phases. ©

=

o) |‘l

Ef

5

ER|

20
Okr)
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Hi
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TRAVEL CALIBRATION

[ Before calibrating the gate travel, position the gate half-way, check that the maneuvering area is clear of any
obstruction and check that there are mechanical opening and closing stops.

A The mechanical end-stops are obligatory.

Important! During calibration, all safety devices will be disabled.

Select A3. Press ENTER to confirm. @

Select ON. Press ENTER to confirm the automatic travel calibration procedure.@

The first gearmotor leaf will perform a closing maneuver until the closing strike ... ©

.. then, the second gearmotor leaf will perform the same maneuver ... @

... the the second gearmotor's leaf will perform an opening maneuver until the closing strike ... @
... the first gearmotor's leaf will perform the same maneuver. @




MANAGING USERS

When adding and deleting users, the flashing numbers appearing are those numbers that are available and
usable to assign to a new user (max. 250 users).

Before registering the users, make sure the AF radio card is plugged into the connector (see the paragraph
called CONTROL DEVICES).

ENTERING A USER WITH AN ASSOCIATED COMMAND

Select U1. Press ENTER to confirm. @

Select a command to associate to the user.

The commands are:

- 1 = step-step (open-close);

- 2 = sequential (open-stop-close-stop);

- 3 = open;

- 4 = partial opening.

Press ENTER to confirm... @

... anumber between 1 and 250 will start flashing for a few seconds.
Send the code from the transmitter or other control device, such as, a keypad selector or a transponder. ©
Note down, the registered users, in the "REGISTERED USERS LIST".

LIST OF REGISTERED USERS
1 11 21
2 12 22
3 13 23
4 14 24
5 15 25
6 16 26
7 17 27
8 18 28
9 19 29
10 20 30
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223 288
224 234
225 235
226 236
227 237
228 238
229 239
230 240
231 241
232 242
DELETING SINGLE USERS

Select U 2. Press ENTER to confirm. @
Select ON. Press ENTER to confirm the deletion procedure. @

Use the arrow keys select the number of the user you wish to delete.

Press ENTER to confirm. ©
... CLr will appear on the screen to confirm deletion. @

(1) 2]
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245
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248
249
250
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SAVING AND UPLOADING DATA WITH THE MEMORY ROLL

For saving user and system configuration data with the Memory Roll, and for then reusing them on another
control board, even on fitted into another system.
WARNING! Fitting and extracting the Memory Roll must be done with the mains power disconnected.

Fit the Memory Roll into the its corresponding connector on the control board. @
Select F50. Press ENTER to confirm. @

Select ON. Press ENTER to confirm the data saving procedure.©

Extract the Memory roll and fit it into the connector of another control board. @
Select F51. Press ENTER to confirm. ©

Select ON. Press ENTER to confirm the data uploading procedure.@®
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ILLUSTRATION OF THE SLOW-DOWN POINTS AND END-STROKE AREAS

The travel areas and slow-down and approach points are tested to comply with the parameters set forth by
Technical Regulations EN 12445 and EN 12453 for impact force compatibility of moving gate leaves.

M1

®q9p o

M2 g

g ©

@/1:

A = Movement area at normal speed.

B* = Movement area at slowed-down speed.

C = Encoder intervention zone with movement inversion.
D = Encoder intervention zone with movement stopped.
E = Opening slow-down starting point for M2.

F = Closing slow-down starting point for M2.

G = Opening slow-down starting point for M1.

H = Closing slow-down starting point for M1.

Closing approach starting point for M2.

L** = Closing approach starting point for M1.
M** = Opening approach starting point for M2.
N** = Opening approach starting point for M1.

0 = Strike plates..

* Minimum 600 mm from the strike plate.
** Set the closing-rest percentage for function F 39 - F 40 for the first motor (M1) and F43 - F44 for the second
motor (M2) so as to achieve a distance of less than 50 mm from the strike plate.



FINAL OPERATIONS

FASTENING THE COVER
Once the electrical connections and set up are done, fit the cover and fasten it using the supplied screws, then

reposition the release lever.

UNI 6955
39%95

[y
&

FASTENING THE TRANSMISSION ARM PROTECTION

Fit the protection under the operator and fasten it to the transmission arm using the screw.

UNI 6955 —&,
39x13
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ERROR MESSAGE

L The error messages are shown on the display.
E1 The travel calibration was interrupted when the STOP button was activated
E2 Calibrating the complete gate-travel

E3 Encoder broken

E4 Services test error

E7 Insufficient working time

E9 Closing obstruction

E10  |Opening obstruction

E11  |Maximum number of detected obstructions
E14  |Serial communication error

E15 |Incompatible transmitter error

E17  |Wireless system error

E18 |The wireless system is not configured

INWARD OPENING CONNECTIONS AND INSTALLING

Following, are the only things that change compared to a standard installation:
CHECKING MEASUREMENTS AND APPLICATIVE DIMENSIONS

Establish where you will fit the gate brace and measure where the gate-post brace will fit. Make sure to respect
the quotas shown in the drawing and table.

120 min

ITHIA

0

N~
N

-

|
==
|

Leaf opening arc (°) A B C max
90 140 420 60
110 140 420 60

310 max




A Warning! If no end stops are fitted, you must fasten the stops.
FASTENING THE MECHANICAL STOPS

Release the gearmotor.

When opening.

Entirely open the gate leaf. Fit the stop below the casing, against the transmission arm
and fasten it by using the bolt.

When closing.
Close the leaf. Fit the second stop against the opposite side of the
arm and fasten it with the bolt.

UNI 5931
M8x20 =

-

ESTABLISHING THE LIMIT-SWITCH POINTS
Refer to the chapter on opening inwards
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OPERATORS
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x  BROWN

SEEISES

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2)

Operator installed on the right (inner view).

Operator fitted to the right and gearmotor to the left
(inner view) with operator delayed when opening.

5

SEE

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

TTAL_

—

Operator installed on the left and gearmotor installed
on the right (inner view) with operator delayed when
closing.




DISMANTLING AND DISPOSAL

= CAME S.p.A. applies a certified Environmental Management System at its premises, which is compliant with the UNI EN ISO
14001 standard to ensure the environment is safeguarded.

Please continue safeguarding the environment. At CAME we consider it one of the fundamentals of our operating and market
strategies. Simply follow these brief disposal guidelines:

&3 DISPOSING OF THE PACKAGING

The packaging materials (cardboard, plastic, and so on) should be disposed of as solid household waste, and simply separated
from other waste for recycling.

Always make sure you comply with local laws before dismantling and disposing of the product.

DISPOSE OF RESPONSIBLY!

&3 DISMANTLING AND DISPOSAL

QOur products are made of various materials. Most of these (aluminum, plastic, iron, electrical cables) are classified as solid
household waste. They can be recycled by separating them before dumping at authorized city plants.

Whereas other components (control boards, batteries, transmitters, and so on) may contain hazardous pollutants.

These must therefore be disposed of by authorized, certified professional services.

Before disposing, it is always advisable to check with the specific laws that apply in your area.

DISPOSE OF RESPONSIBLY!

CAME S.P.A.

Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy

tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941

Manual FA00441-EN v. 1 - 01/2018- © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed, at any time, and without notice.



Automatismes pour portails battants FA00441-FR

q3

FTX20DGC / FTX20DLC
MANUEL D'INSTALLATION



Fabbricante / Manufacturer / Hersteller / Fabricant / Fabricante / Fabricante

/ Wytwdrca / Fabrikant
Came S.p.a.
indirizzo / address / adresse / adresss / direccitn / enderago / adres / adres

Wia Martiri defla Liberta 15 - 31030 Dosson di Casier, Treviso - Italy

DICHIARA CHE LAUTOMAZIONE PER CANCELLI A BATTENTE / DECLARES THAT THE DRIVE FOR SWING GATE /
ERKLART DASS DIE AUTOMATISIERUNG FUR FLUGELTORE / DECLARE QILE LE AUTOMATISATION POUR PORTAILS A
BATTANTS / DEGLARA QUE L.A.SMCIRM'I'IZM\ON PARA PUERTAS BATIENTES / DECLARA QUE AS
AUTOMATIZACOES PARA PORTOES A BAT /S OSWIADCZA ZE AUTOMATYIA DO BRAM SKRZYDLOWYCH /
VERKLAART DAT DE AUTOMATISERING VOOH DRAAIHEKKEN

FTX20DGC
FTX20DLC

E' CONFORME ALLE DISPOSIZION| DELLE SEGUENTI DIRETTIVE / IT COMPLES WITH THE PROMISIONS OF THE FOLLOWING
DIRECTIVES / DEN VORGABEN DEA FOLGENDEN RICHTLINIEN ENTSPRECHEN / IL EST CONFORMES AL DISPOSITIONS
IJES D.IHECTNES SUIMANTES / CUMPLEN CON LAS DISPOSICIONES DE LAS SIGUIENTES DlHECINAS.-" ESTAQ DE ACORDO

AS DISPOSICOES DAS SEGUINTES DIRECTIVAS / SA ZGODNE 2 POSTANOWIENIAMI MASTEPLUACYCH
ELHOF'EJSKDCH FVOLDOEMN AAN DE VOORSCHRIFTEN VAN DE VOLGENDE

- COMPATIBILITA EETHOMMNH{ / ELECTROMAGNETIC COMPATIBILITY / ELEKTHOM&GNE!ISCHE
VERTRAGLICHKEIT / PATIBILITE TROMAGMETIQUE / COMPATIBILIDAD ELECTROMAGMETICA / IPATIEILI-
EI_AFEE EEEIHOMA%N 1CA / KOMPATYBILNI | ELEKTROMAGNETYCZNEJ / ELEKTROMAGNETISCHE OOMF'ATIBI—
Fiferimenta norme armanizzate ed altre nome tecrichs / Refer to EN 61000-6-2:2005
Eurapaan reguiations and other technical reguistions / Harmonlsiarts EM B1000-6-3:2007+A1:2011

und anders / Réfénance ax nomes EN B2233:2008

harmanisées ef sux autres normes ta:hnlqhas / Refansncia nonvas

armonizedas y olras narmas técnicas / Referéncla ds normas harmaniza- EN 60335-1:2012+A11:2014

das & oulras nermas tacnicas / Ddnosne normy wednolicons | Inne noemy EN B0335-2-103:2015

tachniczns / an anders MOATIEN WaMmAAr i

varwezan

FISPETTA REQUISITI ESSENZIAL APPLICATL / MEET THE AP APPLICABLE ESSENTIAL REQUIREMENTS: / DEN WESENTLICHE

ANGE\NANDTEN ANFORDERUNGEN ENTSPRECHEN: J’HF“:F'F("TENF LES CONDITIONS REQUISES NECESSAIRES AF‘F'LDLEES

CUMPLEN CON LOS HE(IUlSITf)S ESENCIALES APLICADOS: / RESPEITAM O REQUISITOS ESSENCIAIS APLICADOS: /

\‘:F&NIM PODSTAWOWE WYMAGANE WYRLINK]: .-’\cOLDOEN AAN DE TOEPASBARE MINIMLUIM EISEN:

1.1.3;1.1.5;1.2.4; 1.2.2;1.3.2; 1.3.7‘; 1.3.8.4;1.4.1; 1.4.2; 1.5.1; 1.5.6; 1.5.8; 1.5.9; 1.5.9; 1.5.13; 1.6.1; 1.6.3; 1.6.4;
1715175174

PERSONA AUTOREZATA A COSTITUIRE LA DOCUMENTAZIONE TECHICA PERTINENTE / PERSON AUTHORISED TO COMALE THE RELEVANT TECHMCAL DOCUMENTATION /

PERSON DIE BEVOLLMACHTIGT 15T, DIE RELEWANTEN TECHNISCHEN UNTERLAGEN ZUSAMMENZUSTELLEN / DOCUMENTATION TECHNIOUE SI’ECIFICIJE FALTCRISATION

A CONSTRUIRE DE / FERSOMA FACULTADA PARA ELABCRAR LA DOGUMENTAGIIN TECNICA PERTINENTE / PESS0A AUTCRZADA A COMSTITUR A N;.iotémm
DOKL

GAME S.p.a.
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DEBLOCAGE MANUEL

Attention ! Mettre hors tension avant d'effectuer cette opération.
Le déblocage manuel de I'automatisme peut provoquer un mouvement incontrélé du portail si ce dernier
présente des problemes mécaniques ou s'il n'est pas équilibré.

DEBRAYAGE (figure )

Introduire le triangle dans la serrure et le tourner dans le sens anti-horaire puis tourner le levier de
déblocage.

EMBRAYAGE (figure )

Pour embrayer de nouveau, remettre le levier dans la position originale ettourner le triangle en sens horaire.




ENTRETIEN

N METTRE LAUTOMATISME HORS TENSION DURANT LES OPERATIONS DE NETTOMAGE
D'ENTRETIEN ET DE REMPLACEMENT DES COMPOSANTS (A LEXCLUSION DE L'OPERATION B).

|l faut effectuer, au moins tous les 6 mois, de simples interventions d’entretien de routine.

A Avoir soin d’effectuer cette opération hors de la zone de manceuvre de la lisse.

A - Nettoyer les verres des photocellules a I'aide d’un chiffon 1égerement humidifié d’eau. Ne pas
utiliser de solvants ni d'autres produits chimiques.

B - S’assurer du bon fonctionnement des photocellules en interposant un objet entre elles durant
I"actionnement de I'automatisme : les photocellules fonctionnent correctement en cas d’inversion
ou de blocage de la manceuvre.

C - S’assurer de I'absence de tout obstacle pouvant compromettre le fonctionnement normal de
I'automatisme (ex. : végétation dans le rayon d’action des photocellules ou bien modifications/
défaillances structurelles de la barriere).

En cas de réparations, de modifications de I'installation, etc., s’adresser a du personnel qualifié

et noter les interventions.

CE QU’IL FAUT FAIRE

PROBLEMES | CAUSES POSSIBLES REMEDES POSSIBLES

[‘automatisme | e Absence d'alimentation e Controler I'alimentation secteur

ne s'ouvre pas | ® Le motoréducteur est e Bloquer le motoréducteur

ou ne se ferme | débloqué

pas o ['émetteur émet un signal e Remplacer les piles
faible ou inexistant
e |evier de déblocage e S'assurer que le levier de déblocage est
positionné vers le haut bien positionné vers le bas

e | Bouton/s et/ou sélecteurs e Controler le bon état du/des dispositif/s et/

bloqué/s ou des cables électriques
['automatisme | e Les photocellules sont e S'assurer de I'absence de tout obstacle
s'ouvre mais activées dans le rayon d’action des photocellules
ne se ferme
pas

A\ S’il est impossible de résoudre le probleme en suivant les indications fournies dans le
tableau ou en cas d’anomalies, mauvais fonctionnements, bruit, vibrations suspectes ou
comportements imprévus de l'installation, s’adresser au personnel qualifié.
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INSTRUCTIONS GENERALES POUR L'INSTALLATEUR

I\ ATTENTION ! Consignes de sécurité importantes.
Suivre toutes les instructions étant donné qu'une installation incorrecte peut
provoquer de graves lésions.
Avant toute opération, lire également les instructions générales réservées a
I'utilisateur.

CE PRODUIT NE DEVRA ETRE DESTINE QU'A L'UTILISATION POUR LAQUELLE IL A ETE EXPRESSEMENT CONCU. TOUTE
AUTRE UTILISATION EST A CONSIDERER COMME DANGEREUSE. GAME S.P.A. DECLINE TOUTE RESPONSABILITE EN CAS
DE DOMMAGES PROVOQUES PAR DES UTILISATIONS IMPROPRES, INCORRECTES OU DERAISONNABLES. @ LE PRODUIT
DONT IL EST QUESTION DANS CE MANUEL EST DEFINI, CONFORMEMENT A LA DIRecTiveE MacHiNgs 2006/42/CE,
COMME UNE « QUASI-MACHINE ». UNE « QUASI-MACHINE » EST, PAR DEFINITION, UN ENSEMBLE QUI CONSTITUE
PRESQUE UNE MACHINE, MAIS QUI NE PEUT ASSURER A LUI SEUL UNE APPLICATION DEFINIE. LES QUASI-MACHINES
SONT UNIQUEMENT DESTINEES A ETRE INCORPOREES OU ASSEMBLEES A D'AUTRES MACHINES OU A D'AUTRES
QUASI-MACHINES OU EQUIPEMENTS EN VUE DE CONSTITUER UNE MACHINE A LAQUELLE S’APPLIQUE LA DIRECTIVE
2006/42/CE. L' INSTALLATION FINALE DOIT ETRE CONFORME A LA DIReCTIVE EUROPEENNE 2006/42/CE ET
AUX NORMES EUROPEENNES DE REFERENCE : EN 13241-1, EN 12453, EN 12445 eT EN 12635.
® POUR CES MOTIFS, TOUTES LES OPERATIONS INDIQUEES DANS CE MANUEL NE DOIVENT ETRE EXECUTEES QUE
PAR DU PERSONNEL QUALIFIE ® LA POSITION DES CABLES, LA POSE, LA CONNEXION ET L'ESSAI DOIVENT ETRE
REALISES SELON LES REGLES DE L'ART ET CONFORMEMENT AUX NORMES ET LOIS EN VIGUEUR @ AVANT D'INSTALLER
L’ AUTOMATISME, S’ASSURER DES BONNES CONDITIONS MECANIQUES DU PORTAIL, CONTROLER QU'IL EST BIEN
EQUILIBRE ET QU'IL SE FERME CORRECTEMENT : EN CAS D'EVALUATION NEGATIVE, NE PROCEDER A L'INSTALLATION
QU'APRES AVOIR EFFECTUE LA MISE EN SECURITE CONFORME ® L'AUTOMATISME PEUT ETRE UTILISE SUR UN PORTAIL
INTEGRANT UN PORTILLON UNIQUEMENT S'IL PEUT ETRE ACTIONNE AVEC LE PORTILLON EN POSITION DE SECURITE
® S'ASSURER QUE L'ACTIONNEMENT DU PORTAIL NE PROVOQUE AUCUN COINCEMENT AVEC LES PARTIES FIXES
PRESENTES TOUT AUTOUR ® NE PAS INSTALLER L'AUTOMATISME DANS LE SENS INVERSE OU SUR DES ELEMENTS QUI
POURRAIENT SE PLIER SOUS SON POIDS. SI NECESSAIRE, RENFORCER LES POINTS DE FIXATION ® S'ASSURER QUE LA
TEMPERATURE DU LIEU D'INSTALLATION CORRESPOND A CELLE INDIQUEE SUR L'AUTOMATISME @ NE PAS INSTALLER
L' AUTOMATISME SUR DES VANTAUX NON POSITIONNES SUR UNE SURFACE PLANE ® S'ASSURER QUE LES EVENTUELS
DISPOSITIFS D' ARROSAGE DE LA PELOUSE NE PEUVENT PAS MOUILLER L'AUTOMATISME DE BAS EN HAUT @ DELIMITER
SOIGNEUSEMENT LA ZONE AFIN D’EN EVITER L'ACCES AUX PERSONNES NON AUTORISEES, NOTAMMENT AUX MINEURS
ET AUX ENFANTS ® ADOPTER DES MESURES DE PROTECTION CONTRE TOUT DANGER MECANIQUE LIE A LA PRESENCE
DE PERSONNES DANS LE RAYON D’ACTION DE L'APPAREIL (EX. : EVITER L'ECRASEMENT DES DOIGTS ENTRE LE
BRAS DE TRANSMISSION ET LES BUTEES MECANIQUES, EVITER L'ECRASEMENT DURANT LA PHASE D’OUVERTURE DU
PORTAIL, ETC.) ® LES EVENTUELS RISQUES RESIDUELS DOIVENT ETRE SIGNALES A L'UTILISATEUR FINAL PAR LE BIAIS
DE PICTOGRAMMES SPECIFIQUES BIEN EN VUE QU’IL FAUDRA LUI EXPLIQUER ® LES SIGNAUX D’AVERTISSEMENT (EX.
. PLAQUETTE DU PORTAIL) DOIVENT ETRE APPLIQUES DANS DES ENDROITS SPECIFIQUES ET BIEN EN VUE ® TOUS LES
DISPOSITIFS DE COMMANDE ET DE CONTROLE DOIVENT ETRE INSTALLES A AU MOINS 1,85 M DU PERIMETRE DE LA
ZONE D'ACTIONNEMENT DU PORTAIL PIETONS, OU BIEN EN DES POINTS INACCESSIBLES DE L'EXTERIEUR A TRAVERS LE
PORTAIL ® EN CAS D'INSTALLATION DE L'AUTOMATISME A UNE HAUTEUR INFERIEURE A 2,5 M PAR RAPPORT AU SOL
0U PAR RAPPORT A UN AUTRE NIVEAU D'ACCES, EVALUER LA NECESSITE D'EVENTUELS DISPOSITIFS DE PROTECTION
ET/0U D'AVERTISSEMENT ® S'ASSURER EN OUTRE DE LA PRESENCE DE BUTEES MECANIQUES APPROPRIEES ®
INSTALLER L’AUTOMATISME SUR UNE SURFACE RESISTANTE ET A L'ABRI DES CHOCS ® A DEFAUT D’ACTIONNEMENT
PAR BADGE (EX. : SELECTEUR A CLE OU CLAVIER A CODE), LES DISPOSITIFS DE COMMANDE DOIVENT EN OUTRE



ETRE INSTALLES A UNE HAUTEUR MINIMUM DE 1,5 M ET ETRE INACCESSIBLES AU PUBLIC ® LE PRODUCTEUR
DECLINE TOUTE RESPONSABILITE EN CAS D'UTILISATION DE PRODUITS NON ORIGINAUX, CE QUI IMPLIQUE EN OUTRE
L'ANNULATION DE LA GARANTIE ® TOUS LES INTERRUPTEURS EN MODALITE « ACTION MAINTENUE » DOIVENT ETRE
POSITIONNES A L'ECART DES PARTIES EN MOUVEMENT MAIS DANS DES ENDROITS PERMETTANT DE BIEN VOIR LES
VANTAUX EN MOUVEMENT AINSI QUE LES ZONES DE PASSAGE ET LES SORTIES DE VEHICULES ® APPLIQUER UNE
ETIQUETTE DURABLE, PRES DE L'ELEMENT D’ACTIONNEMENT, INDIQUANT LE MODE D’'EMPLOI DU MECANISME DE
DEBRAYAGE MANUEL ® AVANT DE LIVRER L'INSTALLATION A L'UTILISATEUR, EN CONTROLER LA CONFORMITE A LA
DiRecTive MacHines 2006/42/CE. S'ASSURER QUE L'AUTOMATISME A BIEN ETE REGLE COMME IL FAUT ET
QUE LES DISPOSITIFS DE SECURITE, DE PROTECTION ET DE DEBRAYAGE MANUEL FONCTIONNENT CORRECTEMENT @
SI LE CABLE D'ALIMENTATION EST ENDOMMAGE, SON REMPLACEMENT DOIT ETRE EFFECTUE PAR LE FABRICANT, OU
PAR SON SERVICE D'ASSISTANCE TECHNIQUE AGREE, OU PAR UNE PERSONNE DUMENT QUALIFIEE AFIN DE PREVENIR
TOUT RISQUE ® S’ASSURER, DURANT TOUTES LES PHASES D'INSTALLATION, QUE L'AUTOMATISME EST BIEN HORS
TENSION ® LES CABLES ELECTRIQUES DOIVENT PASSER A TRAVERS LES PASSE-CABLES ET NE DOIVENT PAS ENTRER
EN CONTACT AVEC DES PARTIES POUVANT DEVENIR CHAUDES DURANT L'UTILISATION (MOTEUR, TRANSFORMATEUR,
ETC.) ® PREVOIR SUR LE RESEAU D'ALIMENTATION, CONFORMEMENT AUX REGLES D'INSTALLATION, UN DISPOSITIF DE
DECONNEXION OMNIPOLAIRE SPECIFIQUE POUR LE SEGTIONNEMENT TOTAL EN CAS DE SURTENSION CATEGORIE IIl @
CONSERVER CE MANUEL DANS LE DOSSIER TECHNIQUE AVEC LES MANUELS DES AUTRES DISPOSITIFS UTILISES POUR
LA REALISATION DU SYSTEME D’ AUTOMATISME. |L EST RECOMMANDE DE REMETTRE A L'UTILISATEUR FINAL TOUS LES
MANUELS D’UTILISATION DES PRODUITS COMPOSANT LA MACHINE.

LA FIGURE SUIVANTE INDIQUE LES PRINCIPAUX POINTS POTENTIELLEMENT DANGEREUX POUR LES PERSONNES.

A DANGER POUR LA PRESENCE DE TENSION ;

DANGER D’ECRASEMENT ;

DANGER D'ECRASEMENT DES PIEDS ;
DANGER DE COINCEMENT DES MAINS ;

PASSAGE INTERDIT DURANT LA MANCEUVRE.
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LEGENDE

Ce symbole indique des parties a lire attentivement.

A Ce symbole indique des parties concernant la sécurité.

= Ce symbole indique ce qui doit étre communiqué a I'utilisateur.

Les dimensions sont exprimées en millimetres, sauf indication contraire.

DESCRIPTION

Automatisme avec carte électronique, dispositif de contréle du mouvement et détection de I'obstacle et butées de
fin de course mécaniques, pour portails battants jusqu'a 2 m par vantail.
UTILISATION PREVUE

['automatisme a été congu pour motoriser des portails battants a usage résidentiel ou collectif.
Toute installation et toute utilisation autres que celles qui sont indiquées dans ce manuel sont interdites.

LIMITES D'UTILISATION
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A\ |l convient toujours d'appliquer une serrure de verrouillage électrique sur les portails battants afin d'assurer
une fermeture fiable.
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100
|
e Sl x
3| i |
OIQ & eﬂ
‘ 118
&
&
CAME %)
60 cﬁl
[ |
165 272 ‘ 100 ;F




DESCRIPTION DES PARTIES

Couvercle
Couvercle de protection de la carte
Carte EMC02

10. Support pour carte électronique
11. Carte électronique ZL65
12. Protection bras de transmission

© oo ND O N

Etrier pilier 13. Bras de transmission
Motoréducteur 14. Bras courbé
Butées mécaniques 15. Etrier portail
Levier de déblocage 16. Clés de déblocage
Serrure 17. Arbre de déblocage pour dispositif a cable (en option)
Support pour cartes
//\ o \\\\
\ \
| ‘
\ | \
| \ |
| \ )
| J
R ‘%} . @ AN q .
N > S
Z A @ F{%%/%/§
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UNI 5931 M8 x 80

"UNI'5931 M8 x 20

8 UNI 5739 M10 x14

~ UNI5739 M6 x 10

UNI 6955 3,9 x 9,5

UNI 6955 3,9 x 13

?10x39

> UNI6593 06
UNI 6592 @ 12
010x45
012x26
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DONNEES TECHNIQUES
Modeéle

FTX20DGC - FTX20DLC

Degré de protection (IP)
Alimentation (V - 50/60 Hz)
Alimentation moteur (V)
Absorption max. (A)

Consommation en mode veille (W)
Consommation en mode veille avec module RGP1 (W)

Puissance max. (W)
Cycles/heure

Température de fonctionnement (°C)

Couple (Nm)

Temps d’ouverture a 90° (s)
Rapport de transmission
Classe de I'appareil
Pression acoustique dB (A)
Poids (Kg)

44
230 AC
24DC

4

7

0,5

140

40

de -20 a +55
180
de 20430
1/1680
|
<70
10,5

INSTALLATION STANDARD

Automatisme
Motoréducteur
Clignotant
Sélecteur a clé
Photocellules

Butée d'arrét
E}oTtier de dérivation
Emetteur

©oo NN~

Colonne pour photocellules




INSTRUCTIONS GENERALES POUR L'INSTALLATION

CONTROLES PRELIMINAIRES

A\ Avant d'installer I'automatisme, il faut :

- contrbler que la structure du portail est bien robuste, que les charniéres sont efficaces et s'assurer de I'absence
de tout frottement entre les parties fixes et les parties mobiles ;

- en cas de butées mécaniques absentes ou non installables, utiliser celles qui sont fournies ;

- s'assurer que le point de fixation du motoréducteur est a I'abri de tout choc et que la surface de fixation est
bien solide ;

- prévoir des tuyaux et des conduites pour le passage des cables électriques afin de les protéger contre la
détérioration mécanique ;

TYPE DE CABLES ET EPAISSEURS MINIMUM

longueur céble

Connexion

<20m 20<30m
Alimentation carte électronique 230 VAC (1P+N+PE) 3Gx1,5mm’ 3Gx2,5mm’
Motoréducteur 24 VDG 3x1,5mm’ 3x2,5mm’
Serrure de verrouillage électrique 2x05 mm’
Clignotant 2x0,5 mm’
Dispositifs de commande 2x0,5 mm’
Photocellules TX 2%0,5mm’
Photocellules RX 4%0,5mm’

En cas d'alimentation en 230 V et d’une utilisation en extérieur, adopter des cables HO5RN-F conformes
a la norme 60245 IEC 57 (IEC) ; en intérieur, utiliser par contre des cables HO5VV-F conformes a la norme
60227 IEC 53 (IEC). Pour les alimentations jusqu’a 48 V, il est possible d'utiliser des cables FROR 20-22 ||
conformes a la norme EN 50267-2-1 (CEl).

Pour la connexion de I'antenne, utiliser un cable RG58 (jusqu’a 5 m).
Pour la connexion vis-a-vis et CRP, utiliser un cable UTP CAT5 (jusqu’a 1000 m).

Si la longueur des cables ne correspond pas aux valeurs indiquées dans le tableau, déterminer la section
des cables en fonction de I'absorption effective des dispositifs connectés et selon les prescriptions de la
norme CEI EN 60204-1.

L Pour les connexions prévoyant plusieurs charges sur la méme ligne (séquentielles), les dimensions
indiquées dans le tableau doivent étre réévaluées en fonction des absorptions et des distances effectives.
Pour les connexions de produits non indiqués dans ce manuel, considérer comme valable la documentation
jointe a ces derniers.
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INSTALLATION

A Linstallation doit étre effectuée par du personnel qualifié et dans le plein respect des normes en vigueur.

A\ Les illustrations suivantes ne sont que des exemples étant donné que I'espace pour la fixation de
|'automatisme et des accessoires varie en fonction des encombrements. C'est donc I'installateur qui doit choisir
la solution la plus indiquée.

Les figures suivantes se réferent a I'installation standard d’un portail s'ouvrant vers l'intérieur, avec
motoréducteur et bras de transmission a gauche. Linstallation du motoréducteur avec bras de transmission a
droite est symétrique.

Attention ! Pour des ouvertures vers I'extérieur, suivre le chapitre « INSTALLATION ET CONNEXIONS POUR
UNE OUVERTURE VERS LEXTERIEUR ».

OUVRAGES PRELIMINAIRES

Prévoir les boitiers de dérivation et les gaines annelées nécessaires pour les raccordements issus du boitier de
dérivation.
Le nombre de gaines dépend du type d'installation et des accessoires prévus. Il faut prévoir au moins 2 gaines

annelées dans la zone d'installation de I'automatisme (sur le vantail s’ouvrant en premier).

a




CONTROLE DES COTES ET DES DIMENSIONS D’APPLICATION

|dentifier le point de fixation de I'étrier portail et établir celui de I'étrier pilier en respectant les dimensions indiquées
sur le dessin et dans le tableau.

100
ETRIER - | | . 60,
& o o ETRIER o =
PILIER 3 } : } ﬂ PORTAIL
e 100
‘ 118
_— FTX20DGC
= 3 e e e el el e 390
==
)
| g
£ A
£ B
&
- 150 min
~«-i-»—1
‘ e/
g [
S | i
o
) canew
A S Ouverture
/
// 24 vantail (°) A B C max.
2 Q 90 140 420 150
90 160 - 180 380 150
310 max | 110 200 - 220 400 50

~ FTX20DLC

5

120 min

v

H
Ouverture
vantail (°) A B C
90 140- 210 540 0-50

Q 90 140 - 200 510 75 - 200

90 150-180 510 225 - 250
110 200 - 220 480 0-50
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FIXATION DES ETRIERS

Noter les points de fixation de I'étrier pilier et de I'étrier portail.

Les cotes de fixation sont indiquées au paragraphe CONTROLES COTES ET DIMENSIONS D’APPLICATION.
Percer les points de fixation, introduire les chevilles ou utiliser des éléments adéquats pour la fixation des étriers.
Les illustrations ne sont fournies qu'a titre indicatif et c'est I'installateur qui doit choisir la solution la plus
appropriée selon le type et I'épaisseur du vantail.

Fixer les étriers a I'aide de vis adéquates.
A\ Prévoir les cables électriques pour les branchements en les faisant passer a travers les passe-cables et en les
fixant a I'étrier de fixation au pilier.




PREPARATION ET FIXATION DE LAUTOMATISME

Enlever le couvercle de I'automatisme comme suit :

- ouvrir le capuchon de protection de la serrure, introduire le triangle dans la serrure et le tourner dans le sens
anti-horaire ;

- tourner le levier de déblocage et dévisser la vis de fixation du couvercle au motoréducteur ;

- pousser le couvercle vers l'arriere et tirer légérement sur les cotés pour le soulever.

Introduire le motoréducteur dans I'étrier pilier et le fixer a I'aide des vis et des écrous.
Introduire la cheville dans le trou de I'arbre du motoréducteur.

UNI 7474
M8
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Fixer le bras de transmission a I'arbre a I'aide de la rondelle pour arbre lent et de la vis.

==
L —
7 (17

014 UNI 5739
M10x14

Fixer le bras courbé au bras de transmission a I'aide du goujon, de la vis et de la rondelle.

UNI 5739
M6x10

Débloquer le motoréducteur et fixer le bras courbé a I'étrier de fixation au portail comme indiqué sur le dessin.

UNI 6592

UNI 5739
2 Méx10
N



A\ Attention ! La fixation des fins de course est obligatoire en cas d'absence des butées d'arrét.
FIXATION DES BUTEES MECANIQUES

Débloquer le motoréducteur.

En phase d'ouverture.

Ouvrir completement le vantail. Positionner la butée sous le carter en
|'approchant du bras de transmission et |a fixer a I'aide de la vis.

UNI 5931
M8x20 =

@°mi--

En phase de fermeture.

Fermer le vantail. Positionner la deuxiéme butée en I'approchant de
I'autre coté du bras et la fixer a I'aide de la vis.

UNI 5931
M8x20
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DETERMINATION DES POINTS DE FIN DE COURSE

Avec motoréducteur débloqué et vantail fermé, régler le goujon de
la butée de fin de course de fermeture en le tournant dans le sens
horaire ou anti-horaire. Fixer le goujon a I'aide de I'écrou.

Régler de la méme maniere la butée de fin de course d'ouverture en
intervenant sur le goujon de I'autre butée.




CARTE DE COMMANDE

A\ Attention ! Avant d'intervenir sur I'armoire de commande, mettre hors tension et déconnecter les éventuelles
batteries.
Toutes les connexions sont protégées par des fusibles rapides.

Fusibles 7165

LINE - Ligne 2A-F=230V

ACCESSORIES - Accessoires 2A-F
DESCRIPTION DES PARTIES

1. Bornier pour dispositifs de signalisation 11. Connecteur pour carte R700/R800

2. Barrettes pour motoréducteurs avec encodeur 12.  Connecteur pour carte RIO-CONN

3. Bornier pour dispositifs de commande 13.  Connecteur pour carte Memory Roll

4. Bornier pour dispositifs de sécurité 14. Ecran

5. Bornier de connexion CRP 15. Boutons de programmation

6. Bornier pour dispositifs a transpondeur 16.  Connecteur pour carte RSE

7. Bornier pour clavier a code 17. Bornier pour module RGP1

8. Bornier pour antenne 18. Fusible accessoires

9.  Connecteur pour module CONNECT GW 19. Bornier d'alimentation

10.  Connecteur pour carte AF 20. Fusible de ligne

©@ e 0 A®

®
e
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BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

A\ Les cébles électriques ne doivent pas entrer en contact avec des parties pouvant devenir chaudes durant
I'utilisation (ex. : moteur, transformateur, etc.).

ALIMENTATION

230 VAC
50/60 Hz

@N —
I
Sortie alimentation accessoires 24
VAC/DC - max. 40 W
T T Entrée alimentation carte
électronique 24 VAC/DC
-+ Trasformatore
|- 0 i
L?ﬁ R+ 2 . R
= % DU Mel— = (= ]
m i I ) ol =T
I | | ‘ = ]
2 % mirn L (I C1®p
=i IR et © = |» -
= 7 ] gl o
(. ]
2 @]




SERRURE DE VERROUILLAGE ELECTRIQUE

ATTENTION ! Avec les motoréducteurs irréversibles, il est obligatoire de doter les vantaux d'une serrure de
verrouillage électrique s'ils devaient mesurer plus de 2,5 m. En cas de motoréducteurs réversibles, la serrure de
verrouillage électrique doit toujours étre appliquée.

Connecter la serrure électrique a la sortie 17 V du transformateur et sur la borne 5 de la carte électronique.
ATTENTION ! Pour accéder au transformateur, il est nécessaire d’enlever le support pour cartes.

©) é (6]
Joouobo

20 Transformateur

17 25

o|J00 000

Connexion serrure de
verrouillage électrique
12 VAC - max. 15 W.
Connecter un
fusible (non fourni)

et sélectionner 2 au
moyen de la fonction
F10.

|:| Fusible 3,15 A

DISPOSITIFS DE SIGNALISATION

Sortie signalisation portail ouvert

(Portée contact 24 VAC/DC - 3 W max.).
Voir fonction F 10.

Sortie connexion clignotant ou lampe cycle
(Portée contact : 24 VAC/DC - 25 W max.).
Voir fonction F 18.

}H@@@@J@@@J
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DISPOSITIFS DE COMMANDE

ATTENTION ! Avant I'insertion d'une carte enfichable (ex. : AF, R800), il est OBLIGATOIRE DE METTRE HORS
TENSION et de déconnecter les éventuelles batteries.

R700/800 |
Soulever le volet de

la carte pour pouvoir
insérer les cartes
enfichables dans les

connecteurs dédiés.

Connecteur pour module UR042. Connecteur pour carte
Le module UR042 ne fonctionne pas en cas de R700 (pour |'utilisation du
connexion du module RGP1 ou de la carte RSE. transpondeur ou du lecteur
e | ud S de cartes) ou pour carte
- JAI==0NE || 2065 R800 (pour I'utiisation du
=z ® clavier & code).
S
o o oo
o S8 ||=® =
02 09 = =1y z
IERER s 1 ] - Connecteur pour carte AF
o — (AF868 ou AF43S) pour la

u
o

o[ Ry 5

commande radio.

1234567
15 16 17 18 19

Antenne avec cable RG58
pour la commande a
distance.

e e

Clavier a code.

>/ Transpondeur ou lecteur de
— Rouge — L cartes.

Fonction OUVERTURE-FERMETURE-INVERSION (pas-a-pas) depuis un dispositif de

° commande (contact NO). Il est également possible d'activer la commande OUVERTURE-
ARRET-FERMETURE-ARRET (séquentielle), OUVERTURE ou FERMETURE depuis la
programmation des fonctions. Voir fonction F 7.

o Fonction OUVERTURE, OUVERTURE PARTIELLE ou PIETONNE depuis un dispositif de
I=' commande (contact NO). Voir fonction F 8.

L—o

Bouton d'ARRET (contact NF). Permet I'arrét du portail avec désactivation de la fermeture
j automatique. Pour reprendre le mouvement, appuyer sur le bouton de commande ou sur un autre

dispositif de commande. Voir fonction F 1.
S'il n'est pas utilisé, le désactiver dans le menu de programmation.




AUTOMATISME

Automatisme installé a gauche (vue interne).
(Installation par défaut)

FER

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

BLEU
NOIR
—— MARRONE

BEE

FIFIE

M1 N1 ENC1| | M2 N2 EN

C2

AUTOMATISME AVEC MOTOREDUCTEUR

SEE

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

Automatisme installé a gauche et motoréducteur
installé a droite (vue interne) avec systeme d'auto-
matisme retardé durant la fermeture.

(Installation par défaut)

il

=11
=11
mT ]

Automatisme installé a droite et motoréducteur
installé a gauche (vue interne) avec systeme d'auto-
matisme retardé durant la fermeture.

FIFE

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2 i i
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DISPOSITIFS DE SECURITE

Photocellules

Configurer le contact CX ou CY (NF), entrée pour dispositifs de sécurité type photocellules. Voir fonctions entrée
CX (Fonction F2) ou GY (Fonction F3) en :
- C1 réouverture durant la fermeture. Durant la phase de fermeture du portail, I'ouverture du contact provoque
I'inversion du mouvement jusqu'a ouverture totale du portail ;
- G2 refermeture durant I'ouverture. Durant la phase d'ouverture du portail, I'ouverture du contact provoque
I'inversion du mouvement jusqu'a fermeture totale du portail ;
- C3 arrét partiel. L'ouverture du contact provoque I'arrét du portail en mouvement avec fermeture automatique

(si la fonction de fermeture automatique a été activée) ;

- C4 attente obstacle. L'ouverture du contact provoque I'arrét du portail en mouvement avec reprise du mouvement
apres élimination de I'obstacle.
En cas de non utilisation des contacts CX et CY, les désactiver durant la phase d'auto-apprentissage.

1237

10 TS 2 CX CY”A B GND

s

@@@@@M@@@

iR

"‘"

]

HE

10 11
A

1237

10 TS 2 CX CY

A B GND

Ju{[m(a(is(

d/ddd

Odld

T1\$

(MOIZINNY)
DEmiE sooss (@ o
DELTA-S DIR DELTA

RX RX X
Photocellules en mode test sécurité
La carte controle I'efficacité des photocellules a chague commande d'ouverture ou de fermeture.
Toute éventuelle anomalie désactive les commandes, quelles qu'elles soient, et I'écran affiche E 4.
Pour ce type de connexion, activer la fonctio F 5.

1 2 3P 7|[10TS2CXCY|A B GND 1 2 3P 7(10TS 2 CX CY||A B GND
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[

e

ki

DELTA-S DIR
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T

10 11

00O

;-

RX

NO C NC I I

DELTA

"8l




Bords sensibles

Configurer le contact CX ou CY (NF), entrée pour dispositifs de sécurité type bords sensibles, conformes a la
norme EN 12978.

Voir fonctions entrée CX (Fonction F2) ou CY (Fonction F3) en :

- C7 pour la réouverture durant la fermeture. Durant la phase de fermeture du portail, I'ouverture du contact
provoque I'inversion du mouvement jusqu'a ouverture totale du portail ;

- C8 refermeture durant I'ouverture. Durant la phase d'ouverture du portail, I'ouverture du contact provoque
I'inversion du mouvement jusqu'a fermeture totale du portail.

En cas de non utilisation des contacts CX et CY, les désactiver durant la phase d'auto-apprentissage.

123 7| (10TS 2 CX CY| 123 7| [10TS 2 CX CY|
WIRJA]E R HEER]T HOAH OO -
: i
)

©o9 % LYYy Y99

C NO NC 24V12V 0V L 4 C NO NC C NO NC

DFWN DFWN avec cartfa de controle
des connexions DFI

DISPOSITIFS SANS FIL

Insérer la carte RIO-CONN sur le connecteur dédié sur la carte électronique.

Configurer la fonction a associer au dispositif sans fil (F 65, F 66, F 67 et F 68).

Configurer les accessoires sans fil (voir le manuel de I'accessoire a configurer).

Si les dispositifs ne sont pas configurés avec la carte RIO-CONN, I'écran affiche I'erreur E 18.

A En cas de brouillages de radiofréquence au niveau de l'installation, le systeme sans fil désactive le
fonctionnement normal de I'automatisme et I'écran affiche I'erreur E 17.

RIO-EDGE RIO-CELL RIO-LUX
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CONNEXION AVEC CAME REMOTE PROTOCOL (CRP)
Connexion série RS485 avec carte RSE via CRP (Came Remote Protocol).

[Eae N
A B GND = I —_
1S ;
| = B ‘
0| o H =
@ o [ EX|
o) 2 = Insérer la carte
0| < ._lg RSE RSE.
UTPCATS — T ][ > |
]| & RIO-CONN 32
---------- a1 2 B MR
b
@%‘ﬁ g
=1l 2 [T ]

PROGRAMMATION
DESCRIPTION DES COMMANDES DE PROGRAMMATION

ichetr ——— Uﬂ wﬂ Uﬂ
Pﬁahﬂ%m
O

[«

La touche ENTER permet de/d" :

La touche ESC permet

de/d": —_— O ®) - entrer dans les menus
N ESC ||| < > ||ENTER ; o
- sortir des menus - confirmer et mémoriser la valeur
- annuler les configurée.
modifications
- arréter le portail Les touches < > permettent de/d" :
(uniquement pour - se déplacer d'une option de menu a I'autre
I'exécution d’essais). - augmenter ou diminuer une valeur

- ouvrir et fermer le portail (uniquement pour I'exécution d’essais).

Pour entrer dans le menu, maintenir la touche ENTER enfoncée pendant au moins une seconde.

@)
ESC

O
Esc




MENU FONCTIONS

A Pour effectuer la programmation des fonctions, I'automatisme doit étre a I'arrét.

F2

F3

F5

F6

F7

F8

F9

Arrét total [1-2]

Entrée [2-CX]

Entrée [2-CY]

Test sécurité

Action maintenue

Commande [2-7]

Commande [2-3P]

Détection obstacle
avec moteur éteint

Entrée NF — Arrét du portail avec désactivation de I'éventuelle fermeture
automatique ; pour reprendre le mouvement, utiliser le dispositif de
commande. Le dispositif de sécurité doit étre connecté sur 1-2 ; s'il n'est pas
utilisé, sélectionner OFF.

OFF (par défaut) / ON

Entrée NF — Possibilité d'associer : C1 = réouverture durant la fermeture pour
photocellules, C2 = refermeture durant I'ouverture pour photocellules, C3 =
arrét partiel, C4 = attente obstacle, C7 = réouverture durant la fermeture pour
bords sensibles (avec contact sec), G8 = refermeture durant I'ouverture pour
bords sensibles (avec contact sec).

La fonction C3 (arrét partiel) n'apparait qu'en cas d'activation de la
fonction F 19 (Temps de fermeture automatique).

OFF (par défaut) / C1/62/C3/C4/C7/C8

Entrée NF — Possibilité d'associer : C1 = réouverture durant la fermeture pour
photocellules, C2 = refermeture durant I'ouverture pour photocellules, C3 =
arrét partiel, C4 = attente obstacle, C7 = réouverture durant la fermeture pour
bords sensibles (avec contact sec), G8 = refermeture durant |'ouverture pour
bords sensibles (avec contact sec).

La fonction C3 (arrét partiel) n'apparait qu'en cas d'activation de la
fonction F 19 (Temps de fermeture automatique).

OFF (par défaut) / C1/C2/C3/C4/C7/C8

La carte contrble le bon fonctionnement des photocellules avant chaque
commande d'ouverture ou de fermeture.

L Pour les dispositifs sans fil, le test sécurité est toujours activé.

OFF (par défaut) /1 =CX/ 2=CY/4 = CX+CY

Le portail s'ouvre et se ferme en maintenant enfoncé un bouton. Bouton
d'ouverture sur le contact 2-3P et bouton de fermeture sur le contact 2-7.
Tous les autres dispositifs de commande, méme radio, sont désactivés.

OFF (par défaut) / ON

Depuis le dispositif de commande connecté sur 2-7, cette fonction permet
I'exécution de la commande pas-a-pas (ouverture-fermeture-inversion) ou
séquentielle (ouverture-arrét-fermeture-arrét).

0 = Pas-a-pas (par défaut) / 1 = Séquentielle / 2 = Ouverture / 3 = Fermeture
Depuis le dispositif de commande connecté sur 2-3P, cette fonction permet
I'exécution de I'ouverture piétonne (ouverture complete du vantail de M2) ou
ouverture partielle (ouverture partielle du vantail de M2 : le degré d’ouverture
dépend du pourcentage de réglage de la course configuré avec F36).

0 = Ouverture pigtonne (par défaut) / 1 = Ouverture partielle / 2 = Ouverture
Quand le portail est fermé, ouvert ou aprés un arrét total, le moteur reste
arrété siles dispositifs de sécurité (photocellules ou bords sensibles) détectent
un obstacle.

OFF (par défaut) / ON
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F10

F11

F12

F13

F14

F16

F18

F19

F20

Sortie signalisation
portail ouvert ou
validation serrure
électrique

Encodeur

Départ ralenti

Poussée en fermeture

Type de capteur

Coup de hélier

Lampe
supplémentaire

Temps de fermeture
automatique

Temps fermeture
automatique aprées
ouverture partielle ou
piétonne

Signale |'état du portail. Le dispositif de signalisation est connecté sur 10-5, ou
bien il valide la serrure électrique connectée a la sortie 17 V du transformateur,
et sur la borne 5.

0 = allumée quand e portail est ouvert et en mouvement (par défaut)/ 1 = en
phase d'ouverture, clignote toutes les demi-secondes, en phase de fermeture,
clignote toutes les secondes, allumée en permanence avec portail ouvert et
éteinte avec portail fermé / 2 = serrure électrique validée

Gestion des ralentissements, de la détection des obstacles et de la sensibilité.
Avec fonction désactivée, régler le temps de fonctionnement au moyen de
la fonction F22 ; les motoréducteurs effectuent ainsi les manceuvres au ralenti.
OFF / ON (par défaut)

Le portail démarre lentement pendant quelques secondes a chaque commande
d'ouverture ou de fermeture.

OFF (par défaut) / ON

A la butée de fin de course en phase de fermeture, les motoréducteurs
effectuent une petite poussée jusqu'a la butée des vantaux.

OFF (par défaut) / 1 = poussée minimum / 2 = poussée moyenne / 3 =
poussée maximum
Configuration du type d'accessoire pour la commande de |'automatisme.

0 = commande avec capteur transpondeur ou lecteur de cartes magneétiques
/1 = commande avec clavier a code (par défaut)

Avant chaque manceuvre d'ouverture et de fermeture les vantaux poussent
contre la butée pour faciliter le déblocage de la serrure de verrouillage
électrique. Le temps de poussée est configuré par F26.

OFF (par défaut) / ON

Sortie connexion lampe supplémentaire sur 10-E.

Clignotant : clignote durant les phases d'ouverture et de fermeture du portail.
Lampe cycle : cette lampe extérieure, prévue pour augmenter |'éclairage
dans la zone de manceuvre, reste allumée du début de I'ouverture a la
fermeture complete, y compris pendant le temps d'attente avant la fermeture
automatique.

0 = Clignotant (par défaut) / 1 = Cycle

L'attente avant la fermeture automatique démarre lorsque le point de fin de
course a été atteint en phase d'ouverture pendant un délai réglable entre 1 et
180 secondes. L'intervention des dispositifs de sécurité en cas de détection
d'un obstacle, apres un arrét total ou a défaut de tension désactive la fermeture
automatique.

OFF (par défaut) / 1 = 1 seconde /... / 180 = 180 secondes

['attente avant la fermeture automatique démarre lorsque le point de fin de
course a été atteint en phase d’ouverture pendant un délai réglable entre 1 et
180 secondes.

L'intervention des dispositifs de sécurité en cas de détection d’un obstacle,
apres un arrét total ou a défaut de tension désactive la fermeture automatique.

OFF (par défaut) / 1 = 1 seconde /... / 180 = 180 secondes



F21

F22

F23

F24

F26

F27

F28

F30

F33

F34

F35

F36

Temps
préclignotement

Temps
fonctionnement

Temps retard en
ouverture

Temps retard en
fermeture

Temps coup de bélier

Temps serrure

Vitesse de la course

Vitesse
ralentissement

Vitesse réglage

Sensibilité course

Sensibilité
ralentissement

Réglage ouverture
partielle

Réglage du temps de préclignotement du clignotant connecté sur 10-E avant
chague manceuvre. Le temps de préclignotement peut étre réglé entre 1 et
10 secondes.
OFF (par défaut) / 1 = 1 seconde /... / 10 = 10 secondes
Temps de fonctionnement des moteurs, en phase d'ouverture et de fermeture.
Réglable de 5 secondes a 180 secondes.
5 = 5 secondes /.../ 120 = 120 secondes (par défaut) /.../ 180 = 180
secondes
Apres une commande d'ouverture, le motoréducteur M1 part en retard. Le
temps de retard peut étre réglé entre 1 seconde et 10 secondes.
0 = Désactivée /.../ 2 = 2 secondes (par défaut) /.../ 10 = 10 secondes
Aprés une commande de fermeture ou apres la fermeture automatique, le
motoréducteur M2 part en retard. Le temps de retard peut étre réglé entre 1
seconde et 5 secondes.
0 = Désactivée /.../ 5 = 5 secondes (par défaut) /.../ 25 = 25 secondes
Aprés une commande d'ouverture et de fermeture, le motoréducteur effectue
une poussée jusqu’a la butée pendant un temps réglable entre 1 et 2 secondes.
1 = 1 seconde (par défaut) / 2 = 2 secondes
Apres une commande d’ouverture et de fermeture, la serrure électrique se
déverrouille pendant un temps réglable entre 1 et 4 secondes.

= 1 seconde (par défaut) /.../ 4 = 4 secondes
Configuration de la vitesse d'ouverture et de fermeture du portail, calculée en
pourcentage.
60 = 60% de la vitesse maximale /.../ 100 = 100% de la vitesse maximale
(par défaut)
Configuration de la vitesse de ralentissement a I'ouverture et a la fermeture du
portail, calculée en pourcentage.
10 = 10% de la vitesse maximale /.../ 50 = 50% de la vitesse maximale (par
défaut) /.../ 60 = 60% de la vitesse maximale
L Pour les motoréducteurs de la série FTX20DGC, la vitesse de ralentissement
est configurée entre 15% et 60%.
Configuration de la vitesse des motoréducteurs durant la phase de réglage,
calculée en pourcentage.
20 = 20% de la vitesse maximale /... / 50 = 50% de la vitesse maximale (par
défaut) /.../ 60 = 60% de la vitesse maximale
Réglage de la sensibilité de détection des obstacles durant la course.
10 = Sensibilité maximale /.../ 100 = Sensibilité minimale (par défaut)
Réglage de la sensibilité de détection des obstacles durant le ralentissement.
10 = Sensibilité maximale /.../ 100 = Sensibilite¢ minimale (par défaut)
Réglage, en pourcentage sur la course totale, de I'ouverture de la porte.

10 = 10% de la course /.../ 40 = 40% de la course (par défaut) /... / 80 =
80% de la course
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F37

F38

F39

F40

F41

F42

F43

F44

F46

F49

F50

Point de ralentissement
en ouverture du moteur
M1

Point de ralentissement
en fermeture du moteur
M1

Point de rapprochement
en ouverture du moteur
M1

Point de rapprochement
en fermeture du moteur
M1

Point de ralentissement
en ouverture du moteur
M2

Point de ralentissement
en fermeture du moteur
M2

Point de
rapprochement en
ouverture du moteur
M2

Point de
rapprochement en
fermeture du moteur
M2

Nombre moteurs

Gestion connexion
série

Sauvegarde des
données

Réglage, en pourcentage sur la course totale, du point de ralentissement initial

en phase d'ouverture du motoréducteur M1.

L1 Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction Encodeur.

1=1% de la course /.../ 25 = 25% de la course (par défaut) /.../ 60 =

60% de la course

Réglage, en pourcentage sur la course totale, du point de ralentissement initial

en phase de fermeture du motoréducteur M1.

Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction Encodeur.
= 1% de la course /.../ 25 = 25% de la course (par défaut) /.../ 60 =

60% de la course

Réglage, en pourcentage sur la course totale, du point initial de rapprochement

en phase d'ouverture du motoréducteur M1.

Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction Encodeur.
= 1% de la course /.../ 10 = 10% de la course (par défaut)

Réglage, en pourcentage sur la course totale, du point initial de rapprochement

en phase de fermeture du motoréducteur M1,

1) Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction Encodeur.
=1%de lacourse/.../ 10 = 10% de la course (par défaut)

Réglage, en pourcentage sur la course totale, du point de ralentissement initial

en phase d'ouverture du motoréducteur M2,

Cette fonction n’apparait qu’en cas d’activation de la fonction Encodeur.

1=1% de la course /.../ 25 = 25% de la course (par défaut) /.../ 60 =

60% de la course

Réglage, en pourcentage sur la course totale, du point de ralentissement initial

en phase de fermeture du motoréducteur M2.

Cette fonction n’apparait qu’en cas d'activation de la fonction Encodeur.

1=1% de la course /.../ 25 = 25% de la course (par défaut) /.../ 60 =

60% de la course

Réglage, en pourcentage sur la course totale, du point initial de rapprochement

en phase d'ouverture du motoréducteur M2,

Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction Encodeur.

= 1% de la course /.../ 10 = 10% de la course (par défaut)
Réglage, en pourcentage sur la course totale, du point initial de rapprochement
en phase de fermeture du motoréducteur M2.
Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction Encodeur.
= 1% de la course /.../ 10 = 10% de la course (par défaut)
Pour la configuration du nombre de moteurs connectés a I'armoire de
commande.
OFF = M1 et M2 (par défaut) / ON = M2
Pour activer le fonctionnement CRP (Came Remote Protocol).
OFF / 3 = CRP (par défaut)
Sauvegarde dans lamémoire des utilisateurs et des configurations mémorisées.
Cette fonction n’apparait que si la carte électronique est dotée d’'une
mémoire.

OFF (par défaut) / ON



F51

F56

F63

F65

F66

F67

F68

U1

Lecture données

Numeéro périphérique

Vitesse COM

Entrée sans fil
RIO-EDGE [T1]

Entrée sans fil
RIO-EDGE [T2]

Entrée sans fil
RIO-CELL [T1]

Entrée sans fil
RIO-CELL [T2]

Insertion utilisateur

Téléchargement des données sauvegardées dans la mémoire.
Cette fonction n'apparait que si la carte électronique est dotée d'une
mémoire.

OFF (par défaut) / ON
Pour la configuration du numéro du périphérique entre 1 et 255 pour chaque
carte électronique en cas d'installation a plusieurs automatismes.

1---->255

Pour la configuration de la vitesse de communication utilisée dans le systeme
de connexion CRP (Came Remote Protocol).

0= 1200 Bauds / 1 = 2400 Bauds / 2 = 4800 Bauds / 3 = 9600 Bauds / 4
= 14400 Bauds / 5 = 19200 Bauds / 6 = 38400 Bauds (par défaut) / 7 =
57600 Bauds / 8 = 115200 Bauds

Dispositif de sécurité sans fil (RIO-EDGE) associé a une fonction a choisir parmi
celles prévues : PO = ARRET TOTAL, P7 = réouverture durant la fermeture, P8
= refermeture durant I'ouverture.

Pour la programmation, voir les instructions fournies avec I'accessoire.

Cette fonction n'apparait que si la carte électronique est dotée d'une RIO-
CONN.

OFF (par défaut) / PO/ P7 / P8

Dispositif de sécurité sans fil (RIO-EDGE) associé a une fonction a choisir parmi
celles prévues : PO = ARRET TOTAL, P7 = réouverture durant la fermeture, P8
= refermeture durant I'ouverture.

Pour la programmation, voir les instructions fournies avec I'accessoire.

Cette fonction n'apparait que si la carte électronique est dotée d'une RIO-
CONN.

OFF (par défaut) / PO/ P7 / P8

RIO-CELL est associé a une fonction a choisir parmi celles prévues : P1 =
réouverture durant la fermeture ; P2 = refermeture durant I'ouverture ; P3 =
arrét partiel ; P4 = attente obstacle.

Pour la programmation, voir les instructions fournies avec I'accessoire.

Cette fonction n'apparait que si la carte électronique est dotée d'une RIO-
CONN.

OFF (par défaut)/ P1/P2/P3 /P4

RIO-CELL est associé a une fonction a choisir parmi celles prévues : P1 =
réouverture durant la fermeture ; P2 = refermeture durant I'ouverture ; P3 =
arrét partiel ; P4 = attente obstacle.

Pour la programmation, voir les instructions fournies avec I'accessoire.

Cette fonction n'apparait que si la carte électronique est dotée d'une RIO-
CONN.

OFF (par défaut) / P1/P2/P3/ P4

Insertion utilisateurs (max. 250 utilisateurs) et attribution a chacun d’eux d’une
fonction a choisir parmi les fonctions prévues. L'insertion doit étre effectuée au
moyen d’un émetteur ou d'un autre dispositif de commande (voir paragraphe
INSERTION UTILISATEUR AVEC COMMANDE ASSOCIEE).

1 = Commande pas-a-pas (ouverture-fermeture) / 2 = Commande séquentielle
(ouverture-arrét-fermeture-arrét) / 3 = Commande ouverture uniquement / 4
= Commande partielle
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Elimination d'un seul utilisateur (voir paragraphe ELIMINATION D'UN SEUL

U2  Elimination utilisateur UTILISATEUR).

OFF / ON = Validation de I’élimination d'un seul utilisateur.
Elimination Elimination de tous les utilisateurs.
utilisateurs OFF / ON = Elimination de tous les utilisateurs

Sélectionner le type de codage radio de I'émetteur que I'on souhaite mémoriser

sur la carte électronique.

A\ A la sélection d’'un codage radio, tous les émetteurs mémorisés sont
U4 Décodage code automatiquement effacés.
Le codage TWIN permet la mémorisation de plusieurs utilisateurs avec le
méme code (Key block).
1 = toutes (par défaut) / 2 = Rolling Code / 3 = TWIN
Pour configurer le type de motoréducteur prévu sur I'installation.
1 =SWN20 - SWN25 (par défaut) / 2 = FA7024CB / 3 = FTX20DGC
Test pour contrdler le bon sens de rotation des motoréducteurs (voir paragraphe
A2  Test moteurs TEST MOTEURS).

OFF / ON
Auto-apprentissage de la course du portail (voir paragraphe AUTO-

Auto-apprentissage ~ APPRENTISSAGE DE LA COURSE).
course Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction Encodeur.

OFF / ON

Attention ! Les configurations par défaut sont remises a zéro.

OFF / ON

Permet de visualiser le nombre de manceuvres effectuées ou de les éliminer (
001 =100 manceuvres ; 010 =1 000 manceuvres ; 100 = 10 000 manceuvres
; 999 = 99 900 manceuvres ; CSI = intervention d'entretien).

H1  Version Visualise la version du firmware.

Au terme des branchements électriques, confier la mise en service de I'automatisme a du personnel qualifié.
Avant toute opération, s'assurer que la zone de manceuvre ne présente aucun obstacle et s'assurer de la présence
d'une butée d'arrét mécanique aussi bien a I'ouverture qu'a la fermeture.

Mettre sous tension et configurer I'installation. Important ! Commencer la programmation par les fonctions
suivantes :

- type moteur (A1) ;

- nombre moteurs (F46) ;

- test moteurs (A2), voir paragraphe spécifique ;

- auto-apprentissage course (A3), voir paragraphe spécifique.

Au terme de la programmation, s’assurer du fonctionnement correct de I'automatisme et de tous les accessoires
y étant connectés. Utiliser les touches < > pour ouvrir et fermer le portail et la touche ESC pour I'arréter.

Apres avoir mis I'installation sous tension, la premiére manceuvre a toujours lieu en ouverture. Il estimpossible,
durant cette phase, de fermer le portail. Pour ce faire, il faut attendre la fin de la manceuvre d’ouverture.

A\ Appuyer immédiatement sur le bouton d’arrét (STOP) en cas d’anomalies, mauvais fonctionnements, bruit,
vibrations suspectes ou comportements imprévus de I'installation.

Remettre en marche apres chaque opération de réinitialisation (A4).

U3

A1 Type moteur

A3

A4 RaZ parametres

Comptage des

A5)
manoeuvres



TEST MOTEURS

Sélectionner A2. Appuyer sur ENTER pour confirmer. @

Sélectionner ON. Appuyer sur ENTER pour confirmer I'opération de test moteurs. @

L’écran affichera le message [---] en attente de la commande. ©

Maintenir enfoncée la touche signalée par la fleche > et s'assurer que le vantail du deuxieme motoréducteur
(M2) effectue bien une manceuvre d'ouverture.

[ Si le vantail effectue une manceuvre de fermeture, inverser les phases du moteur. @

En faire de méme avec la touche signalée par la fleche < pour controler le vantail du premier motoréducteur
(M1).

[ Si le vantail effectue une manceuvre de fermeture, inverser les phases du moteur. @

ol ol e
esc || < || > ||ented]
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REGLAGE COURSE

[ Avant de régler la course, amener le portail @ mi-course, s'assurer que la zone d'actionnement ne présente
aucun obstacle et s'assurer de la présence d'une butée d'arrét mécanique aussi bien a I'ouverture qu'a la
fermeture.

A\ Les butées d'arrét mécanique sont obligatoires.

Important ! Durant I'auto-apprentissage, tous les dispositifs de sécurité seront désactivés.

Sélectionner A3. Appuyer sur ENTER pour confirmer. @

Sélectionner ON. Appuyer sur ENTER pour confirmer I'opération de réglage automatique de la course. @
Le vantail du premier motoréducteur effectuera une manceuvre de fermeture jusqu'a la butée d'arrét... @
..le vantail du deuxiéme motoréducteur effectuera ensuite la méme manceuvre... @

...le vantail du deuxieme motoréducteur effectuera ensuite une manceuvre d'ouverture jusqu'a la butée
d'arrét... @

... le vantail du premier motoréducteur effectuera la méme manceuvre. @




GESTION DES UTILISATEURS

Les numéros clignotants qui apparaissent durant les opérations d'insertion et d'élimination des utilisateurs
sont disponibles et utilisables pour un éventuel utilisateur a insérer (max. 250 utilisateurs).

Avant I'enregistrement des utilisateurs, s’assurer que la carte radio (AF) est bien enfichée dans le connecteur
(voir paragraphe DISPOSITIFS DE COMMANDE).

ACTIVATION D’UN UTILISATEUR AVEC COMMANDE ASSOCIEE

Sélectionner U1. Appuyer sur ENTER pour confirmer. @

Sélectionner une commande a associer a I'utilisateur.

Les commandes sont :

- 1 = pas-a-pas (ouverture-fermeture) ;

- 2 = séquentielle (ouverture-arrét-fermeture-arrét) ;

- 3 =ouverture ;

- 4 = ouverture partielle.

Appuyer sur ENTER pour confirmer... @

...un numéro de 1 a 250 clignotera pendant quelques secondes.

Envoyer le code depuis I'émetteur ou un autre dispositif de commande (ex. : sélecteur a clavier, lecteur de
badge). ©

Noter les utilisateurs enregistrés dans le tableau « LISTE UTILISATEURS ENREGISTRES ».

o
u

LISTE UTILISATEURS ENREGISTRES @

1 11 21
2 12 22
3 13 23
4 14 24
5 15 25
6 16 26
7 17 27
8 18 28
9 19 29
10 20 30
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223 288 243
224 234 244
225 235 245
226 236 246
227 237 247
228 238 248
229 239 249
230 240 250
231 241

232 242

ELIMINATION D’UN SEUL UTILISATEUR

Sélectionner U2. Appuyer sur ENTER pour confirmer. @

Sélectionner ON. Appuyer sur ENTER pour confirmer la procédure d’élimination. @
Choisir le numéro de I'utilisateur a éliminer a I'aide des touches signalées par les fleches.
Appuyer sur ENTER pour confirmer. ©

... I'écran affichera CLr pour confirmer I'élimination. @

(1) 2]

~ ©

-
I

-—,
U

g2 | on
)

olfoigol o o
Esc || < = ||ENTER| Esc

=

9

J

a0
AQO
g




SAUVEGARDE ET TELECHARGEMENT DE DONNEES AVEC LA MEMORY ROLL

Pour mémoriser les données relatives aux utilisateurs et a la configuration de I'installation avec la Memory roll,
de maniere a ce qu'elles soient réutilisables sur une autre carte électronique, voire une autre installation.

ATTENTION ! Mettre hors tension avant d’exécuter les opérations d’installation et d’extraction de la Memory roll.

Insérer la Memory roll sur le connecteur de la carte électronique. @

Sélectionner F50. Appuyer sur ENTER pour confirmer. @

Sélectionner ON. Appuyer sur ENTER pour confirmer I'opération des données. ©

Extraire la Memory roll et I'insérer sur le connecteur d’une autre carte électronique. @

Sélectionner F51. Appuyer sur ENTER pour confirmer ©

Sélectionner ON. Appuyer sur ENTER pour confirmer 'opération de téléchargement des données. @

(-]
o
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ILLUSTRATION DES ZONES ET DES POINTS DE RALENTISSEMENT ET DE RAPPROCHEMENT

Les zones de la course et les points de ralentissement et de rapprochement sont testés selon les parametres
des Normes Techniques EN 12445 et EN 12453 en ce qui concerne la compatibilité des forces d'impact générées
par le vantail en mouvement.

®q9p o

M1

M2 g

g ©

@/1:

A = Zone de mouvement a vitesse normale.

B* = Zone de mouvement au ralenti.

C = Zone d'intervention de I'encodeur avec inversion du mouvement.
D = Zone d'intervention de I'encodeur avec arrét du mouvement.
E = Pointinitial de ralentissement en ouverture de M2.

F = Pointinitial de ralentissement en fermeture de M2.

G = Pointinitial de ralentissement en ouverture de M1.

H = Pointinitial de ralentissement en fermeture de M1.

[** = Point initial de rapprochement en fermeture de M2.

L* = Point initial de rapprochement en fermeture de M1.

M** = Point initial de rapprochement en ouverture de M2.

N** = Point initial de rapprochement en ouverture de M1.

0 = Butéesdarrét.

* Minimum 600 mm par rapport & la butée d’arrét.

** Configurer le pourcentage de rapprochement par le biais de la fonction F 39 - F 40 pour le premier moteur
(M1) et de la fonction F43 - F44 pour le deuxieme moteur (M2) de maniére a obtenir une distance inférieure de
50 mm par rapport au point de butée d'arrét.



OPERATIONS FINALES

FIXATION DU COUVERCLE

Apres avoir effectué les branchements électriques et la mise en fonction, mettre le couvercle sur
I'automatisme, le fixer & I'aide de la vis et remettre le levier de déblocage.

f%,

UNI 6955
39%95

[y
~

FIXATION DE LA PROTECTION DU BRAS DE TRANSMISSION

Positionner la protection sous I'automatisme et la fixer au bras de transmission & I'aide de la vis.

UNI 6955 —&,
39x13
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MESSAGES D'ERREUR

L Les messages d'erreur apparaissent a |'écran.
E1 Le réglage de la course a été interrompu par |'activation du bouton d'ARRET
E2 Réglage de la course incomplet

E3  |Encodeur cassé

E4 Erreur test services

E7 Temps de fonctionnement insuffisant

E9  |Obstacle a la fermeture

E10 |Obstacle a I'ouverture

E11  |Nombre maximum d'obstacles détectés
E14  |Erreur de communication série

E15  |Erreur émetteur incompatible

E17  |Erreur du systeme sans fil

E18 |Le systeme sans fil n’a pas été configuré

INSTALLATION ET CONNEXIONS POUR UNE OUVERTURE VERS LEXTERIEUR

Les opérations décrites ci-apres sont les seules qui varient par rapport a I'installation standard :
CONTROLE DES COTES ET DES DIMENSIONS D’APPLICATION

|dentifier le point de fixation de I'étrier portail et établir celui de I'étrier pilier en respectant les dimensions indiquées
sur le dessin et dans le tableau.

120 min

ITHNNN

0

N~
N

-

|
=2Y
|

gl)werture vantail A B C max.

90 140 420 60
110 140 420 60

310 max




A\ Attention ! La fixation des fins de course est obligatoire en cas d'absence des butées d'arrét.
FIXATION DES BUTEES MECANIQUES

Débloquer le motoréducteur.

En phase d'ouverture.

Ouvrir completement le vantail. Positionner la butée sous le carter en I'approchant du
bras de transmission et la fixer & I'aide de la vis.

En phase de fermeture.

Fermer le vantail. Positionner la deuxiéme butée en I'approchant de
I'autre coté du bras et la fixer a I'aide de la vis.

UNI 5931
M8x20 =

-

DETERMINATION DES POINTS DE FIN DE COURSE
Consulter le chapitre concernant I'ouverture vers I'intérieur
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AUTOMATISME

BLEU
NOIR
MARRON

-

EEE MR

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

BLEU
NOIR
MARRON

HEE

afu]

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

BLEU
NOIR
MARRON

SEEISES

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2)

5

SEE

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

TTAL_

Automatisme installé a droite (vue interne).

Automatisme installé a droite et motoréducteur ins-
tallé a gauche (vue interne) avec systéme d'automa-
tisme retardé durant la fermeture.

—

Automatisme installé a gauche et motoréducteur
installé & droite (vue interne) avec systeme d'auto-
matisme retardé durant la fermeture.




MISE AU REBUT ET ELIMINATION

== CAME S.p.A. adopte dans ses établissements un Systéme de Gestion Environnementale certifié et conforme a la norme UNI
ENISO 14001 qui garantit le respect et la sauvegarde de I'environnement.

Nous vous demandons de poursuivre ces efforts de sauvegarde de I'environnement, que CAME considere comme I'un des
fondements du développement de ses propres stratégies opérationnelles et de marché, en observant tout simplement de bréves
indications en matiére d'élimination :

<3 ELIMINATION DE L'EMBALLAGE

Les composants de I'emballage (carton, plastiques, etc.) sont assimilables aux déchets urbains solides et peuvent étre élimings
sans aucune difficulté, en procédant tout simplement a la collecte différenciée pour le recyclage.

Avant d'effectuer ces opérations, il est toujours recommandé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu d’installation.
NE PAS JETER DANS LA NATURE !

&3 ELIMINATION DU PRODUIT

Nos produits sont réalisés a partir de différents matériaux. La plupart de ces matériaux (aluminium, plastique, fer, cables
glectriques) sont assimilables aux déchets urbains solides. lls peuvent étre recyclés au moyen de la collecte et de I'élimination
différenciées aupres des centres autorisés.

D’autres composants (cartes électroniques, piles des émetteurs, etc.) peuvent par contre contenir des substances polluantes.

Il faut donc les désinstaller et les remettre aux entreprises autorisées a les récupérer et a les éliminer.

Avant d'effectuer ces opérations, il est toujours recommandé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu d’élimination.
NE PAS JETER DANS LA NATURE !

CAME S.P.A.

Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy

tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941
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PYYHAS PA3BJIOKUPOBKA

BHumanwme! lepef BbINOMHEHVEM OnepaLumn 06eCTOYLTE CUCTEMY.
PyyHas pas3biokupoBKa NpUBOAA MOXET MPUBECTU K HEOXWOAHHOMY [IBUKEHUIO BOPOT, €CIU OHW
MOBPEXAEHbI UM HE COANAHCPOBAHI.

PA3BJIOKMPOBKA (puc. )

BcTaBbTe TpexrpaHHblid K4 B 3aMOK, NMOBEPHITE €ro NPOTUB YaCOBOW CTPENKM 11 MOBEPHUTE Pblyar
Pa3bIIOKNPOBKIA.

PA3BJIOKMPOBKA (puc. )

[Insi NOBTOPHOW G/IOKVPOBKYA aBTOMATIKM BEPHUTE PblYar B UCXOAHOE MOMOXEHWE W MOBEPHNTE KITHOY
M0 YacoBOWN CTPErKe.




TEXHWYECKOE O6CJ1Y)XUBAHWUE

IN ABTOMATHAA JJOSIKHA bbITb OBECTOYEHA NIEPEL BLITOSIHERHEM YHCTAY,
TEXHUYECKOI O ObC/TY XHBAHHSA HITH SAMIEHBI KOMITOHEHTOB (34 HCATIROYEHNEM

1TVHATA B).

He pexe uem Kaxiple 6 MECALUEB HEOOXOAMMO BbIMOAHATL MPOCTbE PaboThl MO MNAHOBOMY

TEXHUYECKOMY 06CTYKMBAHWHO.

A\ [lepen BbinosHeHneM onepaLuy HeoOX0ANMO MOKNHYTb 30HY AENCTBUSI aBTOMATUKM.

A - [Ing uncTKM CTEKON (DOTOINEMEHTOB MCMONB3YITE CMErka YBIKHEHHYIO BOAOW MATKYHO TPSMKY.
3anpeLLaeTcs 1Cnonb3oBaTb PACTBOPUTENM UK PYIe XUMUYECKUE BELLECTBA.

B - TlpoBepbTe MCMPaBHOCTb (DOTO3NEMEHTOB, Pa3MECTUB MeXZy HWAMW MPEAMET BO BPEMS
JBVKEHMS: ECNN CTPENA MEHSIET HANPAB/IEHWE BVXKEHMUS UMM OCTAHABMMBAETCS, (POTOINEMEHTDI
paboTaT KOPPEKTHO.

C - Ybenutecb B OTCYTCTBUW MOMEX HOPMASILHOMY (DYHKLMOHWPOBAHMIO aBTOMATMKM, HanpumMep,
PacTUTENbHOCT B paguyce [OeicTBUs  (DOTOANEMEHTOB  WAM  M3MEHEHWIA/paspyLLEHMI
KOHCTPYKUMW LWnaréayma.

B cnyyae pemMoHTa, U3MEHEHUS CUCTEMbI U T.M. HEO6X0AMMO 06PATUTLCS K KBANUMLMPOBAHHOMY

nepcoHasty 1 3aHeCTN MHOPMaLMI0 06 U3MEHEHUSX B XKYpHaJl.

BO3MOXXHbIE HENCIIPABHOCTU U CNOCOBbI WX YCTPAHEHUSA

HEWCNPAB- BO3MOXXHAA MPUYMHA Cnocobbl YCTPAHEHUA
HOCTb

BopoTa He © HEeT HanpshKeHUs MUTaHns. | ® BKIKYMTE aNeKTPOnuTaHue.
JIBUTAIOTCS. © Pa3610KMpPoBaH NpuBo. ® 3a06M0KNpYIiTe MOTOP-PEAYKTOP.
® Cnnwkom cnabblii nnw e [lomeHsINTe 6aTapenku.
OTCYTCTBYIOLLMIA CUrHAN
nynbta Jy.
o [T0fHAT pblyar e [IpoBepbLTe, YTOOLI Pblyar pa36oKUPOBKIA
pa3boOKNPOBKH. HaXoAuNCs B ONYLLEHHOM MONOXEHUU.

© 3aena(u) KHonka(u) u/munu | ® MpoBepbTe LEeN0CTHOCTb YCTPOUCTB(a) U/

KJTt0Y-BbIKNH0YaTENb. NN ANEKTPUYECKIX Kabenei.
BopoTta Tonbko | ® CpabatbiBaloT ® [IpoBepbTe, YTOOLI B 30HE JENCTBUS
OTKPbIBAKTCS. | (DOTO3NEMEHTHI. (DOTO3NIEMEHTOB He ObIf10 MOMEX.

A\ Ecamn npo6riemy HeBO3MOXHO YCTPaHUTb, CAEAYS MPUBEAEHHbIM B TAGNLIE UHCTPYKLUAM,
WM 0GHapYXUBAKOTCA HEMoNafKu, HeucnpPaBHOCTH, LYM, MOAO3PUTE/IbHbIE BUOPaLMA W
HEOXWaHHOE NOBEAGHNE CUCTEMbI, 00PATUTECH K KBASUGULIMPOBAHHOMY NEPCOHAIY.

>
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OBLUME NPEAYNPEXAEHNA ANA YCTAHOBLLUKA

N BHUMAHUE! BaxxHble MHCTPYKLMM 10 TEXHUKE GE30MacHOCTH.
CTporo cnegyvite BCeM UHCTPYKUMAM 110 6€30MacHOCTH, NOCKOSIbKY
HenpasubHbIN MOHTa)XK MOXET NMPUBECTU K CEPbE3HBIM YBEYbSIM.
lpexge 4em npogonXnTb, BHUMATESILHO NMPOYUTaNTE 00LYME
Npeaynpexgexus A nonb30Baress.

370 W3LENVE [OMKHO WCTOMb30BATLCS UCKOUYMATENBHO MO HASHAYEHMIO. JOBOE APYFOE MPUMEHEHWE
PACCMATPVBAETCA KAK OrMACHOE. CAME S.p.A. HE HECET HWKAKOW OTBETCTBEHHOCTM 3A YLLEPB,
BbI3BAHHBIA HEMPABUIIbHBIM, OLUMBOYHBIM WK HEBPEXXHBIM UCTIONb30BAHMEM U3AEMS. @ [TPoayKuws,
OMUCAHHAS B [IAHHOM PYKOBOACTBE, OTHOCWTCS K KATETOPMM <UYACTIYHO 3ABEPLLEHHOV MALLUMHBI W
MEXAHU3MA», cornacHo auPEkTMBE 2006/42/CE. TMof «YACTMYHO 3ABEPLUEHHON MALLVHOW WnK
MEXAHWU3MOM» TMOHIMAETCS! COBOKYMHOGTb KOMIIEKTYIOLLIX, COGTABMSHOLLYAX YACTVYHO 3ABEPLLEHHYIO
MALLMHY WM MEXAHU3M, KOTOPBIE MO OTAEMBHOCTW HE MOYT BbiTb MCMOMb30BAHBI MO HASHAYEHUIO.
YACTVYHO 3ABEPLLUEHHBIE MALLMHBI MPEAHASHAYEHBI UCKIOYMTENBHO [N BCTPOEHHOTO MOHTAXA WM
VHTETPALMW B JPYTVE MALLMHBI WM YACTUYHO 3ABEPLLUEHHBIE MALLMHBI U MEXAHM3MbI 1S CO3HAHNS
MALLMHbI,  COOTBETCTBYIOLEA  TPEEOBAHMAM  JIvPeEkTVBbl  2006/42/CE.  OKOHUATENbHAS  CEOPKA
[I0/DKHA OCYLLECTBASTHCS B COOTBETCTBAM ¢ [uPexTiBon 2006/42/CE (EBPONEACKAS AVPEKTBA)
1 COOTBETCTBYIOLLMMM EBPOMENCK/MM CTAHIAPTAMK: EN 13241-1, EN 12453, EN 12445 1 EN
12635. @ BBy BLILIECKA3AHHOrO BCE OMEPALMM, OMACAHHBIE B JAHHOM PYKOBOZACTBE, HOMKHbI
BbINOMHATLCS UCKMOUATENBHO KBAMMOULMPOBAHHBIM W KOMMETEHTHBIM MEPCOHANIOM @ HEOBXOMMO
BbINONHSTL MOHTAX, NPOBOLKY KABENEN, SNEKTPUHECKVE NOAKMOYEHNS U HANAIKY CUCTEMbI B COOTBETCTBIM
C YCTAHOBMEHHbIMY MPABUNAMY, MEPAMU BE3OMACHOCTY 1 COOTBETCTBYIOLLMM MCTIONb30BAHVEM,
YKASAHHBIMIA B TEXHWHECKON JOKYMEHTALAY HA 3TV TOBAPHI @ [1EPE/] YCTAHOBKOV ABTOMATVKM, MPOBEPLTE,
YTOBbI BOPOTA BbIMM B VCTIPABHOM MEXAHWHYECKOM COCTOSHI, MPABWISHO CBANAHCHPOBAHBI U XOPOLLIO
3AKPBIBAMVICb: B CYYAE OTPULIATENMbHOM OLIEHKW CAEAYET MPMOCTAHOBWTb PABOTHI 10 OBECTEYEHMS
MOMHOTO COOTBETCTBYS TPEGOBAHMAN TEXHIKY BE3OMACHOCTI ® ABTOMATUKA HE MOXKET WCTIOb30BATBCS
C BOPOTAMM, CHABXEHHBIMI MELLEXOHON KAMUTKOM, 3A VCKMIOYEHVEM TOW CUTYALM, KOTZIA [B/KEHUE
BOPOT BO3MOXHO TOMbKO MPW YCNOBIM OBECTEYEHIS BE3OMACHOTO MOSIOXEHNS KAMUTKI ® YBEAWTECH
B HEBOSMOXHOCT/ 3ACTPEBAHUS MEX[Y BOPOTAMU U OKPY)XAIOLUMAMM HENOABWKHBIMK YACTSMI B
PESY/ILTATE JBVDKEHIA CTBOPKW ® 3AMPELLIAETCS YCTAHABIIBATb ABTOMATVKY B MEPEBEPHYTOM BUZE MMM HA
ANEMEHTBI, CKIOHHBIE K MPOrVIBAHIO MOJ, AEACTBIEM CUIbl TSHKECTIA. [TPW HEOBXOAMMOCTU UCTIONb3YITE
YOUTENbHBIE JETAMM B MECTAX KPEMAEHWSI ® [1POBEPLTE, YTOBbI BBV HE BbINO MPPUTALIMOHHBIX
YCTPOICTB, KOTOPBIE MOMYT HAMOYATL MPUBOA CHU3Y ® OTPAIWTE BECH YYACTOK PABOTHI ABTOMATUKM
AN MPEJOTBPALLEHNS JOCTYNA HA HEFO MOCTOPOHHWX, B YAGTHOCTI HECOBEPLUEHHOMETHUX 1 AETEN
® PEKOMEHIYETCS! WCTOMb30BAT HALMEXALLME CPEACTBA 3ALLMTHI BO W3BEKAHME BO3HUKHOBEHIAR
OMACHOCTEN  MEXAHWYECKOrO MOBPEX/IEHWS, CBSI3AHHBIX C TMPUCYTCTBYEM JIOAEA B 30HE PABOTHI
ABTOMATUKI (HAMPUMEP, MPELOTBPALLIEHIA COABAVBAHIS NANTLLIEB MEX[Y 3YBYATON PEVIKOV 11 LIECTEPHEN)
® HEOBX0AMMO COOBLUMTb MOMb30BATEMN 0O BCEX OCTATOYHBIX PUCKAX C MOMOLLBIO CMELIMATIGHBIX
CVIMBONOB, PACTONMOXEHHBIX HA BUIHOM MECTE, 11 IOXOA4YMBO OBbSICHEHBI KOHEYHOMY NOMb3OBATENIO @
[P1 HEOBXOAMMOCTY YCTAHOBMTE HA BUIHOE MECTO MPEAYMPEXTAIOLIE 3HAKW (HAMPUMEP, TABIAYKY HA
BOPOTA) ® BCE YCTPOVICTBA YMPABIIEHUSI 11 KOHTPONA 0/DKHbI YCTAHABIIMBATLCS HA PACCTOSHIAN HE MEHEE
1,85 M OT NMEPUMETPA 30HbI IBVXKEHIS: BOPOT WA TAM, TAE [0 HIX HEBO3MOXHO JOTAHYTHCS C BHELLIHEN
CTOPOHbI ® ECNN ABTOMATVKA YCTAHABIIMBAETCS! HA



BbICOTE MEHEE 2,5 M HAZ 3EMAEM WM APYTAM MOKPLITUEM, MPOBEPSTE HEOBXOZMMOCTb YCTAHOBKM
JPYITUX 3ALUMTHBIX NPUCTIOCOBNEHIN W/ MPEOYMPEXAEHWIA NS 3ALUMTBI OT MCTOYHWKOB OMACHOCTEN
© YBEUTECH B HANMYAN HEOBXOAVMbIX MEXAHUYECKIAX YNIOPOB @ 1151 YCTAHOBKY ABTOMATVKY BbIBEPUTE
YCTONYMBYIO MOHTAXHYIO MOBEPXHOCTb, SALMLLEHHYIO OT YIAPOB ® 3A VICKMIOYEHVEM YIIPABNEHVS C
MOMOLLbIO  CENEKTOPA  (KOJIOHABOPHOI KNABMATYPHI, KMIOYA, MPOKCUMUTU-YCTPOICTBA)  YCTPOCTBA
YMPABNEHWS B PEXKVME «[TPYCYTCTBIIE OMEPATOPA» ZIOMKHbI PACTIONATATLCS HA BbICOTE HE MEHEE 1,5 METPA
11 B HEAOCTYNHOM /15t TOCTOPOHHUX MECTE @ [TPOW3BOANTENb CHUMAET C CEBS! BCSKYIO OTBETCTBEHHOCTb
3A VCMIONb30BAHWE HEOPUMVHATIbHBIX VIBEMA, YTO CPEAV MPOYETO MOAPASYMEBAET CHATUE M3LENVS C
TAPAHTIM @ BCE BLIKTIOYATENN YMIPABAEHNS B PEXXUME «[TPUCYTCTBUS ONEPATOPA» [LOMXHb! PACTIONATATLCS
B MECTAX, YAANEHHbIX OT MOABVKHbIX MEXAHM3MOB, HO OTKYZA XOPOLIO BWAEH BECb LUMATEAYM @
[MOBECHLTE MAMSTKY 0B MCMONb30BAHWN CUGTEMbI PYYHOI PASBNOKUPOBKW PSAOM G COOTBETCTBYIOLLIMM
MEXAHM3MOM ® TTEPEL GAAYE/ ABTOMAT/YECKOI CUCTEMbI NMOMb30BATENIO, MPOBEPLTE EE HA COOTBETCTBUE
FAPMOHU3/POBAHHBIM CTAHAPTAM JIMPEKTUBBI O MALLMHHOM 050PYA0BAHM 2006/42/CE. YsEauTECH
B TOM, YTO ABTOMATMKA BbIfIA MPABIMLHO OTPEMYMPOBAHA, W YTO YCTPOVCTBA BE3OMACHOCTY, TAKWE KAK
CUCTEMA PYYHO PA3BNIOKIPOBKI, PABOTAIOT KOPPEKTHO @ ECMN KABEMb SMEKTPOMMTAHWS MOBPEX/EH, OH
JOMKEH BbITb 3AMEHEH ®VPMOI-W3rOTOBUTENEM, YNOMHOMOYEHHbIM LIEHTPOM TEXHWHECKOW MOALEPYKKM
W KBATOULPOBAHHBIM MEPCOHANIOM BO W3BEXKAHUE MIOBbIX PUCKOB ® YBEAWTECH B OTCYTCTBIM
HAMPSDKEHIA  SNIEKTPOMUTAHIAA  NEPEN  BLINOJHEHWEM MOHTAXKHBIX PAGOT @ IMEKTPUYECKUE KABEMM
JOMKHbI MPOXOAUTb YEPE3 KABEMbHBIE CAMbHUKM W HE [OMKHbI COMPUKACATBCS C KOMMOHEHTAMM,
HAFPEBAIOLLMMIACS B XOAE SKCTYATALWMI (BUFATENEM, TPAHCOOPMATOPOM U T.M.) @ [INs NOAKMOYEHIS
K CETU SNMEKTPOMUTAHISI HEOBXOZMMO MPEAYCMOTPETb ABTOMAT/YECKMIA BbIKMOYATEND, OBECTIEYVBAIOLLIAN
SALLMTY OT NEPEHAMPSOKEHWS Il CTENEHM @ XPAHUTE MHCTPYKLMIO B NATKE C TEXHUYECKOV ZIOKYMEHTALIMEN
BMECTE C MHCTPYKLIMSIMU HA [IPYTVE YCTPOWGTBA, UCNONMb30BAHHBIE NS CO3AHAS STV ABTOMATUHECKON
CUCTEMbI. PEKOMEHAYETCS MEPEOATb KOHEYHOMY MOMb30BATENID BCE WHCTPYKLMM MO SKCTMYATALMM
MPOAYKLW, W3 KOTOPO! COGTOMT KOHEUHAS MALLMHA.

HA PUCYHKE OTMEYEHBI OCHOBHBIE UCTOUHUKM OMACHOCTA 1St JHOJIEN.

A OMACHOCTb MOPAXEHIA INEKTPUHECKIAM TOKOM.

OMACHOCTb CLIABNMBAHIA.
OCTOPOXHO! BO3MOXHO TPABMIPOBAHWE HOT.

OCTOPOXHO! BOSMOXXHO TPABMUPOBAHVE PYK.
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YCJIOBHbIE 0603HAYEHUSA

ITOT CMMBON 0603HAYAET Pasaen, TPEOYHoLLMIA 0COO0r0 BHUMAHNS.

/N JTOT CUMBOJT 0603HAYAET Pa3feN, CBA3aHHbIA C BONPOCaM 6e30MacHOCTY.

= IT0T cuMBON 0603Ha4aeT paszaen, NpefHa3HauYeHHbI A5 03HAKOMIEHMS KOHEYHOMO NONb30BATENS.
Bce pasmepbl NnpuBeAEHbI B MM, ECNA HE YKA3aHO UHOE.

ABTOMATUYECKUIA NPUBOA, YKOMMIEKTOBAHHbIA NNATON YNpaBeHns, 3HKOAEPOM C (YHKUMENA KOHTPONS
IBWKEHVS 1 06HAPYXKEHWS NPENSATCTBIIA, MEXaHUYECKIMU KOHLIEBbIMY BbiKNtouaTensmu. Mpreos, npeaHasHaveH
NSt pacnavLHblX BOPOT CO CTBOPKOIA LLUMPWUHON 10 2 M.

HA3SHAYEHUE

MpwBop, paspaboTaH f151 aBTOMATN3aLM PacnallHblX BOPOT B YACTHOM CEKTOPE WM KOHAOMIHMYMAX.
3anpelaeTcs 1Cnonb30BaTh YCTPOCTBO HE MO HA3HAYEHMIO M YCTaHABNMBATbL Ero METOaMIA, OTIMYHbIMM
OT ONMCAHHbIX B HACTOSILLIEA MHCTPYKLIMIA,

OrPAHUYEHKA B NCMOJIb30BAHUN
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LLinpuHa cTBOpkm (M)

A\ Ha pacnaluHbix BOPOTax HaCTOSITENbHO PEKOMEH/YETCS YCTaHaBNMBATh 3MEKTPO3AMOK [/ 06ecrneyeHus
HaIEXXHOr0 3aKpbITA CTBOPOK.
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OCHOBHbIE KOMMOHEHTbI

Kpbilka

3alMTHAA KpbILKA Nnathl
Mnara EMC02

3aIHUA KPOHLLTENH
Motop-peaykTop
MexaHinyeckiie ynopbl
Pbiyar pa36nokupoBKiA
3amok

Cynnopt nnarbl

© 7 UNI5931 M8 x 20

UNI'5931 M8 x 80

UNI 5739 M10 x14
~ UNI5739 M6 x 10
, UNIB95539x9,5
UNI 6955 3,9 x 13
?10x39
& UNI6593 06
UNI 6592 0 12
010x45
012x26
UNI 7474 M8

“ UNI5588 M8

DN = a2 =2 g = NN

10. [lepxartenb nnatbl ynpasneHus

11. Mnara ynpasnexns ZL65

12. 3alymTHas KpbilLka pblyara nepeasn

13. Tepenaioi poivar

14. Poivar-tpy6a

15. TlepeaHuit KPOHLUTEIH

16. Kntoum pa36nokupoBKiA

17. Pblyar pa36oK1poBK [ifist TPOCOBOTO YCTPOICTBA
(onums)
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TEXHUYECKWUE XAPAKTEPUCTUKHK

Mopgenb FTX20DGC - FTX20DLC
Knacc saumtbl (IP) 44
HanpsbxeHue anektponutanus (B, 50/60 [ ~230
AnekTponuTanme motopa (B) =24 B
Makc. noTpebnsemblii Tok (A) 4
MoTpebreHiie B pexuMe oxuaaHus (BT) 7
MoTpebreHyie B pexxuMe ouaanus ¢ mogynem RGP1 (BT) 0,5
Makc. MoLLHOCTb (BT) 140
Lnknos/yac 40
[nanaszoH pabounx Temnepartyp (°C) -20 — +55
KpyTaLwmin MOMEHT (Hm) 180
Bpems oTkpbiBaHus Ha 90° (c) ot 20 o 30
lNepenatoyHoe OTHOLLIEHME 1/1680
Knacc ycTpoictaa |
3BYKOBas MOLLHOCTb AB(A) <70
Macca (kr) 10,5
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BAPWAHT TUMOBOW YCTAHOBKM

ABTOMAaTMKA

Motop-peaykTop

CvrHanbHas namna
Kntoy-BbIK/t04aTesb
DOTO3NEMEHTDI

CToViKn nof, (hOTOANEMEHTHI
MexaHn4eckme ynopbl
Pa3BeTBUTENbHbIN KOMOAEL,

MynbT AUCTAHLMOHHOIO YNPaBNEHMs

©oo NN~




OBLUME UHCTPYKLIUK MO MOHTAXY

NPEABAPUTEJIbHBIE MPOBEPKI

A\llepef HayanoM MOHTXHbIX Pa0OT BbINOSHITE CeaytoLLee:

« [poBepbTe, YTOObI KOHCTPYKLMS BOPOT OblNa OCTATOYHO MPOYHOIA, NETAU HAXOANUAUCH B MCMPABHOM COCTOSIHUN,
a MeXzy NOABVKHBIMI 1 HEMOABVKHBIMIA MEXAH3MAMI He ObIN0 TPEHUS.

« [lcnonb3yiiTe NpunaraemMble MEXaHN4YECKME YNopbl, ECAV OHW HE NPEAYCMOTPEHbI.

« YoeauTech B TOM, YTO MECTO KPEnneHust NprBofa 3alyEHO OT BO3MOXHBIX MOBPEXAEHWA, @ MOHTaKHAS
MOBEPXHOCTb 00/1aa6T OCTATOYHON NPOYHOCTbHO.

« [pUroToBLTE NOTKM 1 KaHambl At MPOBOAKN KAOENS, rapaHTUPYIOLLME HAZIEXHYHO 3aLLUTY OT MEXaHWUYeCKMX
MOBPEX/EHNNA.

TUNbl KABEJIEA U MUHUMAJIbHBIE CEYEHUA

[nuHa Kabens

Mopknioyexne —20m 20<30m
AnekTponuTaHue nnatbl ynpasneHus, ~230 B (1P+N+PE) 3Gx1,5 MM’ 3Gx2,5 MM’
lpuBop =24 B 3x1,5 MM2 3x2,5 MM2
INEKTPO3aMOoK 2x0,5 MM’
CurnanbHas namna 2x0,5 M’
YCTponcTBa ynpasneHus 2x0,5 MM’
DOTO3NEMEHTHI (MepeaaTyuKi) 2x0,5 MM’
DOTO3NEMEHTBI (TPUEMHUKM) 4x05 MM’

Mpu HanpshxeHun 230 B 1 npuMeHeHun CHapyxi Heo6xo4nmo ncnonb3oaTb kadenu Tuna HO5RN-F,
cootBeTcTBylowme 60245 IEC 57 (IEC); B nomelLeHusx cneayeT 1Ucnonb3osats kabenu Tuna HOSVV-F,
cooTBeTcTBYytoLMe 60227 IEC 53 (IEC). 1ns aneKTponuUTaHNs yCTPONCTB HANpsXKeHeM a0 48 B MOXHO
ncnonb3osatb kabenb FROR 20-22 Il, cooteTcTBYtOWMIA EN 50267-2-1 (CE).

[N NOAKNIOYEHMS aHTEHHbI MCMONb3YiTe Kabenb Tuna RG58 (pekomeHayeTcs ans paccTosHUi 1o
5 wm).

lnst cHXpPOHHOrO Noakntoyerns 1 CRP ncnonbayinte kabenb Tuna UTP CATS (go 1000 m).

Ecnu anvHa kabens 0TnMyaeTcs OT MPUBELEHHON B Tabnuue, ero CeyeHue Onpeaensiercs Ha
OCHOBAHUM pPeasnbHOro MOTPEONEHNS TOKa MOAKMOYEHHBIMU YCTPONCTBAMU M B COOTBETCTBUM C
yKasaHuamu, cogepxaliumics 8 HopmaTuee CEI EN 60204-1.

[ [ns nocnenoBaTeslbHbIX NOAKIIOYEHWI, NpeayCMaTPUBAIOLINX OOMbLIYI0 HArpy3Ky Ha TOT Xe
Y4acToK Lieni, 3HaueHUs B TaGNuLe JOMXKHbI GbiTb NEPECMOTPEHbI C YYETOM peanbHbIX NokasaTene
noTpebneHns 1 HakTU4ecKMx paccTosHUA. Mpu NOAKMIOYEHNN YCTPOINCTB, HE paccMaTpiUBaeMblxX B
[aHHOI MHCTPYKLWN, CREeAYeT PYKOBOACTBOBATbLCS TEXHIYECKON JOKYMEHTALMEN HA COOTBETCTRYIOLLEE
nsnenve.
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YCTAHOBKA

A\ MOHTX 0MXEH NPON3BOANTLCS KBANN(DULIMPOBAHHbBIM MEPCOHANOM B NOSTHOM COOTBETCTBIAN C TPEGOBAHUAMN
Ne/CTBYOLLMX HOPM 6e30MacHOCTY.

A\ TIPUBEAEHHbIE HIMKE PUCYHKI HOCAT UNMKOCTPATUBHBINA XapaKTep, Tak Kak MPOCTPAHCTBO 19 YCTAHOBKM
ABTOMATUKM 11 AONONHUTENbHBIX NPUHAANEKHOCTEN MOXET MEHSTLCS OT cydast K cnyyato. Takum o6pasom,
BbIGOP OMTUMAbHOMO PELLEHIS! IOMKEH OCYLLECTBASATLCS MOHTaXKHUKOM Ha MecTe.

MpeacTaBneHHble HKE PUCYHKM WANKOCTPUPYIOT TUMOBOA MOHTaX MPMBOAA M PblYaroB nepefayu
C NeBOV CTOPOHbI PacnallHblX BOPOT C OTKPbIBAHMEM BOBHYTPb. [PaBOCTOPOHHWIA MOHTaX MPUBOAA
0CYLLECTBNSAETCS CUMMETPUYHO.

BHumatve! Mpouutante pasgen «MOHTAX 1 SNEKTPUYECKWUE MOAKIIOYEHWA A1 OTKPbIBAHISA
HAPYXY>, 4T06bl y3HATb 00 YCTAHOBKE aBTOMATUKI C HanNpaB/iEHNEM OTKPbIBAHIS HAPYXKY.

NPEABAPUTEJIbHBIE PABOTbI

MoaroToBbTe  Pa3BETBUTENbHBIE KOPOOKM 1 rOPUPOBAHHBIE TPYObl, HEOOXOAWUMbIE [N  3NEKTPUYECKMX
COEMIMHEHNIA, MCXOAALIMX U3 PA3BETBUTENBHOMO KONOALA.

KonnyecTBO ro(pOLLNAHrOB 3aBMCUT OT BapWaHTa aBTOMATMYECKOW CWCTEMbI M NPEAYCMOTPEHHbBIX
JONOMHUTENbHbIX YCTPOACTB. Heobxoaumo NOAroTOBMTbL MO KpanHel Mepe 2 rodpupoBaHHble TpyObl N0 MECTY
YCTAHOBK}N aBTOMATVKM (Ha CTBOPKE, KOTOPast OTKPLIBAETCS NEPBON).

®
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NMPOBEPKA YCTAHOBOYHbIX PACCTOSIHUIA U PASMEPOB

OnpedenuTe MecTo KpenneHs nepefHero KPOHLLTeAHA U paccynTanTe MecTo KpenneHns 3afHero KpoHLLTeiHa,

C00MI0Mas PACCTOSHIA, YKa3aHHbIE Ha PUCYHKE 1 B TABMLE.

3AIHNIA

KPOHLLITEIH gI -

_ FTX20DGC
0

100

- ‘ - 60 ©
— MEPEHMIA -
o KPOHLUTE/H
=% 100
118

EIiHiHiHiHiHi 390

5

120 min

£ A B
8
\ 150 min
LA T
L
g [
S | i
o
G Yron
y OTKPbIBaHUS A B  Cmakc.
y N CTBOPKY (°)
¢ S 90 140 420 150
90 160 —180 380 150
310 max I 110 200—220 400 50
—~ FTX20DLC

Yron

OTKpbIBaHNS A B C
CTBOPKMU (°)

90 140—210 540 0—50
90 140—200 510 75—200
90 150—180 510 225—250
110 200—220 430 0—50
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MOHTAX KPOHLUTEAHOB

0603HaYbTE MECTa KPENeHNst NepeaHero 1 3aHEro KPOHLLTENHOB.

MOHT2KHblE PacCTosiHS ykasaHbl B pasaene «TPOBEPKA YCTAHOBOUHbIX PACCTOSHIAN 11 PASMEPOB».
lpocBepnnTe KpenexxHble 0TBEPCTHS, BCTaBbTe At06eny Uan UCMONb3YINTe BKNAbILLIN, NOAXOASLLME AN Kpenexa
MNACTHH.

Bce pUCYHKI HOCAT UCKMIOYATENBHO UNNKOCTPATUBHBIA XapakTep, No3TOMY Bbi6Op Hanbonee NoaxoasLLero
PELLEHNS OCYLLLECTBIAETCS YCTAHOBLLMKOM HA MECTE C Y4ETOM TUMA 1 TOMLLMHBI CTBOPKM.

3athKCUPYITE KPOHLLITENHbI C NOMOLLIbIO COOTBETCTBYIOLLIMX KPENEXHBIX JeTanei.
A\ BbINOMHNTE HEOOXOAUMbIE ANEKTPUYECKME NOAKIIOHEHNS, UCNIONb3YS NOTKM W KaHanbl 1 (QUKCKpYs kabenn Ha
BU/IKE 3a/HEM0 KPOHLUTENHA.
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NoAroToOBKA U MOHTAX ABTOMATUKHK

CHUMUTE KPBILLKY aBTOMATUKI, BbIMNOSHIB CREAYIOLLME AEACTBUS:

- OTKPOWTE 3aLLUTHYIO KPbILLKY 3aMKa, BCTABLTE TPEXTPaHHbI KIl0Y 11 MOBEPHUTE ero NpoTUB 4acoBoi
CTpenku;

- NOBEPHUTE pbiyar pasGioKUPOBKI U OTBEPHUTE BUHT KPEMIEHUs KPbILLKY NMPUB0AA;

- CAIBUHBTE KPbILLKY Ha3ag, v NPUNOAHUMITE €€, NOTAHYB COOKY.

BcTasbTe NpuBoj B 3aHIIA KPOHLLTEAH U 3a(hUKCUPYIATE €ro C NOMOLLbIO BUHTOB 11 Faek.
BcTasbTe WTUMT B 0TBEPCTYE NPUBOLHOMO Basa.

.
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UNI 7474
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MpUKPenuTE pblyar K puBoAHOMY Bay C MOMOLLbIO LLIaK0bl, MPeHa3HAYEHHO NS Me L NEHHOBPALLLAILLEr0Cs

Bana, n BUHTA.
/ﬂzﬂ:ﬂ%
L, .
7 7

-
s

014 UNI 5739
M10x14

MpuKpenuTe pbiyar-Tpy6y K phiyary nepefayn ¢ noMOLLbI0 CTEPXHS, BUHTA U LLaii6bl.

UNI 5739
M6x10

Pa3GnokupyiTe NpuBOA 1 NPUKPENUTE pblYar-Tpy6y K nepeaHemy KPOHLLTEIHY, Kak NoKa3aHo Ha PUCYHKE.

UNI 6592

UNI 5739
2 Méx10
N



A\ BHumanwne! Ecnn mexaHuyeckie ynopel He NpeaycMOTPEHbI, HE0OX0AMMO 06513aTeSIbHO YCTAHOBUTb
KOHLEBbIE BbIKJTOHATENN.

MOHTAX MEXAHUYECKNX KOHLIEBbIX BbIK/TOYATEJEN

Pa36nokupyiTe Np1BoA.

lpw oTKpbIBaHUN:

[MONHOCTbIO OTKPOWTE CTBOPKY. YCTAHOBWTE MEXAHNYECKNIA KOHLIEBOM
BbIK/04aTENb MOA KOPMYCOM, MPUCIIOHIB €r0 K pblyary nepeaayu u
3a(hKCVPOBAB BUHTOM.

A
\

UNI 5931
M8x20

&°)mm

Mpw 3aKpbiBaHMM:

3aKponTe CTBOPKY. YCTAHOBWTE BTOPOW MEXaHWNYeCKIiA
KOHLIEBOV BbIKNKOYATESb C NPOTUBOMOOXHON CTOPOHBI pblyara 1
3aduKCUpynTe BUHTOM.

UNI 5931
M8x20
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YCTAHOBKA KPAWHUX MOJIOXEHUI

Pa36710Kk1poBaB NpuBO/, U NOMHOCTbIO 3aKPbIB CTBOPKY
BOPOT, OTPEryNnNpyiTe KOHEYHOE NONOXKEHNE 3aKPblBaHMS,
BpaLLlas yCTaHOBOYHbI/A BUHT N0 4acOBOW CTPENKe 1 06paTHo.
3auKCUpynTe BUHT C NOMOLLIbIO FanKN.

AHanorm4HbIM 06pa3oM 0TPETYUPYITE KOHEUHOE MONIOXKEHIE
OTKPbIBAHUS, BpaLLast BUHT [PYroro KOHLEBOr0 BbIKOYaTeNs .




MJIATA YNIPABJIEHUA

A BHumarve! Mepes Havanom paGoT Mo SKCMyaTaLui, PEMOHTY, HACTPOKE 11 PErynnupoBKe Grioka yrpasneHna
OTKINOYNTE CETEBOE SNEKTPOMMUTAHIAE /I BLITALUTE aKKYMYNIATOPbI.

Bce noakmioyeHns 3aLLuLeHbl NnasKuMn npesoxpanHuTensamu.

[InaBkue nNpegoxpaHnTenn ZL65
LINE - BxoaHon 2A-F=230B
ACCESSORIES - AKkceccyapbl 2A

OCHOBHbIE KOMMOHEHTbI

1. KOHTaKTbl NOAKMIYEHUS CUrHANbHBIX
YCTPONCTB

2. KOHTaKTbl NOAK/YEHNS NPUBO/OB C
3HKOZIEPOM

3. KoHTaKTbl MOAKIIOYEHNS YCTPOCTB
ynpasnexus

4. KOHTaKTbl NOAKHYEHNS YCTPOICTB
6e30nacHoCTY

5. KoHTakTbl nogkoyequs CRP

6. KOHTaKTbl NOAKMIOYEHNS MPOKCUMNTY-
YCTPONCTB

7. KOHTaKTbl NOAKIOYEHUS KOLOHAOOPHON
KnaBuaTypsl

©@ e 0 A®

®

KOHTaKTbI NOAKMHYEHNS AHTEHHbI
Pasvem ans moayns CONNECT GW
Pasbem ona nnatsl pagnonpuemHuka AF
Pasbem ans nnatsl R700/R800
Pasbem ang nnatbl RIO-CONN

Pasbem 15 KapTbl namsTy

[ucnneit

KHOMKM nporpammmpoBaHms

Pasbem ans nnatbl RSE

KoHTaKTbl nogknoyeHnsa moayns RGP1
MpenoxpaHnTenb akceccyapos
KOHTaKTbl 3M1eKTPONUTAHUS

BxoaHon npefoxpaHuTenb
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9JIEKTPMHECKUE NOAKJIHOYEHNA

/N INeKTpUYecKue Kabenn He IOMKHbI CONPUKAcaTbCs C AeTansMu, CKOHHbIMU K HAarpeBaHiio B0 Bpems
JKcnayarauun (MOTopom, TPaHCHOPMATOPOM U T.N.).

JJIEKTPOMUTAHUE

230 VAC
50/60 Hz

oN©@ © -

I
KOHTaKTbI 3MIEKTPONUTaHNS akceccyapos
~/=24 B, 40 BT (Maxc.)
T T KOHTaKTbI 3M1EKTPONMUTaHNS
- nnatbl ynpaenenns ~/=24 B Trasformatore
L_E i N IO 0 i -
L?E I s+ © : ©
= % D Mief— = (= ]
m M I ] ol = —
L | | ‘ |z -
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] ]
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JJIEKTPO3AMOK

BHUMAHWE! Ecni wipuHa CTBOPKYM BOPOT MPEBLILIAET 2,5 M, YCTAHOBKA 3/1EKTPO3aMKa AB/ISETCS
06513aTenNbHOM JXKE NPW UCMOb30BAHN CAMOBIIOKVPYIOLLMXCS NMPUBOLOB. [pK 1CMONb30BaHNN
HEOMOKMPYIOLLMXCS NPUBOLOB YCTAHOBKA 3M1EKTP03aMKa SABNSETCS 0093aTeNbHOMN.

MoaKNoYKUTE 3NEKTPO3aMOK K BbIX0Zy 17 V TpaHCcopmaTtopa U KOHTaKTy 5 Ha nnarte ynpasneHus.
BHUMAHWE! ins pocTyna K TpaHcopmaTopy Heobxoaumo yoparth CynnopT nnarbl.

©) é (6]
Joouobo

230V TpaHcopmartop

17 25

o|J00 000

[opxntoyeHne
aneKTposamka ~12 B -
makc. 15 Br.

2 0 Mozkntounte

@@ NNaBKMiA NPeLOXPaHNTENb
(He npunaraercs)

11 BblbepuTe "2" B
HaCTPONKax (yHKLK
F10.

g |:| MpeoxpaHnTenb
= 3,15A

EEEE|

L

YCTPOWCTBA CUTHAJIU3ALIMK

Jlamna-nHaukaTop «BopoTbl OTKPbITbI»

| ( g ) (Makc. Harpy3ka KoHTakTa ~/=24 B— 3 B1)
CM. HaCTPOIIKI OyHKLMK «F 10>,

KOHTaKTbI NOAKMIOYEHNS CUTHANIBHOM NaMIbl UK Namnbl-LMKNa
(Makc. Harpyska: ~/=24 B, 25 B).
CM. HacTpOrKN hyHKUMK «F 18>,

}H@@@@J@@@J
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YCTPOWCTBA YNPABJIEHUS

BHAMAHWE! Mepen Tem Kak ycTaHoBWTb No6yto nnaty (Hanpumep: AF, R800), OTKITKOYATE SNEKTPOMATAHNE
11 OTCOBAVHNTE aKKYMYNSTOPbI NP VX HATNYNN,

R700/800 |

Y100bI BCTABUTH

nnarbl B
COOTBETCTBYOLLIME
pa3bemMbl, CHUMUTE

KPbILLIKY nnatbl

ynpaBneHus.
Pagbem ana moayna UR042. Pasbem ans nnatel R700
Monynb UR042 He paGoTaeT, ecnu (179 VCTIONb30BaHNS
nogkmoyaetcs Moaynb RGP1 nnm nnata RSE. MDOKCHMITU-CUNTHIBATENS
| — ] S WM CHUTHIBATENS
- JI—,_ & ZL65 1 %g% MarHUTHbIX KapT) 1am
F @ R800 (a9 UCcnons30BaHma
= 8 oo KOLIOHABOPHOIA
S e =) = KnasuaTypbl).
o= [-y-— =
[T=] 1] — B
IERER s | P | - Pa3bem nog, nnary
E . 1 & mal - PamMonpuemHika AF
H - : e (AF868 nnu AF439S)
= INS IMCTaHUMOHHOTO
@ ynpaBMeHms
1 2 3P 7[10TS2CXCY[ A B GNDJ||ST GNDj A B
HHHH@@@@@ @@@ HH H@ AHTeHHa ¢ kadenem RG58

INst AUCTaHLMOHHOrO
ynpasneHus.

@W KonoHabopHast

a KnaBwnartypa.
MPOKCUMUTU-CUMTHIBATEND
VNN CYNTHIBATEND

— YepHbll — O /]
L— KpacHblit — t /
MarHUTHbIX KapT

OyHKuys «OTKPbITb-3AKPBITb-N3MEHUTD HAMPABEHIE> (noLwaroBblil PeXWM) C MOMOLLbO
o YCTPOICTBA YNPaBNEHMs (HOPMasIbHO-Pa30MKHYThIE KOHTAKTbI). B Ka4ecTBe anbTepHaTvBbl
I=' Mp¥ NPOrPaMMUPOBaHIN (YHKLMIA MOXKHO YeTaHoBUTb pexim «OTKPbITb-CTOM-3AKPbITh»,
(nocneposatenbHbiie), «OTKPBITb» unn «3AKPbITh». CM. HacTPOIKI QyHKLMN «F 7>,

Lo

° OyHKumst «OTKPbITb», <4ACTUHHOE OTKPBIBAHWE» nnm «TPOMYCK MELLEXOLA» ¢ nomoLbto
o YCTPOICTBA YNPABNEHMS (HOPManbHO-Pa3oMKHYThIE KOHTAKTbI). CM. HACTPOMKN (yHKLM «F 8>,

Knonka «CTOM» (HopMasibHO-3aMKHYTbIE KOHTAKTbI). [JaHHast KHOMKa NO3BONAET OCTAHOBUTH
[BIDXEHINE BOPOT C NOCNEAYIOLLMM UCKTIKOHEHIEM LKA aBTOMATUYECKOrO 3aKpbiBaHs. YTo0b!
g CTBOPKA BO30GHOBINA IBVKEHIE, HEOOXOMMO HAXATb COOTBETCTBYHOLLYIO KHOMKY YNpABNEHMS Ak
Bpenoka-nepeaaryinka. CM. HaCTPOMK (YHKLM «F 1»,
Ecnu KOHTAKT He MCnoNb3yeTcs, OTKKYMTE ero Npu NPorpaMMupoBaHni.




ABTOMATUKA

JIeBOCTOPOHHSAS aBTOMATUKA (BWT, U3HYTPK).
(NMopkntoyeHne No yMoNYaHuIo)

CUHWIA
YEPHbIN

A FEE

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

 CVHWA
2. ——  UEPHbIE
> —— KOPVYHEBHIN

AR I

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

ABTOMATIKA C NMPMBOJOM

JIeBOCTOPOHHSIS aBTOMATIIKA 11 YCTAHOBNEHHIN
Ccnpasa NpuBoz, (BUA U3HYTPW) C 33[16PXKKON aBTOMa-
TUKN NPY 3aKPbIBaHMM.

(MopkntoveHue No yMonyaHuto)

SEEISE

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

il

[paBOCTOPOHHSS aBTOMATUKA U YCTaHOBNEHHbIN
CcneBa NpuBof, (BN N3HYTPH) C 3a[1EPXKKOA aBTOMA-
TUKN NpY 3aKPbIBAHMU.

M1

au]x/

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2 l 1

TF‘ T T ) s.
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YCTPOWCTBA BE30MACHOCTM

DoTO3INEMEHTDI

Bbibepute pexum pabotbl Aia KoHTakToB CX win CY  (HopManbHO-3aMKHYTHIX), MpedHasHayeHHbIX Ans
MOAKIMIOYEHNS YCTPONCTB 6E30NACHOCTY, HanpuMep, (HOTOANEMEHTOB. PexnmM paboTbl KOHTaKToB CX (DYHKLMS
F2) unn CY (®yHKums F3) BoibnpaeTcs B MeHt0 «DyHKUun». MoryT 6biTb BbIGpaHb! CREAYHOLLNE PEXIMbI PaBOoTbI:
- C1: «OTKpbIBaHME B PEXMME 3aKPbIBaHWs». Pa3MblkaHie KOHTAKTOB BO BPEMS 3aKpbIBaHUS BOPOT MPUBOANT K
M3MEHEHWIO HANPABNEHNS IBVYKEHNS HA NPOTUBOMONOMXHOE, BMIOTh [0 MOSHOTO OTKPbIBAHMS.
- C2: «3aKpblBaHmne B pexMe OTKPbIBaHWS». Pa3MblkaHne KOHTAKTOB BO BPEMS OTKDbIBAHWS BOPOT NPUBOAMT K
M3MEHEHNI0 HaNpaBeHNs ABUKEHNS HA NPOTUBOMONOXHOE, BM/IOTb 10 MOSIHOMO 3aKPbIBAHNS.
- C3: «YacTnyHblin cTon». PasmblkaHne KOHTAKTOB MPUBOANT K OCTAHOBKE ABWXKYLLMXCS BOPOT C NOCAEAYIOLMM
BKJTH04EHVIEM aBTOMATUYECKOIO PEXXIMA 3aKPbIBaHWS (ECNN 3Ta (DYHKLMS BbIOpaHa).
- C4: «O6HapyxeHne npensTcTBus». PasmblkaHne KOHTaKTa MPWUBOAWT K OCTAHOBKE BOPOT C MOCEAYIOLMM
BO300OHOBMNEHVEM [BVKEHIS NOCE YCTPAHEHNS MPENSTCTBUS.
Ecnn koHTakTbl CX 1 CY He MCnonb3yioTes, OTKIIYUTE X NPV NPOrpaMMUPOBAHIAN (hYHKLINIA.

1237

10 TS 2 CX CY”A B GND
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CamopaunarHocTuka oTo3IeMeHTOB
Mpn KaXooW KOMaHae OTKPbIBAHWS WKW 3aKpblBaHUS BOPOT MnaTta npoBepsieT 3MEKTUBHOCTb PaboThl

(hOTO3NEMEHTOB.
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YyecTBUTENbHDBIE NPOthran

BbibepuTe pexim paboTbl anst KoHTakToB CX mnn CY (H.3. KOHTaKTbl), NpeaHasHayeHHbIX As NOAKMOYeHNs
YCTPOWCTB 6830MaCHOCTH, HAaNpKUMeD, YyBCTBITENbHBIX NPOMUNEN, COOTBETCTBYHOLLVX TPEOOBAHNSM HOPMATUBA
EN 12978.

Pexuim paboTbl KOHTaKTOB CX (DyHKUms F2) unn CY (GyHKuys F3) BbiGUpaeTes B MeHo «PyHKL», MoryT 6biTb
BbIOPaHbI CIeaYOLLVE PEXIMbI PaboThI:

- C7: «OTKpbIBaHME B PEXMME 3aKPbIBaHNs». Pa3MblkaHie KOHTAKTOB BO BPEMs 3aKpblBaHUS BOPOT NPUBOANT K
M3MEHEHII0 HANPaBNEHNs ABWKEHNS HA MPOTUBOMONOXHOE, BMAOTb 10 MOSIHOMO OTKPbIBAHMS.

- (8: «3aKpblBaHue B PEXMME OTKPbIBaHNs». Pa3MblkaHe KOHTAKTOB BO BPEMSI OTKPbIBAHIS BOPOT MPUBOANT K
M3MEHEHII0 HANpPaBNEeHNs ABWKEHNS HA NMPOTUBOMONOXHOE, BNAOTb 10 MOSIHOMO 3aKPbIBAHWS.

Ecnn koHTakTbl CX 1 CY He MCnonbaytoTes, OTKIIYUTE UX NPY NPOrpaMMUPOBaHAN (hyHKLINIA.

123 7] [10TS 2 CX oY 123 7] [107s 2 cx o
G HEEEES HEEH eI

©o9 % LYYy Y99

C NO NC 24V12V 0V L 4 C NO NC C NO NC

DFWN DFWN ¢ nnaroi
camopanarHocTukm DFI

BECMPOBO/HbIE YCTPONCTBA

Bctasbte nnaty RIO-CONN B cneumanbHbiid pa3beM Ha nnate ynpaBneHus.

BbibepuTe (hyHKLMIO, NprcBanBaemyto 6ecnpoBofHomMy yeTpoicTsy (F 65, F 66, F 67 1 F 68).

BbINonHUTE HACTPOIKY 6ECMPOBOAHbIX YCTPOMCTB (CM. MHCTPYKLIMIO HACTPaNBAEMOro akceccyapa).

Ecnu ycTpoiicTaa He HacTPOeHbI ¢ nomoLLbto mnathl RIO-CONN, Ha aucnnee nosiBUTCS COOOLLEHIE 06 OLUUOKE
"E18".

A\ B cnyyae paavonomex 6ecnpoBofHas cuctema GoKupyeT HopmasibHyto paboTy aBToMaTvkiA, a Ha [ucniee
nosiBASIETCS CO0BLLEHME 06 owwmbke "E17".

RIO-CELL RIO-LUX
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NOAKNMHYEHUE NOCPEACTBOM CAME REMOTE PROTOCOL (CRP)
MocnepoBatenbHoe noaxntodeHne RS485 ¢ nnatoli RSE yepes CRP (Came Remote Protocol).

L=J] "~
A B GND | < TR —
=i e ;
=1 B ‘
0| o H =
@ o [ EX|
| = = BcrasbTe nnary
0| < ._lg RSE RSE.
UTPCATS —= BT ]| >
]| & RIO-CONN 32
""""" = I—, rg%a
b
@%‘ﬁ i
=1l 2 [T ]
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KHonka ESC cnyxuT ans: { KHonka ENTER cryxuT ang:

- BbIXOZA 13 MEHIO; e E?c g = NEMTER - BXOLia B MEHIO;

- OTMEHbI BbIGOPA; - MOATBEPXKAEHNS U COXPaHEHWS

- OCTaHOBKY 3Ha4eHNs BbIGpaHHOro napameTpa.
BOPOT (TOMbKO ANs \ /

MYCKOHANaA04HbIX KHomkn < > cnyxar ans:

pa6or). - NEPEMELLIEHUS MO MEHIO;

- YBENNYEHNA NN YMEHbBLLEHIS 3HAYEHIS BLIGPAHHOTO NapaMeTa;
- OTKPbIBAHNA 1 3aKPbIBaHIAS BOPOT (TONBKO ANA MYCKOHANaA0uHbIX pabor).

YT00bI BOWTY B MEHI0, HaXXMuTE KHOMKY ENTER 11 yaepxuBaiite ee He MeHee 1 CeKyHabl.

@)
ESC

O
Esc




MEHI0 «®YHKLWW»

A TporpaMMupoBaHne MOXHO BbIMONHSATD, TONbKO KOraa aBToMaTvka He pa6oTaer.

F1

F2

F3

F5

F6

F7

F8

®yHKuunsa «Cron»
-2

Bbi6op pexuma
paboThbl
KOHTaKToB [2-CX]

Bbi6op pexxuma
pao6oTbl
KOHTaKTOB [2-CY]

CamopmarHocTuka
YCTPONCTB
6e30nacHocTu

MpucytcTeue
oneparopa

DOyHKUMA
KOHTaKTOB [2-7]

DyKHUUA
KOHTaKTOB [2-3P]

HopmasbHO-3aMKHYTble KOHTaKTbl — JlaHHas (YHKLMS MO3BOSMSET OCTAHOBUTb
BOPOTA C MOCNEAYIOLLIAM UCKITIOYEHNEM LKA aBTOMATIYECKOr0 3aKpbiBaHus. [ns
BO30OHOBMEHNS ABWXEHNS BOPOT HEOOXOAMMO MCMONb30BATb COOTBETCTBYIOLLEE
YCTPONCTBO YrpaBfeHns. YCTPOCTBO 6e30MacHOCTM NOAKIIOYAETCS K KOHTaKTaMm
1-2; eCNN KOHTAKTbI He 1cnonbaytoTes, Boloepute OFF.

OFF (no ymonyaruto) / ON

HopmarnbHO-3aMKHYTbIE KOHTaKTbl — BO3MOXHOCTb BbIOpaTh: C1 = OTKpbiBaHWe
B PEXMME 3aKpblBaHWg Ans (HoToaneMeHToB, C2 = 3aKkpblBaHWe B PEXuMe
OTKpbIBaHWS anst hoToanemeHToB, C3 = yactuyHbid cTon, C4 = o6HapyXeHue
npenatcTBus, C7 = OTKPbIBAHWE B PEXMME 3aKpbIBAHUS N1 HYBCTBUTENbHbIX
npodunelt (C YACTbIM KOHTaKTOM), C8 = 3aKpbiBaHWE B PEXIME OTKPbIBAHNS [
YYBCTBUTENbHbBIX MPOMNEN (C YUCTbIM KOHTAKTOM).

OyHKUM C3 («4aCTUYHbIA CTOM») NOSABASETCS TOMBKO NPY aKTUBALWMM (DYHKLAK
F 19 («Bpems aBTOMATNYECKOrO 3aKPbIBAHNS»).

OFF (no ymonyanunto) / C1/C2/C3/C4/C7/C8

HopmanbHO-3aMKHYTbIE KOHTaKTbl — BO3MOXHOCTb BbIOpaTh: C1 = OTKpbiBaHWE
B PEXMME 3aKpblBaHWg [ (OTO3NeMeHToB, G2 = 3aKkpblBaHWe B PEXMME
OTKpbIBaHMS ans dhoToanemeHToB, C3 = yactuyHblid cTon, C4 = o6HapyeHue
npenatcTBus, C7 = OTKPbIBAHWE B PEXWME 3aKPbIBAHUS 15 YYBCTBUTEMbHbIX
npochunet (C YUCTbIM KOHTAKTOM), C8 = 3aKpblBaHIe B PeXUME OTKPbIBAHMUS s
YyBCTBUTENbHBIX MPOMNENA (C YUCTBIM KOHTAKTOM).

OyHKLM C3 (<4aCTNYHbIN CTOM») NOSABASETCS TONbKO NPY akTUBALWM (YHKLIAK
F 19 («Bpemst aBTOMATUYECKOr0 3aKPbIBAHUS).

OFF (o ymonyaruto) / C1/C2/C3/C4/C7/C8

Mocne Kaxaoi KOMaHAbl Ha OTKPbIBAHWE WK 3aKpblBaHWe niata ynpasneHus
npoBepsieT MCNPaBHOCTb (DOTOANEMEHTOB.

L) Ins GecnpoBofHbIX YCTPOACTB (YHKLMA CAMOAMArHOCTUKI BCEr[a akTyBHA.
OFF (o ymonyannio) / 1 =CX/ 2 =CY/4 = CX+CY

OTKpbIBaHE 1 3aKpblBaHWe BOPOT OCYLLECTBASKOTCS MPW NOCTOSHHOM HaXaTim
KHOMKK  yripaBfieHns. KHOMKa  ympasfieHns  OTKPbIBAHWEM, MOAK/IOYEHHaAs
K KOHTaktam 2-3P, 1 KHOMKa YynpaBneHns 3akpblBAHUEM, MOAKITIOYEHHAS K
KOHTakTam 2-7. py 3TOM BCe Apyrue YCTPOACTBA YNpaBneHns, BKIKYas NynbTbl
[JVUCTaHLMOHHOTO YNPaB/EeHVs, 3a0/10K/APOBaHbI.

OFF (no ymonyaruto) / ON
YCTPOWACTBO  ynpaBneHns, MOAKMIOYEHHOE K KOHTaKTam 2-7, yrpaBnseT B

MOLLIAroBOM (OTKPbITb-3aKPbITb-M3MEHUTb HAMPABNEHIE) UMM MOCNEA0BATENBHOM
(OTKPBITb-CTON-3aKPbITh) PEXMME.

0 = [Towarosbivi (Mo ymonyauunto) / 1 = llocrnenoBatenibtbivi /' 2 = OTKpbITL /' 3
= 3aKpbITh

YCTPOVCTBO YMpaBreHns, NOAKMIOYeHHOE K 2-3P, 1aeT KOMaHdy Ha Mponyck
newexona (MONHOE OTKPbIBaHWE BTOPOW CTBOPKM) WK YacTUYHOE OTKPbIBaHWE
(YaCTMYHOE OTKPbIBAHIE BTOPOV CTBOPKM; YrOf OTKPbIBAHWS 3aBUCHT OT MPOLIEHT,
YKa3aHHoro B thyHKLy F36) BopoT.

0 = [lponyck newexoga (no ymonyauuwo) / 1 = Yactn4yHoe 0TKpbiBaHne / 2 =
OTKDBITE
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F9

F10

F11

F12

F13

F14

F16

F18

F19

F20

06HapyxeHue
npensaTCTBUS NPy
0CTaHOBJIEHHOM
npueoae

Jlamna-
nHguKaTop
«BopoTta
OTKPbITbI» NN
BKJIIOYEHUE
3neKTpo3amka

JHKopep

3amepaneHHoe
Hayano
DBUDKEHUs!

Lloxxum npu
3aKpbIBaHUK

Tun ycTpoiicTea
ynpaeneHus

DyHKUMS
«MonoTok»

Bbi6op pexuma
pa6oTbl
BCMOMOraTenbHom
namnbl

Bpemsi
aBTOMATNYECKOro
3aKpbIBaHUs

Bpems
aBTOMaTN4ecKoro
3aKpbIBaHUs
nocne 4acTUyHoro
OTKpPbIBaHUSA

nnu nponycka
newexoaa

Ecnu ycTpoicTBa 6e30MacHOCTY ((DOTOINEMEHTBI A YyBCTBUTENbHBIE MPOCHANN)
0OHAPYXXVBAIOT MPENSATCTBUE MNP OCTAHOBMIEHHbIX, 3AKPbITbIX WM OTKPbITHIX
BOpOTaX, MPVBOZ, OCTaHaBMMBAET PAGOTY.

OFF (no ymonyauuto) / ON

[laHHasg namna 0ToBpakaeT COCTOSHME BOPOT. CUrHANM3aUMOHHOE YCTPOCTBO
NOAKIIOYEHO K KOHTakTam 10-5 unu, B KaYeCcTBe abTepHaTUBbI, 1AET KOMaHy
3NEKTPO3aMKy, NOAKIHEHHOMY K Bbixody 17 V TpaHcdopmaropa v KOHTaKTy 5.

0 = BK/IOYEHa, ec BOpOTa OTKPLITBI WM HAXoAaTcs B [BWKeHWA (Mo
ymonyannto) / 1 = BO BPEMS OTKDbIBAHUS MUIAeT Kaxzble MOSICEKYH/bl, BO
BPEMSI 3aKPbIBAHUS MUTAET KXKAYIO CEKYHAY U 3aropaetcs POBHbIM CBETOM oy
OTKDBITbIX BOPOTaX / 2 = 3/1EKTPO3AMOK BKIIHOYEH

OYHKUMS  YNpaBneHUs  3aMmefjieHneM, OOHapyXeHWeM  MPensaTcTBUA - U
UYBCTBUTEMBHOCTbIO CUCTEMbI 3aLLNTHI.

Ecnv dyHKUmMS BKNtOYeHa, 0TPerynupyiTe Bpemst paboTbl hyHKLMM F22, Takum
06pa3oM MOTOP-PEAYKTOPbI BEINOHAT AEACTBIS C 3aMELNIEHHOI CKOPOCThIO
OFF / ON (no ymon4aHuito)

Mpu MONy4YeHn KOMaHfbl OTKPbITb WAK 3aKPbITb BOPOTA CTBOPKA [BUraeTcs
MEJNIeHHO NEpBbIe HECKOIbKO CEKYH,

OFF (no ymonyannto) / ON

Mpy [OCTVXKEHWUM KPAMHEr0 MOMOXEHUS 3aKPblBaHUS MPUBO/bI BbIMOMHSIOT
HEOOMbLLIOV J0XMM CTBOPOK.

OFF (no ymon4anuto) / 1 = MUHUMATbHBIV JOXWM / 2 = CPEnHmA Joxnm / 3 =
MaKCUMasbHbIV JOXM

YcTaHoBKa TUMa akceccyapa Ans ynpaseHnst aBTOMaTUKoM.

0 = ynpasrnieHne MocpeaCcTBOM POKCUMUTU-CYNTLIBATENS WU CYNTHIBATESS
MarHuTHbIX KapT / 1 = yrparieHne ¢ MoMoLLbio KOZOHAO0PHON KaBuatypov (no
YMOnYanHmnto)

Mpex[e YeM BbIMONHATL KOMaHAy Ha OTKPbIBAHWE 11 3aKPbIBAHWE, BOPOTA 1aBAT Ha
MeXaHUYECKMIA YOp B TEYEHNE HECKOMbKIX CEKYHA, MOMOrasi TEM CaMbIM OTKPbITb
3NeKTPO3aMoK . Bpemsi (DyHKLM YCTaHABMBAETCS C MOMOLLbI hyHKLmK F26.
OFF (o ymonyaruto) / ON

KOHTaKTbI NOAKIIOYEHMS BCNIOMOraTebHOM namnbl K KoHTakTam 10-E.
CurHanbHas namna; fiamna MUraeT BO BPEMS [ABVXKEHUS BOPOT.

Jlamna-umkna: namna B 30He Mpoe3fa OCTaeTCsl BKIOYEHHOM OT Hauana
OTKPbIBAHWS 10 MOSTHOTO 3aKPbIBAHWS BOPOT, BKIOYAS BPEMS OXKUAAHUS Nepen,
ABTOMATUYECK/IM 3aKPbIBAHUEM.

0 = CurHasibHasi namna (no ymonyaunro) / 1 = Jlamna-umkna

Bpemsi OXMAaH/S aBTOMATWYECKOrO 3aKpblBaHWSt C MOMEHTA JOCTVKEHNS
KpaniHero nonoXeHus oTkpbiBaHus. Perynupyetcst B auanasoHe oT 1 go 180 c.
DYHKLMS aBTOMATUYECKOr0 3aKpPbIBaHWS BOPOT He paboTaeT npu cpabaTblBaHUy
YCTPONCTB 6€30MacHOCTY B peaynbrare 00HapyXeHUs MpensTcTBus, Mocne
HaXaTust KHOMKy «CTon» Ui NPy BPEMEHHOM OTKJTIOUYEHWI ANEKTPONMUTAHNS.
OFF (otknto4eHo) / 1 = 1 cexyHaa /... / 180 = 180 cekyHz

Bpems 0XnaaHnst aBToMaT4eCcKoro 3akpbiBaHNst C MOMEHTA NOMy4eHIs KoMaHb
Ha YacTUYHOe OTKpbIBaHWe. PerynupyeTcs B ananasoHe ot 1 1o 180 c.

DYHKLMS aBTOMATUYECKOr0 3aKpbIBaHUs BOPOT He paboTaeT npu cpabaTbiBaHUM
YCTPONCTB 6€30MacHOCTV B pesynbrare 06HapYXeHUst MpensTcTBus, mnocne
HaXaTus KHOMKK «CTOM» UMK NPK BPEMEHHOM OTKITIIOYEHUM 3MIEKTPOMATAHNS.

OFF (o ymonyarmnto) / 1 =1 cexynaa /... / 180 = 180 cexkyHg



F21

F22

F23

F24

F26

F27

F28

F30

F33

F34

F35

F36

Bpems
npeasapuTesibHoro
BKJIHOYEHUA
CUTHANbHON TaMMbl

Bpemsi pa6oTbl

PerynupoBka
BPEMEHM 3aiePXKKN
NPy OTKPbIBAHUN.

PerynupoBka
BPEMEHU 3aJePXKN
npu 3aKpblBaHUN.

Bpemsi hyHKumm
«MonoTok»

Bpewms
anekTpo3amka

CKopocTb
ABWXEHUd

CkopocTb
3ameaneHns

CkopocTb npu
KanmbpoBke

YyBCTBUTENBHOCTb
npu OBUKEHUN

YyBCTBUTENIbHOCTb
npu 3aMeaneHnn
LBWKEHUS

PerynupoBka
4acTNYHOrO
OTKpPbIBaHUS

PerynupoBka  BPEMEHM  MPENBAPUTENbHOM0  BKMKOYEHWS  CUTHANbHOM
namnbl, MOAKMOYEHHON K KoHTakTam 10-E, nepes KaxabiM  LIMKIOM.
Bpemsi MpenBapuTenbHOrO  BKIKOYEHWST CUMHAmbHOWM NlaMnbl MOXET  ObiTb
OTPErynupoBaHo B avanasoHe ot 1 10 10 c.

OFF (no ymonyanmnto) / 1 = 1 cekyHaa /... / 10 = 10 cexkyHz

Bpemst paboTbl NprUBOLOB MPU OTKPbIBAHUM W 3aKpblBaHWW. Perynupyetcs B
nmanasore o1 5 1o 180 c.

5=>5cexyHg /.../ 120 = 120 cexyHz (no ymonyanmto) /.../ 180 = 180 cexkyHa
lMocne kKomaHApbl Ha OTKpbIBaHWe NpKBog M1 HauMHaeT paboTy C 3afePXKKOM.
Bpems 3anepxKku MOXET 6bITb OTPEryNPoBaHo B AnanasoHe o1 1 1o 10 c.

0 = O7KNI046HO /.../ 2 = 2 cekyHA (no ymondannto) /.../ 10 = 10 cekyH

Mocne aBTOMATNYECKOrO 3aKPbIBaHWS WM KOMaHAbl 3aKpbiTb  BOPOTA
npuBog, M2 HaunHaeT paboTy C 3afepXKKoi. Bpems 3aiepXKit MOXKET ObiTh
OTPEryn1poBaHo B Ananasore ot 1 10 5 c.
0 = OTKII04eH0 /.../ 5 = 5 CexyHz (Mo ymonyanuio) /.../ 25 = 25 cekyH
Mocne komaHabl Ha OTKpbIBaHWE 11 3aKpbIBaHWE BOPOT, MPVBOA MPOV3BOANUT
JOXIM B TeYeHe BPEMEHI, PETYANPYEMOrO B auanasoHe oT 1 10 2 CeKyHp,.
1 =1 cekyHga (mo ymonyauuio) / 2 = 2 CexyHzbl
Mocne KomaHbl Ha OTKPbIBAHWE 1 3aKPblBaHIE ANEKTPO3AMOK PasbriokMpyeTcs
Ha BpeMs, yKasaHHoe B AyanasoHe oT 1 40 4 cexyHa.

=1 cekyHza (Mo yMon4aHuio) /.../ 4 = 4 cexyHabl
YCcTaHoBKa CKOPOCTM OTKPbIBAHWS M 3aKpblBaHns BOPOT B MPOLEHTHOM
OTHOLLIEHNN.
60 = 60% ot makcumasibHou ckopoctu / ... / 100= 100% 0T MakcumasbHou
CKOPOCTY (IO YMOTHaHUIO)
YCcTaHOBKa CKOPOCTY 3aMefjIeHi st MPU OTKPbIBaHWM U 3aKpbiBaHA BOPOT B
MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHUM.
10 = 10% ot makcumarnbHovi ckopoctn / ... / 50= 50% 0T MaKcumasibHOM
CKOpOCTY (10 ymonyaHuto) /.../ 60 = 60% 0T MakcUMarbHoM CKopoCcTy
[ns npuBopos cepun FTX20DGC ckopocTb 3amefjieHns yCTaHaBMBAETCS
B AnanasoHe ot 15% 10 60%.
PerynupoBka CKOPOCTU ABWKEHWS BO BPEMS KanMOPOBKM, BbIP@XEHHas B
MPOLIEHTaXx.
20 = 20% ot maKcumasibHou ckopoctv / ... / 50= 50% 0T MakcuMabHov
CKOpoCTY (M0 ymMoa4aHuto) /.../ 60 = 60% 0T MaKcuMarbHoW CKOPOCTH
[laHHas (yHKUMS NO3BONSET OTPeryn1poBaThb HyBCTBUTENBHOCTb CHCTEMbI
3aLLNThl BO BPEMS ABVKEHNS.
10 = wmakcumasnbHas dyBCTBUTeNIbHOCT / ... / 100 = MuHUMabHas
YYBCTBUTE/IbHOCTb (110 YMOMYAHUIO)
[laHHas yHKUKMS MO3BOMSET OTPEryaMpoBaTh YYBCTBUTENBHOCTb CHCTEMbI
3aLLMTHI BO BPEMS 3aMEANEHMS.
10 = wmaKkcumasnbHas YyBCTBuTeNbHOCTL / ... / 100 = MuHUMabHas
YYBCTBUTE/IHOCTb (10 YMOMYAHUIO)
PerynmpoBka YacTUYHOTO OTKPbIBAHMSI BOPOT B MPOLEHTHOM OTHOLLEHWM K
MOMHOMY OTKPbIBAHMIO.
10 = 10% ot o6wei Tpaektopun aBwkeHus /.../ 40 = 40% ot obiyen
TDAEKTOPUN [IBYKEHUS (Mo ymondaHuto) /... / 80 = 80% oT 00LLes TpaeKTopum
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F37

F38

E39

F40

FA1

F42

F43

F44

Touka
3amepsieHns

BO BpeMms
OTKPbIBaHUS Ansi
npusoaa M1

Touka
3amefneHus npu
3aKpbIBaHUU
npusoga M1

Touka

KOHEYHou (hasbl
3amepneHus
npusoga M1 npu
OTKPbIBAHUN

Touka

KOHEYHon (ha3bl
3amepneHus
npusoga M1 npu
3aKpbIBaHUMN.

Touka
3amepneHus

BO Bpems
OTKpbIBaHUS Ans
npusoga M2

Touka
3amepsieHns
BO Bpems
3aKpblBaHNs
npusoga M2

Touka

KOHEYHoM (hasbl
3amepneHus
npusoga M2 npu
OTKPbIBAHUN

Touka

KOHeYHon hasbl
3amepneHus
npusoga M2 npu
3aKpbIBaHUK

PerynnpoBka no3sonseT onpeaeniTb HaYano 3ameieHns CTBOPKHA, ypaBnaeMo
npveog, M1, npy OTKPbIBAHMN B NPOLIEHTHOM OTHOLLEHUI KO BCEW TPAeKTopum
OBKEHIS.

PeryninpoBka 0CTyMHA TONbKO B TOM Cy4ae, ecii aKTVBMpOBaHa (yHKLNS
«9HKOAEP>.

1 = 1% ot TpaekTopn 1BUXEHNS /.. ./ 25 = 25% OT TpaekTopum ABUXKEHNS (o
ymonyanmto) /.../ 60 = 60% OT TpaeKTopUM ABUXKEHNS]

PerynipoBka no3BoNseT ONPeAeNTb Ha4ano 3ameIeHs CTBOPKY, yNpaBisemMon
npueog, M1, npu 3akpbiBaHUW B NPOLEHTHOM OTHOLLEHMM KO BCEN TPAEKTOpWK
OBKEHIS.
L) PerynupoBKa A0CTYNHA TOMbKO B TOM Cryyae, eCiv akTUBMpOBaHa (DyHKLNS
«9HKOAEP>.

= 1% OT TpaexkTopum BmWkeHws /.../ 25 = 25% oT TpaekTopum [BuxeHus (o
ymonyanuto) /.../ 60 = 60% 0T TpaeKTopum BMKeHNs
PerynupoBka no3Bonser To4Ky KOHeuHo (asbl 3ameeHus npusoga M1 npu
OTKPbIBAHW B MPOLIEHTHOM OTHOLLEHUI KO BCEVl TPAEKTOPIM ABUKEHUS.
PerynupoBka J0CTyMHa TOMbKO B TOM Clyyae, eciit aKTvBMpoBaHa (yHKLNS
«3HKOZEP>.

= 1% ot 061ei TpaekTopun gBmkerns /.../ 10 = 10% ot o0LLel TpaeKTopum
JIBUXKEHWS (IO YMOMHAHWIO)
PerynnpoBka no3BonseT ONpefenuTh TO4KY KOHEYHON (hadbl 3aMeIEHS NPUBOAA
M1 npw 3aKkpbiBaHK B NMPOLEHTHOM OTHOLLIEHMM KO BCE TPAEKTOPWM [IBVXKEHS.
L) PerynupoBKa A0CTYNHA TOMbKO B TOM CMyyae, eciv akTUBMpoOBaHa (DyHKLNS
«9HKOAEP>.

= 1% ot o61en TpaekTopun fBmxkerns /.../ 10 = 10% ot 00LLeV TpaeKTopum
JBVWKEHNS (MO YMOTYaHWHO)
PerynupoBka no3BonseT onpefeniTb Havano 3aMme[yiIeHs CTBOPKK, YrpaBsisieMoi
npveog, M2, npy OTKPbIBAHWN B MPOLEHTHOM OTHOLUEHUW KO BCEW TPAEKTOpWK
IBKEHS.
PerynupoBka [0CTyNHa TOMLKO B TOM Cry4ae, ecnv akTUBMPOBaHa (hyHKLMS
«3HKOaEP>.
1 = 1% ot TpaekTopum BMXKEHNS /... / 25 = 25% 0T TpaekTopun [BWKeH!s (o
ymon4anmio) /... / 60 = 60% 0T TPaeKTOPMN IBUXKEHNS

PerynnpoBka no3BonsaeT ONpeaenTb Hauano 3amef1eHs CTBOPKY, yNpasisemMon
npueog, M2, npu 3akpbiBaHAM B MPOLEHTHOM OTHOLUEHUM KO BCEW TPAEKTOPWM
OBKEHS.
Perynnposka JoCTynHa TOMbKO B TOM Cly4ae, ecnv akTuBMpoBaHa qyHKLus
«JHKOaED>.

= 1% oT TpaexTopmm ABWKEeHNS /... / 25 = 25% OT TpaeKTopum IBUXeHus (o
ymonyanmnto) /... / 60 = 60% OT TDAEKTOPAN [BUXKEHUS

PerynnupoBka no3BonisieT OnpeaenuTb HavanbHYO TOYKY 0CTaHOBKY mpuBoga M2
NPV OTKPbIBAHM B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHMM KO BCEVl TPAEKTOPIM [IBVKEHNS.
PerynipoBka 0CTyMHA TONbKO B TOM Clyyae, eCii akTVBMpOBaHa (yHKLS
«JHKOOEP>.

= 1% ot o61eii TpaekTopun Bmxerns /.../ 10 = 10% ot 00LLes TpaeKTopum
JBWKEHNS (M0 YMOTHaHMI0)
PerynupoBka no3BosseT OnpefenuTb HavasbHyt0 TOYKY 0CTaHOBKW nmpreopa M2
Mpy 3aKpblBaHM B NPOLIEHTHOM OTHOLLIEHWI KO BCE TPAEKTOPUM ABUXKEHWS.
L) PerynupoBka [0CTYNHa TOMbKO B TOM Cyyae, ecnii akTuBMpoBaHa (hyHKLuS
«9HKOAEP>.

= 1% ot o6Lesi TpaekTopum fBmxeHns /.../ 10 = 10% ot o0Les TpaekTopum
JBVWKEHNS (M0 YMOIYaHNI0)



F46

F49

F50

F51

F56

F63

F65

F66

F67

F68

KonunyectBo
npuBogoB

Bbi6op pexuma
CUHXPOHHON
pa6oTbl

CoxpaHeHue
[DaHHbIX

CynTbiBaHNe
IlaHHbIX

Homep
nepucepuinHoro
ycTponcTBa

CkopocTb
obmeHa
LaHHbIMK

becnpoBoaHbIN
Bxog, RIO-EDGE
[T1]

becnpoBoaHbIN
Bxog, RIO-EDGE
[12]

BecnpoBoaHoi
Bxop RIO-CELL
[T1]

becnpoBogHon
Bxop RIO-CELL

[12]

OYHKUNA NO3BONSIET YKasaTb KOMMYECTBO MPUBOAOB, MOAKMIOYEHHbIX K OMIOKY
ynpaBneHus.

OFF = M1 n M2 (no ymonyaHuto) / ON = M2
OyHKLUms no3BonsieT aktuerposaTb CRP (Came Remote Procotol).
OFF / 3 = CRP (o ymonyaruio)

[laHHash PYHKLMS NO3BOASIET COXPAHATBL HA KapTe MamsaTh [aHHbIe 0 NOJb30BaTeNsX
11 HAaCTPOMKMN.

372 (DyHKLMA [OCTYMHA TOMbKO B TOM Clyyae, eciu B niaty 610ka ynpasneHus
BCTaB/IEHa KapTa namsTu.

OFF (no ymonyaHuto) / ON

CKaunBaHue JaHHbIX C KapTbl NamsTH.
9Ta YHKUMS JOCTYMHA TONBKO B TOM Cy4ae, eciv B nnaty 61oka ynpaBneHns
BCTaBMeHa KapTa namsTu.

OFF (no ymonyaHuto) / ON

HacTpoiika no3BOASET YCTaHOBUTb HOMEP MepUtepUItHOr0 YCTporicTBa, OT 1 0
255, NS KaXAO0i NnaTbl NpY HanMumu B CUCTEME HECKOMbKUX aBTOMATUYECKMX
YCTPOWCTB.

1---—>255

PerynipoBka ckopocTn 06MeHa [faHHbIMK B cucteme nogkntodeHnii CRP (Came
Remote Protocol).

0= 1200 605/ 1= 2400 bog / 2 = 4800 6oz / 3 = 9600 6oz / 4 = 14400 6oz / 5
=19200 601/ 6 = 38400 601 (no ymonyanmio) /7 = 57600 605/ 8 = 115200 601

becnposogHoe ycTpoiicTBo  6e3onacHocTi  (RIO-EDGE), nmpucBoeHHOE  OfHO
13 cneayowyx yHKUuiA Ha Bbibop: PO = CTOM, P7 = OTKpbiBaHue B pPeXnme
3aKpblBaHys, P8 = 3aKpblBaHNE B PEXIME OTKPbIBAHNS.

[N NporpaMM1pOBaHNst CMOTPUTE VHCTPYKLWMW, MPUNaraeMble K YCTPOCTBY.

9Ta (HyHKLKS JOCTYNHA TOMbKO B TOM Cyyae, ecnu B nnary 6710Ka ynpasneHus
BcTasneHa nnara RIO-CONN.

OFF (no ymon4aruto) / PO / P7 / P8

becnposogHoe ycTpoiicTBo - GesonacHocTi  (RIO-EDGE), npucBoeHHOE  OfHO
13 cneaylowmx yHKUuin Ha Bbibop: PO = CTOM , P7 = OTKpbiBaHue B pexume
3aKpblBaHKS, P8 = 3aKpblBaHWE B PEXXIME OTKPbIBAHNS.

[Ins nporpaMMMUPOBaHNSt CMOTPUTE UHCTPYKLMK, NPUNaraemMble K YCTPONCTBY.

3 37a (hyHKUMS JOCTYNHA TONbKO B TOM C/lydyae, ecnu B nnaty 6110Ka ynpasneHist
BcTasneHa nnara RIO-CONN.

OFF (no ymon4anuo) / P0 / P7 / P8

RIO-CELL npucBanBaeTcs 0aHa U3 cneayoLLyx (yHKLWIA Ha Bbioop: P1 = 0TKpbiBaH1e
B PEXVME 3aKpblBaHUSt; P2 = 3aKpbIBaHWe B PEXUME OTKPbIBAHNS; P3 = YaCTUYHbIiA
cTon; P4 = 06Hapy»XeHne NpensTcTBus.

[N NporpaMM1pPOBaHNst CMOTPUTE VHCTPYKLMK, NpUNaraeMble K YCTPOVCTBY.

9T1a yHKLKS LOCTYNHA TOMBKO B TOM Cly4ae, eCv B Nnary 6oka ynpaBneHust
BcTasneHa nnara RIO-CONN.

OFF (no ymonyanuo) / P1/ P2/ P3 / P4

RIO-CELL npucBanBasTcs 0Ha U3 CneaytoLLyx (yHKLWIA Ha Bbioop: P1 = oTKpbiBaHWe
B PEXVME 3aKpblBaHUSt; P2 = 3aKpbiBaHiie B PEXUME OTKPbIBaHNS; P3 = YaCTUYHbIi
cTon; P4 = 06Hapy»XeHne NpensaTcTBrS.

[ins NporpaMM1pPOBaHNst CMOTPUTE VHCTPYKLMW, MpUnaraeMble K YCTPOWCTBY.

I1a PYHKLMS [OCTYNHA TONbKO B TOM CNyyae, eciv B Niaty 6510Ka ynpasneHns
BcTasfneHa nnara RIO-CONN.

OFF (no ymonyanuto) / P1/ P2/ P3 / P4
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[lo6aBneHre 10 250 Nonb30BaTeNeil 1 MPUCBOEHUE KAKAOMY M3 HUX OOHOW U3
Coagave BbIOPAHHbIX (DyHKLLVII7I [lo6aBneHne OCyLLIECTBASETC C MOMOLLIO  NynbTa ay

UM Jpyroro YCTPOWCTBA YrpasieHns (CM. pasgen, nocssteHHbil CO3JAHNIO
U1 Hosoro MOJIb30BATENA C MPUCBOEHHO KOMAHZOW YTIPABIEHIS).

ronb3oBarens 1 = [lowaroBbivi pexum (OTKDbITb-3aKDbITE) / 2 = [locreqoBatesibHbi PEXUM
(OTKDBITb-CTOM-3aKPbITb-CTOM)/ 3 = TosbKO OTKPBITL / 4 =HacTu4Hoe oTKpbIBaHNe
U2 Ynanenue YraneHue 0TaeNbHO B3ATOr0 nonb3osarens (cM. pasaen «YOAIIEHNETONIb30BATENS).
nono3oBarens  OFF / ON = AKkTvuBauws yaaneHus OTe/bHOro ofib30BaTes.
U3 Ynanexue YraneHue BCeX Noyb30BaTeNein 13 namsTi.
nonb3oBatenei  OFF / ON = YjanieHue Bex ro/ib308aTesien.
BbibepuTe Tvn KoavpoBki paamnocurHana Moy, KoTopbli HyHO COXPaHWUTb B NamsTy
nnatbl ynpaBneHus.
A\ Tlpn BbiGope KOAMPOBKN PAZyOCUTHaNA aABTOMATUYECKM YAANdioTes  BCE
u4 Aexonuposative COXpaHEHHbIE NYNbTbl AVCTAHLUMOHHOMO YNpaBneHis.
Kopa Kommposka TWIN no3BonsieT 3anoMuHaTh HECKOMbKO MOMb30BaTesnel ¢ OaHUM
Kntodom (Key block).
1 = Bce (no ymonyauuio) / 2 = auHammdeckmi kog / 3 = TWIN
Al Mopenb OyYHKLKS NO3BOSET YCTAHOBNTL MOAENb MPYBOAA, YCTAHOBNEHHOO B CHCTEME.
npueoaa 1 = SWN20 - SWN25 (no ymonyaruto) / 2 = FA7024CB / 3 = FTX20DGC
A2 MpoBepka [poBepka HanpaBneHus BpaleHns Nprueoaos (cM. pasgen «TECT MPUBOLOB).
npuBoLOB BbIKJ1/ BKI
Kannbposka aswxeHns BopoT (cM. pasaen «KAJIMBEPOBKA [BVKEHNA»).
A3 Kanu6poska PerynupoBka [OCTynHa TOMbKO B TOM Cilyyae, €ciu akTuBMPOBaHa (yHKLUSA
ABVKEHNS «JHKopEP.
BbIKJ1/ BKI
A Cépoc BHumaHie! BoccTaHaBnMBatoTCS HACTPOIKM MO YMONYaHMHO.
napameTpoB BbIKJ1/ BK
CleTaie OyHKLKS NO3BONSET 0TOOPAXKATb KOMMYECTBO BLIMONHEHHBIX KOMAHZ UK COpachiBaTb
A5 6 nx (001 = 100 komang; 010 = 1000 komaHg; 100 = 10000; 999 = 99900; CSI =
B TEX00CyXMBaHME)
H1 Bepcus (OT0GP@XAET BEPCUIO MPOLLMBKIA.

MOHTAX CUCTEMbI

Mo 3aBepLLEHMI BLIMOMHEHIS 3EKTPUYECKIX NOAKIOUEHNN ONbITHBIV M KBAM(ULMPOBAHHBIA NEePCOHa JO/DKEH
BK/TIOYEHME aBTOMATUYECKON CUCTEMbI.

Mepen Tem Kak NPOAOIKNTb, YOELUTECH B OTCYTCTBIM KaKIX-MB0 NPENSTCTBINA 1 HAMYIAM MEXAHIYECKIX YIOPOB
OTKPbIBAHS 1 3aKPbIBAHNS.

lMopainTe HanpskeHWe 1 BBINONHUTE HACTPOWKY CcuCTembl. BaxHo! Pekomenzyetcss Hauatb npouemypy
NPOrPamMMMUPOBAHIS C HACTPOKM CREAYIOLLMX (DYHKLIMIA:

- Mogiensb npueoga (A1);

- KONNYeCTBO NpuBozoB (F46);

- TeCT NpuBoA0B(A2), CM. COOTBETCTBYIOLLIAN PA3AEN;

- KanmMbpoBKa ABWXeHNs (A3), CM. COOTBETCTBYIOLLMIA pa3aen.

Mo 3aBepLIeHIM NPOrPaMMIPOBaHIAS MPOBEPLTE MPaBUILHOCTb PaboThi aBTOMATVKW U MOAKMIOYEHHBIX K HElt
aKCceccyapoB. Vcnonb3yiiTe KHOMKK < > ANt OTKPbIBAHWS 11 3aKPbIBaHUS BOPOT 11 KHOMKY ESC Ans X 0GTaHOBKM.
Mocne nofauu HanpshKeHst Ha CUCTEMy BOPOTa CriepBa OTKPbIBAOTCS. Ha 9TOM 3Tarne HeBO3MOXHO 3aKpbITh
BopoTa. CnefyeT [I0XKAaThCs NOSHOTO OTKPbIBAHIS BOPOT.

A HemeaneHHo Haxmute KHonky «CTOMM» npu 0GHapY»KeHUI HEMONaoK, HeNCNPaBHOCTEN, NOA03PUTENLHOM
LIyMa 11 BUOPALWN, UMW HEOXKITAHHOTO NOBEAEHMS! CUCTEMBI.

lpoueaypa BKIOYeHNS CUCTEMBI BBINOSTHAETCS MOCTE KaX/0ro copoca HacTpoeK (A4).



TECT NPMB0OJ10B

Boioepute A2. MoaTepante, Haxas ENTER. @

Boi6epute ON. Haxmute ENTER, 4T0GbI NOATBEPANTD BLINOMHEHME TECTa NpuBoAos. @

Ha aucnnee nossuTCs Haammch [---] B OXnaaHi Komauas!. ©

HaXKmuTe Ha KHOMKY CO CTPENKOIA «>» 11 yOeaMTECh B TOM, YTO CTBOPKA, YNpaBnsemas BTOPbIM npreogom (M2),
Hayana oTKpPbIBATHLCA.

) MpumeyaHie: eciin CTBOPKa 3aKkpbiBaeTcs, noMeHsiiTe asbi npusoga. @

BbinonHuTe Ty Xe npoLeaypy ¢ KHONKOIA, OTMEYEHHOW CTPENKOI «<», 4TOObI NPOBEPUTL PaboTy CTBOPKM,
ynpaensemori nepsbiM npusogom (M1).

) MprmeyaHie: ecin CTBOPKa 3aKkpbIBAETCH, NoMeHsiiTe (asbl npusoda. ©

ol ol e
esc || < || > ||ented]
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KAJINEPOBKA ABVNXEHUSA

3 Mepepn, Tem Kak OTPErynvpoBaTh [BVKEHWUE CTBOPOK, YCTaHOBUTE BOPOTA B CPEAHEN TOYKE TPAEKTOpUM
NBVDKEHNS, YOeUTECh B OTCYTCTBIAN KaknX-NNO0 NPENSTCTBUN 11 HANIMYIAWN MEXAHUYECKIIX YNIOPOB OTKPbIBAHNS!
11 3aKPbIBAHUS.

A\ Vlcnonb3oBaHe MexaHn4eckix yropoB SBSETCS 0653aTebHbIM.

BaxHo! Bo Bpems kanubpoBKy BCE YCTPOICTBA 6€30MacHOCTY OYayT OTKIOYEHbI.

Bui6epute A3. Moareepante, Haxas ENTER. @

Bbibepute ON. Haxmute ENTER, uT06bI MOATBEPAMTL BBINONHEHWE aBTOMATUYECKOM KAlMOPOBKIA ABVKEHNS.
(2]

CTBOPKa, ypasnsiemas nepBbIM MPUBOZOM, NONHOCTbIO 3aKpoeTes... ©

...... 3aTem CTBOPKA, YNpaBnsemasi BTOPLIM MPUBOZOM, BbIMOSHUT TO Xe agiicTaue... @

... 3aTeM CTBOPKA, yNpasaseMas BTOPbIM NPUBOAOM, MOMHOCTLIO OTKPoETCA... ©

...NOC/IE Yero CTBOPKA, YrpaBisemMast NepBbIM MPUBOZOM, BbIMOMHUT TO Xe AgiicTaue... @




YNPABJIEHUE N0JIb30BATENAMU

Mpn cosnanun/yaaneHni nob3oBaTenen Ha Aucnnee 0To6paxatoTcs MUraloLLye Y1cna, yKasbisaloLe Ha
CBOGOAHbIE HOMEPA S4EeK NamsTh, KOTOPble MOrYT 6bITb UCMOMb30BaHbI 15 A06ABNEHNS HOBbIX MOSIb30BATENEN
(makc. 250 nonb3oBarenen).

Mepepn TeM Kak NPUCTYNUTL K 406ABNEHNIO MOMb30BaTeNel, yoeanTech B TOM, YTO Niarta paavonpremMHika
(AF) BCTaBneHa B pasbem (cM. pasaen «YCTPOWCTBA YIPABINEHNS).

JOBABJIEHUE M0JIb30BATEJIA C PA3HbIMU ®YHKLUAMUN YIIPABJIEHUA

BuiGepute U1. MogTsepante, Haxas ENTER. @

BbibepuTe pexxnum ynpasneHus, KOTOPbI XOTUTE NPUCBOUTb JAHHOMY NOMb30BATENHO.

PeXuMbl ynpaBnexus:

- 1 = NOLLAroBbIA PEXUM (OTKPBITb-3aKPbITL);

- 2 = N0CNe0BaTENbHBI PEXNM (OTKPbITb-CTOM-3aKPbITb-CTON);

- 3 - OTKbITb;

- 4 - 4aCTWUYHO OTKPbITb.

MoaTBepauTe, Haxas KHonky ENTER... @

Ha ucnnee nossuTes Ynucno ot 1 go 250, KoTopoe OyAeT MUraThb B TEHEHNE HECKOMbKUX CEKYH.
BBequTe Kog ¢ nomoLLbto nynbta 1Y unv fpyroro YCTPOACTBA YPaBNEHs (Hanpumep: KoAoHabopHON
K1aBIaTypbI, MPOKCUMUTI-YCTPOIICTBA). ©

CnefyeT 3anucaTb 3aperucTprupoBaHHbIX NONb30BaTeNel B NpuBeaeHHO Hke Tabnuue «CrNINCOK
3APETUCTPUPOBAHHbIX MOSIb30BATESEN».

o
u

(7
CMWUCOK 3APEMMCTPUPOBAHHBIX NO/Ib30BATENEN @

1 11 21
2 12 22
3 13 23
4 14 24
5 15 25
6 16 26
7 17 27
8 18 28
9 19 29
10 20 30
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223 288 243
224 234 244
225 235 245
226 236 246
227 237 247
228 238 248
229 239 249
230 240 250
231 241

232 242

YAAJNEHUE OTAENIbHOIO NMOJIb30BATENSA

Bui6epute U2. Moarsepante, Haxas ENTER. @

Bui6epute ON. MogTsepauTe yoanexue, Haxas ENTER. @

BbibepuTe HomMep yaansemoro noib30BaTens, Cnonb3ays KNasuLLy O CTPENKaMIA,
MoaTeepauTe, Haxas ENTER. ©

.. Ha Avcnnee nossuTea Hapnucs «CLr, nogreepxaaiowas yaanenve. @

=

1

(4]

-— l-
oo o) o]
ESC m [ENTER|
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COXPAHEWE W 3ATPY3KA BAHHBIX C MOMOLLbH KAPTbI TAMATH

Mpoueaypa coxpaHeHus AaHHbIX 0 NOSb30BATENSX U HACTPOMKAX CUCTEMBI, @ TAKXE VX NOCNEAYOLLEro
1ICNOMb30BAHUS B APYrOiA CUCTEME C NOMOLLbIO APYrOi NNaThl yNpaBneHus.

BHAMAHWE! OnepaLyv n06aBneH1s 1 3BNEYEHNS AaHHbIX C KAPTbl NAMSITV BbINOMHAIOTCS NOCe
00€CTOYMBAHIS CUCTEMDbI.

BcTaBbTe KapTy NamMaTy B cneumanbHblii pasbem niatsl ynpasnequs. @

BuiGepute F50. Mogtaepaute, Haxas ENTER. @

Bui6epute ON. Haxmute ENTER, 4T06bI MOATBEPAMTL COXpaHEHME faHHbIX. ©
BbiTaluTe KapTy NamaTy 1 BCTABLTE €€ B PasbeM Ha Apyroi nnate ynpasnequs. @
BuiGepute F51. MoateepauTe, Haxas ENTER ©.

BuiGepute ON. Haxmute ENTER, 4T0GbI MOATBEPAUTL 3arpy3Ky AaHHbIX. @
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WINKOCTPALNA YHACTKOB M TOYEK HAYAJIA SAMEAJIEHUA U OCTAHOBKU CTBOPOK

ED Bo Bcex 30Hax [BWKEHWS, 3aMeAieHWs M OCTaHOBKM TOMKAIOLIEE YCWUAME CTBOPKW COOTBETCTBYET
TpeboBaHuam cTaHaaptoB EN 12445 n EN 12453,

®q9p o

M1

M2 g

g ©

@/1:

A = 30Ha IBYKEHWS BOPOT C HOMUHANIbHOW CKOPOCTbIO

B* = YyacTok ABVKEHWS C 3amMefIeHHOM CKOPOCTbIO

C = 3oHa JiefCTBYS 3HKOAEPA C MBMEHEHWNEM HaMpaBeHs ABUXEHUS BOPOT
D = 30Ha aeicTBIsS 3HKOAEPa C OCTAHOBKOW [IBIKEHIS BOPOT

E = HavanbHas Touka 3aMeaneHns npu oTkpbiBaHum M2.

F = HavanbHas Touka 3aMeaneHns Npu 3aKpbiBaHum M2,

G = HavanbHas Touka 3aMeaneHns NpK OTKpbIBaHUM M1,

H = HavanbHas Touka 3aMeaneHns npu 3akpbiBaHnm M1,

[** = Toyka koHe4HON (hasbl 3ameneHns npueoda M2 npu 3aKpbiBaHNN.
L™ = Toyka koHe4HON hasbl 3ameneHns npusoga M1 npu 3aKpbiBaHnn.
M** = Toyka koHe4HON (hasbl 3ameneHns npueoga M2 npu 0TKPbIBAHWM.
N** = Toyka koHe4HON (hasbl 3ameneHns npusoga M1 npu oTkpbiBaHM/
0 = KoHeyHble NONoXeHNs CTBOPOK

* MuHMym 600 MM OT KOHEUYHOIO NONOXKEHNS.

** YCTAHOBUTE MPOLIEHT N9 TOYKM KOHEYHO! (hadbl 3amedjieHnst ¢ NOMOLLBbID YHKUMK «F39» - «F40» ang
nepsoro npueopaa (M1) n «F43» - «F44» ang BToporo npueoaa (M2) Tak, YTo6bl PACCTOSHIE [0 MEXAHUYECKOr0
ynopa 6b110 MeHblue 50 M.



SAKJIHOYUTEJIbHBIE PABOTbI

KPEMJIEHWE KPbILLIKW

rocne BbIMONHEHst BCEX ANEKTPUYECKMX MOAKIOYEHNI 11 MOArOTOBKM CUCTEMBI K PaboTe YCTaHOBITE
KPbILLKY HA NPUBOJ, NPUKPENUTE ee BUHTOM W YCTaHOBUTE 06paTHO phiuar pasGnoKMpoBKy.

f%,

UNI 6955
39%95

[y
~

KPEIJIEHME KPbILLKW NEPEAAIOLLETO PbI4ATA

YCTaHOBWTE 3aLLUTHYIO KPBILLKY MOA NPUBOA M NPUKPENUTE K pblyary nepesayn BUHTOM.

UNI 6955 —&,
39x13
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COOBLEHNSA 06 OLUIMEKAX

L CoobLueHus 06 oLmbKax 0TOBPaKatoTCs Ha AKChee.

E1 KannbpoBka ABWKEHNS MpepBaHa 13-3a Haxatns KHonku «CTOM»
E2 Kannbposka [BIMKEHNS He3aBepLLeHa

E3 IHKOEP HencnpaseH

E4 Owmbka camoauarHoCcTuKi

E7 HepmocTatouHoe Bpems paboTbl.

E9 [penaTcTBie Npy 3aKpbIBaHUN

E10  |MpenatcTBrie Npy OTKPbIBaHN

E11  |MakcumanbHoe Konn4ecTBO 06HAPYKEHHbIX NPensTCTBUN
E14  |Ownbka nocnenoBaTenbHOr0 NOAKIIYEHUS

E15 |OwnbKa HecoBmecTUMOCTI nynbta 1Y
E17  |Owmnbka 66CnpoBOAHON CUCTEMDI
E18 |He 6bina BeiNoNHEHa HACTPOIIKA 6ECMPOBOAHON CUCTEMbI

MOHTAX W NOAKNHYEHUS NPMBOA AJ151 OTKPbIBAHUSA HAPY XY

Huxe npuBegeHbl TONbKO Te paboTsl, KOTOPbIE OTAUYAITCS OT CTAHAAPTHON NPOLEAYPHI MOHTAXA:
MPOBEPKA YCTAHOBOYHbIX PACCTOSIHWIA 1 PASMEPOB

OnpefenuTe MeCTO KpenneHns nepefHero KPOHLUTeAHA U paccynTaiTe MecTo KpenneHns 3afHero KpoHLLTeiHa,
c00M0AasA PACCTOSIHMS, YKA3aHHbBIE HA PUCYHKE U B TabNuLE.

L

|
o
= LD_T
N
N
|

120 min

Yron oTKpbIBaHUs

o A B C makc.
CTBOPKMU (°)
90 140 420 60
110 140 420 60

310 max




A\ BHiMaHwe! Ecniv MexaHnyeckue ynopbl He NpedycMoTPeHb!, HE0OX0AUMO 0643aTeNbHO
YCTaHOBNTb KOHLIEBbIE BbIK/IHOYATENN.

MOHTAX MEXAHWYECKWUX KOHLIEBbIX BbIKNOYATENEN
Pa3bnokupyiTe NpuBoA.
Mpu oTKpbIBaHNN:

[TONHOCTBIO OTKPONTE CTBOPKY. YCTAHOBITE MEXAHUYECKNA KOHLIEBOW BbIKNOYATENb
MoJ1 KOPMYCOM, MPUCIIOHIB €r0 K pblyary nepefayun u 3aukc1poBaB BUHTOM.

Mpu 3aKpbIBaHUK:

3aKponTe CTBOPKY. YCTAHOBWTE BTOPOI MEXaHWNYECKII
KOHLIEBOW BbIKNItOYATENb C MPOTUBOMONOXKHON CTOPOHbI Pbiyara n
3a(UKCMPYATE BUHTOM.

)
;
\

UNI 5931
M8x20 <

)

g

YCTAHOBKA KPANHUX MONOXEHWIA

PyKoBOACTBYATECH Pa3AeNoM, NOCBSILLEHHbIM OTKPbIBAHWI CTBOPKI BOBHYTPb.
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ABTOMATUKA

2 KOPWYHEBBIt

CYHMI
YEPHbIN

:

EEE MR

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

CUHNIA
YEPHBIV

KOPWYHEBbII

e I

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

NOJAKJIOYEHUE ABTOMATUKI 1 NPUBOJA

CIHNI
YEPHbIIA

1, KQPYUHEBbIA

HEH

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

5

CUHWIA
YEPHbIV

KOPUYHEBbI

AEE |

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

TTAL_

[paBOCTOPOHHSAS aBTOMATHKA (B, USHYTPH).

MpaBOCTOPOHHAS ABTOMATYIKA W YCTAHOBEHHbIN
Ccnesa npueog, (BUA U3HYTPY) C 3a[1EPXKKON aBTOMA-
TUKV NPU 3aKPbIBAHUY.

—

JleBOCTOPOHHSAS aBTOMATYKA M YCTAHOBNEHHbIN
crnpasa npuBeof, (B U3HYTPK) C 3a[1€PXKKO aBTOMA-
TUKI NPU 3aKPbIBAHMM.




YTUIN3ALNA

= CAME S.p.A. nmeeT ceptudhnkar cicTembl 3atlyTel okpyxatolei cpeapt UNFEN1SO 14001, rapaHTUpYHOLLMIA 3KONOTUYECKYI0
0€30MacHOCTb Ha ee 3aBOaX.

Mbl npocum, YTo6bl Bbl MPOAOMKANM 3alLLLATh OKpyXaroLyto cpeny. CAME cuMTaeT onHMM M3 (yHOAMEHTANbHbIX MYHKTOB
CTPATErun PbIHOYHbIX OTHOLLEHNIA BBINOSHEHHUE 3TUX KDATKIAX PYKOBOASLLIAX MPUHLMIMOB:

&3 YTUNM3ALYIS YTTAKOBKI

YaKoBOYHbIE KOMMOHEHTBI (KAPTOH, MN1acTMacca U T. [1.) — TBEP/bIE OTXOZb!, YTUIM3NDYEMblE 083 KaKUX-TING0 CIeLMDUUECKIX
TPYAHOCTEN. Heo6xomumo NPOCTO pasaentTb KX TaK, HTOObl ORI MOMK GbiTb NepepatoTaHbl.

YTnm3aumo HeobXomMo MPOBOAWTL B COOTBETCTBUN C [JGIACTBYIOLIAM 3aKOHOAATENbCTBOM MECTHOCTW, B KOTOPOI
MPOV3BOAMIAC SKCMAyaTaLns U3nenns.

HE 3ATPASHSIATE OKPY)KAIOLLIYIO CPELY!

&3 YTUI3ALWS U3LEMNAA

Hawa npoykums M3roToBneHa C WCMonb30BaHNEM Pa3NnYHbIX MaTepuanoB. bOmbluag ux YacTb (aTOMMHMA, NnacTMacca,
CTanb, 9NEKTPUYECKME Kabenu) acCUMUAMDYETCS Kak ropofckue TBepaple 0TXombl. OHM MOryT ObiTb nepepaboTaHbl
CNIELMAN13POBAHHBIMK KOMMAHNAMM.

[pyrne KOMMOHEHTbI (NEKTPOHHbIE MnaTbl, 6aTaperiki NynbTOB AUCTAHUMOHHOTO YMPAaBMEHWA W T.4.), HAanpoTWB, MOTYT
COLEPXaTb 3arpAsHAIOLLNE BELLECTBA.

OHM [OMKHBI NEPEAABATLCS KOMMAHMSM, UMEIOLLIM JILEH3NIO HA WX NepepasoTky.

YTunusaumo HeoOXoMMMO MPOBOAMTL B COOTBETCTBUM C [IGICTBYIOWMM 3aKOHOAATENbCTBOM MECTHOCTM, B KOTOPOW
NPOM3BOAMNACH KCTNyaTauns 3nenns.

HE 3ATPA3HSIATE OKPY)KAIOLLYIO CPELY!

CAME S.P.A.

Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy

tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941
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